Harmonogram zaje¢ dla studentow IV roku
Kierunek: Automatyka i robotyka — modul obieralny Automatyka i komputerowe systemy sterowania
Semestr: zimowy 2026/2027

Poniedziatek Wtorek Sroda Czwartek Pigtek

00-15

15-30
7 30-45

45 - 60

00-15

8 530 Pracownia dyplomowa

30-45 prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz

45-60
TIE 5. D104

15-30
9 33—45

45 - 60 Komputeryzacja zarzadzania

00-15 produkcja

] 0 15-30 mgr inz. M. Swider

3045 Wyktad

45 - 60
s. C205

00-15

15-30
11 s

Komputeryzacja zarzadzania

45 - 60 produkcja

00-15 mgr inz. M. Swider
1 2 15-30 .
Laboratorium

30-45
560 5. C205

00-15

15-30
13 30-45

45-60

00-15

14 5%

45 -60

00-15

15-30
15 30-45

2560 Pracownia dyplomowa

dr inz. W. Iwaniec

00-15

(od 19.10 do 21.12) Pracownia dyplomowa

[ - .
1 6 33 - ig s. C105 dr inz. M. Rosot Seminarium dyplomowe

45 - 60 (0od 6.10 do 8.12) prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz

00-15 s. C205 ZAJECIA ZDALNE

15-30
]7 30-45

45 - 60

00-15

15-30
18 505

45 - 60

00-15

15-30
]9 30-45

45 - 60

00-15

15-30
20 30-45

45 - 60

Aktualizacja: 2026-09-21 12:00 Harmonogramy mogq ulec zmianie
Ze wagledu na fakt, ze w semestrze zimowym 2026/2027 przypada 16 wiorkéw i 14 §réd, w dniu 22 grudnia 2026 roku odrabiane sq zajecia przypadajqce na $rode (PRSD-5. 753/2026)
Wprowadzenie na rynek pracy (4 god=.) wg ustaleri BKPiW




