
Harmonogram zajęć dla studentów IV roku
Kierunek: Automatyka i robotyka – moduł obieralny Automatyka i komputerowe systemy sterowania

Semestr: zimowy 2026/2027
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Aktualizacja: 2026-09-21 12:00   Harmonogramy mogą ulec zmianie
Ze względu na fakt, że w semestrze zimowym 2026/2027 przypada 16 wtorków i 14 śród, w dniu 22 grudnia 2026 roku odrabiane są zajęcia przypadające na środę (PRSD-s. 753/2026)
Wprowadzenie na rynek pracy (4 godz.) wg ustaleń BKPiW


