Propozycije tematdédw prac dyplomowych na rok
akademicki 2026/2027

Katedra Automatyki 1 Robotyki
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Lp. Temat pracy Opiekun Realizujacy Ll?Zba Kierunek
prace osbéb
Poréwnanie regul strojenia regulatoré4w PID i anali- p?o?' d? hab.
L za ich wplywu na prace ukladu zamknietego inz. Witold 1 Automatyka 1
py p € eteg Byrski robotyka
oo oo . . f. hab. ,
5 Algorytmy aktywnej i pasywnej identyfikacji modelu piiz %Eto?g 1 Automatyka 1
transmitancji wysokiego rzedu Byrski robotyka
Regulator adaptacyjny realizujacy algorytm AAC prof. dr hab. Automatvka i
3. samochodu dla stabilizacji predkos$ci i odlegios$ci od inz. Witold 1 robotyka
poprzednika Byrski y
A Samostrojenie regulatora PID z uzyciem modelu fizjfkgtfsiﬁgf nr albumu 1 Automatyka 1
) obiektu na platformie PLC SIEMENS S7-1500 ’ ysz 37647 robotyka
Oprzedkiewicz
5 Modelowanie podstawowych elementdéw dynamicznych na fzzjfk;trsjigf nr albumu 1 Automatyka 1
" | platformie PLC SIEMENS S7-1500 : ys2 37643 robotyka
Oprzedkiewicz
. . . . f. hab. ,
6 Pordwnanie metod implementacji regulatora PID na fﬁ;) Kgijsgigf nr albumu 1 Automatyka i
) sterowniku GE Fanuc ’ ¥ysz 37640 robotyka
Oprzedkiewicz
o Aplikacja SCADA wspdbdlpracujaca z baza danych SQL i fzzlkaETSEfgf nr albumu 1 Automatyka i
) sterownikiem PLC SIEMENS. ’ Y 37636 robotyka

Oprzedkiewicz
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. Reali ] Li .
Lp. Temat pracy Opiekun ea-izujacy 1?zba Kierunek
prace osbéb
5. | anomalii Srodowiskowych 2 wykoreyotaniem lobainego | OF inZ: Maciei | nr albumu ) Automatyka i
. . SOWLSKOWY y y g g Ros61 37646 robotyka
pozycjonowania wizyjnego
9 Projekt i realizacja ramienia robotycznego tazika dr inz. Macie] nr albumu 1 Automatyka 1
) marsjanskiego Rosdt 37642 robotyka
10 System monitorowania otoczenia tazika marsjanskiego dr inz. Macie]j nr albumu 1 Automatyka i
) wyposazonego w ramie robotyczne Rosb6lt 37644 robotyka
11 System wbudowany sterujacy modelem fizycznym dr inz. Macie]j nr albumu 1 Automatyka i
) magnetycznego zawieszenia sfery Rosé6lt 37639 robotyka
. . . . dr inz. .
12 Utwardzanie produkcyjnego Srodowiska pracy kamery Wradvstaw nr albumu 1 Automatyka i
" | klasy AXIS Y5 38119 robotyka
Iwaniec
. . ) . dr inz.
Utwardzanie produkcyjnego Srodowiska pracy kamery nr albumu Automatyka i
13. . Wiadystaw 1
klasy Vivotek . 37637 robotyka
Iwaniec
14 System monitorowania samochodowej magistrali CAN z dr inz. Macie]j nr albumu 1 Automatyka i
) wykorzystaniem procesora ESP32 Rosb6lt 37641 robotyka
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