Harmonogram egzamindw dyplomowych dla
2 lutego 2026 roku w sali D106:

studentow AT na kierunku

,2Automatyka 1 Robotyka” w dniu

Godzina Student Temat pracy Promotor Recenzent Przewodniczacy
8 Mazur Patryk Pisanie/rysowanie z wykorzystaniem robota prof. dr hab. inz. W. Byrski dr inz. M. Rosot prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz
Sterowanie robotem szescioosiowym
8% Grzebien Jakub z wykorzystaniem mikrokontrolera prof. dr hab. inz. W. Byrski dr inz. M. Ros6t prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz
i panelu dotykowego
. . 6tko i ; . . f. dr hab. inz. J. Dud . o
9% Holik Dawid L2 Gy rozgrywkg W kolkoi krzyzyk prof. dr hab. inz. W. Byrski S e 1nz y a, prof. dr hab. inz. K. Oprzgdkiewicz
z wykorzystaniem robota (zastgpstwo dr inz. M. Rosot)
9% Pastuszka Krzysztof System sterowania PLC linig sortowania drewna prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz prof. dr hab. inz. W. Byrski dr inz. M. Rosot
s System pomiaru wielkosci obiektow qo A drinz. W. Iwaniec 3 :
10% Labuz Fil f. dr hab. inz. K. Oprzedki . dr inz. M. Rosot
abtiz Ttip z wykorzystaniem srodowiska OpenCV prot. crhiab. mz przediaewicz (zastgpstwo dr inz. M. Skobel) Tz 050
. Cyfrowy system sterowania Ao A drinz. W. Iwaniec - .
10% Kukutka Daniel f. dr hab. inz. K. k . . M. Rosot
it ame z aplikacja SCADA dla kartoniarki prof. drhab. inZ. K. Oprzedkiewicz (zastgpstwo dr inz. M. Skobel) drinz 080
1% Gawron Jakub System wbudowany dla robota typu SCARA dr inz. M. Rosot prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz drinz. E. Gawin
11 Kolasinski Andrzej . Stejo.wmk wbudowany i . dr inz. M. Roso6t prof. dr hab. inz. K. Oprzgdkiewicz dr inz. E. Gawin
wielowejsciowego wzmacniacza audio
System wbudowany do monitoringu dr inz. W. Twaniec
12% Karasinski Mikotaj i predykcji warunkow pogodowych dr inz. M. Rosot Lo . prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz
N g (zastgpstwo dr inz. E. Gawin)
z analiza jakosci powietrza
. ieni dr inz. M. Rosot
13* Zurawska Anna Coolsimn b i (i en 2 Ly dr inz. W. Iwaniec Tz 089 prof. dr hab. inz. J. Furgat

klasy VIVOTEK w sieciach TCP/IP

(zastgpstwo dr inz. D. Krol)




