Propozycije tematdédw prac dyplomowych na rok
akademicki 2023/2024

Katedra Automatyki 1 Robotyki
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Lp. Temat pracy Opiekun Realizujacy Ll?Zba Kierunek
prace osbéb
. . - prof. dr hab.
1. | Jaentycliacds dwupuktons charaiteryatyc aynmmiih | in; | jicola 1| auomatyi s
p a ] Byrski robotyka
. . g . f. hab.
Wielomodutowy regulator STR nadazno-stabilizacyjny z p?o. d? ab Automatyka i
2 algorytmem identyfikacji inz. Witold 1 robotyka
gory Yy J Byrski Yy
Metody identyfikacji i testy z wykorzystaniem p?of. d? hab. Automatyka i
3. . . : inz. Witold 1
pakietu Identification Toolbox \ robotyka
Byrski
Kolumny destylacyjne w zastosowaniach przemysiowych p;of. dF hab. Automatyka 1
4. . . inz. Witold 1
1 ich uktady automatyki ) robotyka
Byrski
prof. dr hab.
5. Rozgrywka szachowa z wykorzystaniem robota inz. Witold 1 Automatyka 1
i robotyka
Byrski
prof. dr hab.
6. Pisanie/rysowanie z wykorzystaniem robota inz. Witold Patryk Mazur 1 Automatyka 1
. robotyka
Byrski
prof. dr hab.
. . L. . L. . . Automatyka i
7. Robot rozwigzujacy problem wiezy Hanoi inz. Witold Jakub Pabian 1 robotyka

Byrski
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Lp. Temat pracy Opiekun Realizujacy Ll?Zba Kierunek
prace osbéb
prof. dr hab.
8. Robot grajacy na instrumencie inz. Witold Patryk Trela 1 Automatyka 1
i robotyka
Byrski
. . . . . f. hab. .
Utrzymanie obiektu niestabilnego w rdéwnowadze przez p?o. d? ab Automatyka i
9. inz. Witold 1
robota . robotyka
Byrski
Sterowanie robotem szes$cioosiowym z wykorzystaniem p?of. d? hab. Jakub Automatyka i
10. . . inz. Witold . 1
mikrokontrolera i1 panelu dotykowego \ Grzebien robotyka
Byrski
11 System wbudowany sterujgacy modelem fizycznym dr inz. Macie] 1 Automatyka 1
) magnetycznego zawieszenia sfery Rosdt robotyka
12. Sterownik serwonapedu DC wykonany w technologii FPGA dar lii*ﬂ¥5Clej 1 Auizgiiitz *
Sterownik czasu rzgczyw1stego dla nlgllglowego dr inz. Maciej Automatyka i
13. ukiadu przeptywu cieczy wykonany z uzyciem karty ROSOT 1 robotvka
myRIO-1900 Y
14 Analiza dziatania wybranych technologii stosowanych dr inz. Maciej 1 Automatyka 1
) w czujnikach MEMS Rosb1 robotyka
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Lp. Temat pracy Opiekun Realizujacy Ll?Zba Kierunek
prace osbéb
prof. dr hab.
. . . C A k
15. System sterowania PLC dla windy osobowe] inz. Krzysztof 2 utomatyka 1
. . robotyka
Oprzedkiewicz
prof. dr hab.
l6. System sterowania PLC linig sortowania drewna inz. Krzysztof Krzysztof 1 Automatyka 1
. . Pastuszka robotyka
Oprzedkiewicz
prof. dr hab.
17. Uktad sterowania PLC systemem zbiornikdw inz. Krzysztof 2 Automatyka 1
. . robotyka
Oprzedkiewicz
. . L. . p . prof. dr hab. )
18, ?ystemlpomlaru wielkosSci obiektdw z wykorzystaniem inz. Krzysztof Filip Rabuz 1 Automatyka 1
srodowiska OpenCV . . robotyka
Oprzedkiewicz
Cyfrowy system sterowania z aplikacjag HMI dla prpf. dr hab. Daniel Automatyka 1
19. X . inz. Krzysztof 1
kartoniarki . . Kukutka robotyka
Oprzedkiewicz
dr inz. Maciej Jakub Automatyka 1
20. System wbudowany dla robota typu SCARA RoSOT Gawron 1 robotyka
o1 Sterownik wbudowany dla wielowejs$ciowego wzmacniacza dr inz. Maciej Andrze] 1 Automatyka 1
) audio Ros61 Kolasinski robotyka
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. Realizujacy Liczba .
Lp. Temat pracy Opiekun prace 0séb Kierunek
. . dr inz. .
Ochrona strumienia danych z kamery klasy AXIS w Bartlomie] Automatyka
22. . . Wiadystaw . 1
sieciach TCP/IP . Stowik robotyka
Iwaniec
. . dr inz.
53 Ochrona strumienia danych z kamery klasy VIVOTEK w Wiadvstaw Anna 1 Automatyka
: sieciach TCP/IP Y5 Zurawska robotyka
Iwaniec
o . . o dr inz.
System minimalizacji dryftu czujnika za pomocg Automatyka
24. X Witadystaw 1
filtru Kalmana . robotyka
Iwaniec
Zastosowanie cyfrowego macierzowego cienia sieci dr inz.
C i . : . ., . . Automatyka
25. czujnikéw do minimalizacji skutkdw ataku przejecia Witadystaw 1
. . robotyka
czujnika Iwaniec
Automatyka
26. 1
6 robotyka
Automatyka
27 1 robotyka
28.
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