Kierunek: Automatyka i robotyka — modut obieralny Robotyka

Harmonogram zaje¢ dla studentow IV roku

Semestr: zimowy 2023/2024
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Matlab w systemach czasu rzeczywistego
dr inz. M. Ros6t
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Seminarium dyplomowe
dr inz. M. Rosét / dr inz. W. Twaniec
gr. S2
ZAJECIA ZDALNE

Seminarium dyplomowe
prof. dr hab. inz. K.
Oprzedkiewicz
gr. S1
ZAJECIA ZDALNE

Matlab w systemach czasu rzeczywistego
dr inz. M. Rosé6t
Laboratorium
s. D106
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Seminatium dyplomowe
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Aktualizacja: 2023-10-05 22:00 Harmonogramy mogaq ulec zmianie




