Harmonogram zaje¢ dla studentow III roku
Kierunek: Automatyka i robotyka — modut obieralny Inzynieria systeméw automatyki i robotyki

Semestr: zimowy 2023/2024

Poniedziatek

Wtorek

Sroda

Czwartek

Pigtek

00-15

15-30

30-45

45 - 60

00-15

15-30

30-45

45 - 60

00-15

15-30

Procesowa aparatura automatyzacji
prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz
Wyklad
s. D104

30-45

45 - 60

00-15

15-30

30 -45

45 - 60

11

00-15

Systemy monitoringu i SCADA
prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz
Wyktad
s. D104

Systemy monitoringu i SCADA
mgr inz. W. Switata
Laboratorium
s. D104

15-30

30 - 45

45 - 60

12

00-15

15-30

30 - 45

45 - 60

Procesowa aparatura automatyzacji
prof. dr hab. inz. K. Oprzedkiewicz
Laboratorium
s. D104

Kinematyka i dynamika robotow
mgr inz. W. Switata
Laboratorium
s. D106

Zaawansowane metody sterowania
prof. dr hab. inz. W. Byrski
Wyktad
s. C306

13

00-15

15-30

30-45

45 - 60

14

00-15

15-30

30 - 45

Roboty medyczne i rehabilitacyjne
mgr inz. W. Switala
Wyktad
s. C306
od 3.10 do 29.11

45 - 60

15

00-15

15-30

30 - 45

45 - 60

16

00-15

15-30

Zabezp. Zabezp. Zabezp.
proces. proces. proces.
techn. - mgr | techn.-mgr | techn. - mgr
inz. f.. Kras inz. f.. Kras inz. f.. Kras
Wyklad - Laboratorium Projekt -

s. C205 -s. C205 s. C205

Kinematyka i dynamika robotow
mgr inz. W. Switata
Wyktad
s. D106

Jezyk angielski
mgr R. Babuska
Lektorat gr. AIII/20
s. A323

30 - 45

45 - 60

17

00-15

15-30

30-45

45 - 60

18

00-15

Jezyk angielski
mgr R. Babuska
Lektorat gr. ATIT/20
s. A323

15-30

30 - 45

45 - 60

19

00-15

15-30

30 - 45

45 - 60

20

00-15

15-30

30-45

45 - 60

Aktualizacja: 2023-10-16 18:00 Harmonogramy moga jeszcze ulec zmianie!




