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. Realizujacy Liczba
Lp. Temat pracy Opiekun prace 0séb Recenzent
Uktad regulacji temperatury z regulatorem PID i dr hab. inz. nr albumu p;of. d? hab.
1. Krzysztof 1 inz. Witold
systemem SCADA . . 33115 .
Oprzedkiewicz Byrski
Uktad regulacji poziomu cieczy z regulatorem PID i dr hab. inz. nr albumu pFof. d? hab.
2. cvstemem SCADA Krzysztof 33116 1 inz. Witold
Y Oprzedkiewicz Byrski
.. . , hab. inz. f. hab.
Uktad regulacji natezenia przepitywu cileczy z dr hab. inz nr albumu p?o. d? ab
3. : Krzysztof 1 inz. Witold
regulatorem PID i systemem SCADA , , 33108 .
Oprzedkiewicz Byrski
Uktad regulacji cisnienia z regulatorem PID i dr hab. inz. nr albumu p¥of. d? hab.
4. svstemem SCADA Krzysztof 33114 1 inz. Witold
ysteme Oprzedkiewicz Byrski
, dr hab. inz. o -
Uktad sterowania PLC z systemem SCADA dla systemu nr albumu dr inz. Maciej
> dozujacego Krzysztof 31940 1 Rosdlt
J g Oprzedkiewicz
. dr hab. inz. o o
Uktad sterowania PLC z systemem SCADA dla nr albumu dr inz. Maciej
6. \ Krzysztof 1 )
serwomechanizmu . . 31938 Rosé6i
Oprzedkiewicz
. , . . prof. dr hab. L o
7. Uktady automatyki we wspdiczesnym samochodzie i ins. Witold nr albumu 1 dr inz. Maciej

przyszte rozwiazania dla uktaddéw autonomicznych

Byrski

33119

Rosd1
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. Realizujacy Liczba
Lp. Temat pracy Opiekun prace 0séb Recenzent
. . - . f. hab.
Wbudowany system sterowania modelem laboratoryjnym dr inz. Maciej nr albumu p¥o. d? ab
8. ) ] , 1 inz. Witold
wahadta odwrbéconego na wdzku Rosdl 33106 .
Byrski
Wbudowany system sterowania zdalnie sterowanym dr inz. Maciej nr albumu pFof. d? hab.
9. . ) 1 inz. Witold
pojazdem kolowym Rosdt 33123 .
Byrski
C . . . f. hab. f. hab.
Symulacja 1 oprogramowanie systemu wizyjnego robota pyo‘ dr hab nr albumu p?o. d? ab
10. cortudacedo obiekt inz. Tomasz 33117 1 inz. Witold
Jaceg Y Zielinski Byrski
Rysowanie przetworzonych obrazdéw rzeczywistych za p¥of. dr hab. nr albumu p¥of. d? hab.
1L omoca robota przemystowego inz. Tomasz 33121 ! inz. Witold
p a p Y g Zielinski Byrski
.. . dr inz.
12 Zdalny kontroler ruchu robota wykonany z dr inz. Maciej nr albumu 1 Wiadvstaw
) wykorzystaniem czujnikéw MEMS Rosdt 33112 Y5
Iwaniec
. L . dr inz.
13 System wbudowany sterujacy robotem wykonanym w dr inz. Macie]j nr albumu 1 Wiadysiaw
) technologii druku 3D Rosdt 33503
Iwaniec
14 System dozowania gestego komponentu ze sterownikiem dr inz. Maciej nr albumu 1 prof. dr hab.

PLC

Rosdlt

33120

inz. Jan Duda
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. Realizujacy Liczba
Lp. Temat pracy Opiekun prace 0séb Recenzent
. . . . f. dr hab. f. dr hab.
Projekt oprogramowania robota manipulacyjnego dla p?o. ? 2 nr albumu p;o' r ha
15 adania na klawiaturze keyboard’a inz. Witold 33110 1 inz. Tomasz
z ta gry Y Byrski Zielinski
. f. hab. f. hab.
Kooperacja robota przemyslowego z modelem p¥o. d? ab nr albumu p?o. dr hab
16. dost  azd fonomiczneao inz. Witold 33122 1 inz. Tomasz
ostawczego pojazdu autonomiczneg Byrski 7ielinski
Poprawa pezpleczenétw§ ppoz. na instalacjach mgr inz. Eukasz nr albumua p?of. d? hab.
17. produkcyjnych Wytwdédrni Cykloheksanonu z fenolu w Kras 33111 1 inz. Witold
Grupie Azoty S.A. Byrski
Determinacja poziomu nienaruszalnosci bezpieczenstwa mar inz. Bukasz nr albumua prof. dr hab.
18. funkcjonalnego uktaddéw systemu zabezpieczen i 9 ) 1 inz. Witold

monitorowania MMS maszyn

Kras

33017

Byrski
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