EFEKTY UCZENIA SIE DLA KIERUNKU STUDIOW
MECHATRONIKA
STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA — PROFIL PRAKTYCZNY

Kierunek studiow Mechatronika nalezy do dziedziny nauk inzynieryjno - technicznych i jest
przyporzadkowany do dyscypliny naukowej wiodacej: ,,inZynieria mechaniczna” i dyscyplin
naukowych uzupetniajacych ,,automatyka, elektronika i elektrotechnika” oraz ,,informatyka
techniczna i telekomunikacja”.

Podstawowym celem ksztalcenia na kierunku Mechatronika jest przygotowanie absolwenta
studiow inzynierskich do:

e Kreatywnej pracy inzynierskiej w sferze praktycznych zastosowan mechaniki, elektroniki,
elektrotechniki, automatyki i robotyki, informatyki oraz inzynierii materialowej do rozwia-
zywania problemoéw technicznych wystgpujacych w przedsigbiorstwach wytworczych i
ustugowych,

e nabycie umiejetnosci rozwigzywania prostych zadan inzynierskich zwigzanych z kierunkiem
Mechatronika,

e nabycie umiejetnos$ci projektowania, uruchamiania i eksploatowania uktadow mechatro-
nicznych sktadajacych si¢ z elementéw sterujacych i wykonawczych,

e przygotowanie absolwenta do samodzielnej oraz zespotowej pracy w przemysle wytwarza-
jacym uktady mechatroniczne, elektromaszynowym, motoryzacyjnym, jak rowniez w przed-
sigbiorstwach zajmujacych si¢ serwisem i implementacjg uktadow mechatronicznych,

e Wwyksztalcenie $wiadomosci uwzgledniania pozatechnicznych aspektow w dziatalnosci inzy-
nierskiej oraz przestrzegania zasad bhp i etyki inzynierskie;j.

Objasnienie oznaczen:

MT1P (przed podkresinikiem) — kierunkowe efekty ksztalcenia dla studiow I stopnia

P — profil praktyczny

W — kategoria wiedzy

U - kategoria umiejetnosci

K (po podkreslniku) — kategoria kompetencji spotecznych

P6S — odniesienie do charakterystyk Il stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji dla poziomu 6.
01, 02, 03 i kolejne — numer efektu ksztatcenia

P6U_W, P6U_U, P6U_K — uniwersalne charakterystyki pozioméw w PRK | stopnia

P6S_WG, P6S_WK, P6S_UW, P6S_UK, P6S_UO, P6S_UU, P6S_KK, P6S_KO, P6S_KR — charak-
terystyki drugiego stopnia PRK

Dla precyzyjnego okreslenia odniesienia do definicji zapisanych w charakterystykach drugiego stopnia
Polskiej Ramy Kwalifikacji wprowadzono rozszerzenia:

P6S_WG_INZ, P6S_WK INZ, P6S_UW_INZ - kwalifikacje obejmujace kompetencje inzynierskie

Odniesienie do
Efekty uczenia si¢ dla studiéw o profilu praktycznym na charakterystyk
kierunku Mechatronika uniwersalnych |
Symbol stopnia oraz
Po ukoflcze_niu studiow pierwszego stopnia na kierunku charakterystyk
Mechatronika absolwent: Il stopnia na
poziomie 6 PRK
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WIEDZA

MT1P_WO01

ma wiedz¢ w zakresie matematyki, obejmujacg miedzy innymi
algebre, analize matematyczng, probabilistyke oraz elementy
matematyki dyskretnej i stosowanej

P6U_W
P6S WG

MT1P_W02

ma wiedz¢ w zakresie fizyki, obejmujacg miedzy innymi: me-
chanike, termodynamike, optyke, elektrycznos¢ i magnetyzm,
fizyke jadrowa oraz fizyke ciata statego, fotonike a takze wiedzg
w zakresie pol i fal elektromagnetycznych

P6U_W
P6S_WG

MT1P_WO03

ma podstawowa wiedz¢ z zakresu elektrotechniki w obszarze:
metod analizy prostych obwodéw elektrycznych pradu statego i
przemiennego jedno- i trojfazowego oraz podstaw obliczania
obwodoéw magnetycznych, a takze teorii sygnaléw i metod ich
przetwarzania

P6U_W
P6S_WG

MT1P_WO04

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedzg w za-
kresie mechaniki ogélnej: statyki, kinematyki oraz dynamiki, w
tym wiedz¢ niezbedng do zrozumienia zasad modelowania i
konstruowania prostych systeméw mechanicznych, a takze ma
podstawowg wiedze w zakresie mechaniki ptynow.

P6U_W
P6S_WG

MT1P_WO05

ma podstawowa wiedze teoretyczng z zakresu budowy i mode-
lowania elementéw i uktadow elektronicznych, analogowych
1 cyfrowych oraz elementow i ukladéw energoelektronicznych,
pozwalajaca na rozwigzywanie prostych zadan inzynierskich

P6U_W
P6S_WG

MT1P_WO06

ma uporzadkowang wiedz¢ ogolng i podbudowang teoretycznie
z zakresu teorii sterowania automatycznego, w tym niezbedna
do realizacji automatycznej regulacji uktadow wykonawczych

P6U_W
P6S WG

MT1P_WO07

ma uporzadkowang wiedz¢ ogodlng z zakresu programowania,
w tym programowania z uzyciem jezykow wysokiego poziomu,
ktora umozliwia projektowanie programoéw zorientowanych
obiektowo

P6U_W
P6S_WG

MT1P_WO08

ma podstawowa wiedze z zakresu robotyki oraz programowania
1 sterowania robotow 1 manipulatorow z uwzglednieniem tren-
dow rozwojowych w nowoczesnym przemysle

P6U_W
P6S_WG

MT1P_WO09

ma podstawowa wiedze¢ z zakresu informatyki i1 telekomunika-
cji, pozwalajacg na korzystanie z systemoéw komunikacyjnych,
w tym z sieci komputerowych i aplikacji sieciowych oraz sto-
sowanie komputerowego wspomagania do rozwigzywania zadan
inzynierskich z zakresu mechatroniki

P6U_W
P6S_WG
PS6 WG INZ

MT1P_W10

ma uporzagdkowang wiedz¢ og6lng i podbudowang teoretycznie
z zakresu elektromechanicznego i energoelektronicznego prze-
twarzania energii, w szczeg6élnosci w zakresie napedow elek-
trycznych

P6U_W
P6S_WG

MT1P_W11

zna zasady stosowania aparatury pomiarowej oraz wlasciwosci
podstawowych przyrzadow pomiarowych, zna zasady funkcjo-

P6U_W
P6S_WG
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nowania systemoéw pomiarowych oraz metody komunikacji|PS6 WG INZ
przyrzadéw, a takze ma podstawowa wiedze z zakresu sensoryki
przemystowej
ma podstawowg wiedz¢ w zakresie materialdw oraz nowocze-
MTLP W12 snych technologii materialowych stosowanych w: mechatronice | P6U_W
- a takze elektrotechnice, elektronice, mechanice oraz automatyce | P6S _WG
i robotyce
ma podstawowg wiedz¢ w zakresie wytrzymatos$ci materialow,
. . . ) . - \ P6U_W
czasu ich zuzycia, oddzialywania zuzytych materialdbw na $ro- -
MT1P_W13 dowisko naturalne, oraz dostrzega konieczno$¢ ich powtornego P6S_WG
oW ’ & p £%1ps6 WG INZ
uzycia
ma podstawowg wiedz¢ niezbedng do rozumienia spotecznych,
MTLP W14 ekonomicznych, prawnych i innych pozatechnicznych uwarun-|P6U_W
- kowan dzialalnosci inzynierskiej; zna podstawowe zasady bez- | P6S _WG
pieczenstwa i higieny pracy
MT1P W15 | ™M@ podstawowa wiedze dotyczaca zarzadzania, w tym zarza- | P6U_W
- dzania jako$cia 1 prowadzenia dziatalno$ci gospodarczej P6S WK
zna 1 rozumie podstawowe pojecia 1 zasady z zakresu ochrony | P6U_W
MT1P_W16 | wlasnosci intelektualnej 1 prawa autorskiego; potrafi korzysta¢ z | P6S _WK '
zasobow informacji patentowej P6S _WG INZ
zna ogblne zasady tworzenia i rozwoju form indywidualnej | P6U_ W
MT1P_W17 przedsigbiorczosci P6S WK
ma podstawowg wiedz¢ z przetwarzania, konsolidacji i archiwi- | P6U_W
MT1P_W18 | zacji danych, w tym danych pomiarowych w systemach mecha- | P6S_ WK
tronicznych P6S WG INZ
MT1P W19 | ™2 podstawowa wiedz¢ w zakresie standardow i norm technicz- | P6U_W
- nych zwigzanych z mechatronika P6S WG INZ
MT1P W20 | ™2 podstawowg wiedz¢ w zakresie utrzymania obiektow i sys- | P6U_W
- temow typowych dla mechatroniki P6S _WG
UMIEJETNOSCI
potrafi: pozyskiwa¢, integrowac, interpretowac, wycigga¢ wnio-
ski oraz formulowac opinie, na podstawie not katalogowych
. , - P6U_U
producentéw urzadzen, materiatdéw reklamowych, pozyskanych wr
MT1P_UO01 . . . . |P6S_UW
z literatury, baz danych oraz innych nowoczesnych srodkow
o . , . . P6S_UK
przekazywania informacji, ktore przedstawione sg w jezyku -
polskim
potrafi: pozyskiwaé, integrowac, interpretowac, wycigga¢ wnio-
MT1P U02 ski oraz formutowaé opinie, na podstawie: not katalogowych | P6U_U
- producentéw urzadzef, materiatdéw reklamowych, pozyskanych | P6S_UK
z literatury, baz danych oraz innych nowoczesnych $rodkéw |P6S UW INZ
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przekazywania informacji, ktore przedstawione sa w jezyku
angielskim lub innym jezyku wilasciwym 1 reprezentatywnym
dla mechatroniki

MT1P_U03

potrafi przekazywac i prezentowaé wiedze techniczng przy uzy-
ciu technik klasycznych i multimedialnych, w $rodowiskach
obejmujagcych dyscypliny naukowe: elektrotechnika, elektroni-
ka, informatyka, mechanika oraz automatyka i robotyka w jezy-
ku polskim i angielskim

P6U_U
P6S_UK INZ

MT1P_U04

potrafi: przygotowaé, udokumentowac i opracowaé zagadnienia
dla dziedziny nauk technicznych i jej dyscyplin naukowych
(elektrotechnika, elektronika, informatyka, mechanika oraz au-
tomatyka 1 robotyka) w formie pisemnej, w jezykach polskim i
angielskim

P6U_U
P6S_UW

MT1P_U05

potrafi przygotowac 1 przedstawi¢ w jezyku polskim i obcym
prezentacje ustna, dotyczaca wybranych zagadnien z zakresu:
elektrotechniki, elektroniki, informatyki, mechaniki oraz auto-
matyKki i robotyki

P6U_U
P6S_UW

MT1P_UO06

potrafi okresli¢ stan swojej wiedzy z zakresu mechatroniki oraz
ma umiej¢tno$¢ samoksztalcenia si¢ z wykorzystaniem zrdodet i
zasobow bibliotecznych, zrodet elektronicznych i baz danych

P6U_U
P6S_UO
P6S_UW

MT1P_U07

potrafi postugiwac si¢ jezykiem angielskim na poziomie B2 wg
Europejskiego Systemu Opisu Ksztalcenia Jezykowego

P6U_U
P6S_UK

MT1P_UO8

potrafi dobiera¢ i stosowa¢ odpowiednie oprogramowanie kom-
puterowe do obliczen, symulacji, projektowania i weryfikacji
pomiarowej elementow, ukladéw oraz prostych systeméw me-
chatronicznych

P6U_U
P6S_UK_INZ

MT1P_UQ9

potrafi dokumentowa¢ przebieg pracy w postaci protokolu z
pomiardw oraz opracowa¢ wyniki i1 przedstawi¢ je w formie
czytelnego sprawozdania

P6U_U
P6S_UU
P6S_UW INZ

MT1P_U10

potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ testy symulacyjne oraz po-
miarowe, dokona¢ analizy rezultatow 1 przedstawi¢ otrzymane
wyniki w formie liczbowej 1 graficznej, dokona¢ ich interpreta-
cji 1 wyciagna¢ wilasciwe wnioski

P6U_U
P6S_UW INZ

MT1P_U11

potrafi dobiera¢ odpowiednie metody prowadzenia testow oraz
rodzaj aparatury pomiarowej, do przeprowadzenia diagnostyki
urzadzen zwigzanych z: elektrotechniky, elektronikg 1 teleko-
munikacja, mechanika oraz automatyka i robotyka

P6U_U
P6S_UW
P6S_UW INZ

MT1P_U12

umie formutowac i rozwigzywacé proste zadania inzynierskie,
stosujac do tego celu matematyczne metody analityczne (w tym:
réwnania 1 uklady réwnan algebraicznych i rdézniczkowych)
oraz komputerowe metody symulacyjne

P6U_U
P6S_UW INZ

MT1P_U13

potrafi wykorzysta¢ poznane metody opisu 1 modele matema-

P6U_U
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tyczne, a takze odpowiednie oprogramowanie i symulacje kom- [ P6S_UW
puterowe do analizy i oceny dzialania elementéw i uktadow w | P6S_UK_INZ
systemach mechatronicznych
potrafi dokonywac¢ analizy przestrzeni roboczej dla urzadzen P6U U
MT1P_U14 | mechatronicznych z zastosowaniem prostych metod matema- -
. ) P6S_UW
tycznych lub wlasciwego oprogramowania komputerowego
potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan, obejmujg- | P6U_U
MTLP U15 cych projektowanie elementéw, uktadow i syst'eméw mecl_latro- PS6_UW
- nicznych - dostrzega¢ ich aspekty systemowe i pozatechniczne, | P6S_UO
w tym srodowiskowe, ekonomiczne i prawne P6S_UW INZ
potrafi porowna¢ rozwigzania projektowe elementéw i uktadow P6U U
MT1P_U16 | mechatronicznych ze wzgledu na zadane kryteria uzytkowe i PS6 UW
ekonomiczne -
zna zasady bezpieczenstwa i higieny pracy, potrafi je stosowaé P6U U
MTLP u17 |V praktyce; potrafi bezpiecznie pracowaé w otoczeniu ztozo- P6S UO
- nych systemow produkcyjnych zawierajacych roboty 1 zroboty- PS6 UW
zowane systemy montazowe -
MTLP U18 potrafi oceni¢ koszty wstepne oraz koszty szacunkowe realizo- | P6U_U
- wanych projektéw inzynierskich PS6_UW
umie, na drodze analizy, dokonywac¢ podziatu urzadzen na pod-
MTLP U19 systemy W}_/konane w tfachnologiach _Zv_vigzanych z dyscyplinami | P6U_U
- naukowymi w zakresie mechatroniki i charakteryzowac¢ ich |P6S_UW
wzajemne zwigzki
potrafi zaprojektowac proces testowania elementéw, uktadow i|P6U_U
MT1P_U20 |prostych systeméw mechatronicznych oraz, w przypadku wy-|P6S_UK_INZ
krycia bledoéw, przeprowadzi¢ ich diagnoze P6S_UO INZ
potrafi dokonywa¢ analizy sposobu dziatania oraz umie prze- P6U U
MT1P_U21 |prowadzié testy sprawdzajace poprawne dziatanie przetworni- P6S UW
kow elektromechanicznych i1 pneumatycznych -
potrafi analizowa¢ prac¢ urzadzenia mechatronicznego uzywa- P6U U
MT1P U22 |33¢ w%a§c1w1e dqbranych metod 1 nar.z¢d21' sposrod rutynon}{ch P6S UW
- metod 1 narzedzi, stuzacych do rozwiazania prostych zadan in- P6S UK INZ
zynierskich - -
P6U_U
MTLP U23 potrafi dokona¢ analizy prostego procesu produkcyjnego oraz | P6S_UW .
- zaproponowac dla niego zautomatyzowany system sterowania | P6S_UK INZ
P6S_UU INZ
. . s . . P6U_U
potrafi analizowa¢ tancuch kinematyczny urzadzenia; potrafi P6S UW
MT1P_U24 | analizowa¢ rozklady sit i momentéw w lancuchu kinematycz- - .
nym oraz dobra¢ naped P6S_UK_INZ
P6S_UU INZ
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MT1P U25 potrafi zaprojektowaé proste uktady elektrotechniczne, naryso- | P6U_U .
- wac ich schemat, dobra¢ elementy oraz dokona¢ montazu P6S_UW INZ
potrafi zaprojektowac proste uktady elektroniczne, narysowac P6U U
MT1P_U26 |ich schemat, dobra¢ elementy, zaprojektowaé obwod drukowany P6S UW
oraz dokona¢ prostego montazu -
potrafi zaprojektowac proste elementy i uktady mechaniczne, | P6U_U
MT1P_U27 | opracowa¢ ich model 3D, dokona¢ podstawowych obliczen wy- | P6S_UW
trzymato$ciowych oraz sporzadzi¢ dokumentacj¢ wykonawczg |P6S_UK INZ
potrafi zaprojektowa¢ proste uktady mikroprocesorowe, oraz P6U U
MT1P_U28 | opracowac algorytm sterowania i implementowa¢ go w postaci P6S UW INZ
programu - -
potrafi zaprojektowac dla prostego procesu uktad automatycznej P6U U
MT1P_U29 |regulacji, stosujac klasyczne regulatory i ukltady sprzg¢zen P6S UW INZ
zwrotnych - =
MTLP U30 potrafi dobra¢ rodzaj aktuatora do realizacji napedu urzadzen | P6U_U .
- mechatronicznych P6S UW_INZ
MT1P U31 potrafi zbudowa¢, uruchomi¢ oraz przetestowa¢ zaprojektowany | P6U_U '
- uktad lub prosty system mechatroniczny P6S_UW INZ
ma do$wiadczenie zwigzane z:
1) utrzymaniem urzadzen, obiektéw i systemow technicznych P6U U
MT1p U32 | .. typowych dla mechatroniki o P6S_UW
- 2) rozwigzywaniem praktycznych zadan inzynierskich, zdobyte P6S UK IN7
w $rodowisku zajmujacym si¢ zawodowo dzialalnoscig in- - =
zynierska
P6U_U
MT1p U33 | M2 umiejetno$¢ korzystania i do$wiadczenie w korzystaniu z | P6S_UW
- norm i standardéw zwigzanych z mechatronika P6S_U K_INZ
P6S_UO INZ
potrafi — przy formulowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynier- P6U U
skich — integrowa¢ wiedz¢ z zakresu mechaniki, elektrotechniki, P6S UO
MT1P_U34 | elektroniki, inzynierii materiatowej oraz automatyki i robotyki; P6S UW INZ
potrafi zastosowaé podejscie systemowe, uwzgledniajac takze P6S UK INZ
aspekty pozatechniczne - =
ma do$wiadczenie zwigzane ze stosowaniem technologii wyko- P6U U
MT1P_U35 | rzystywanych w mechatronice, zdobyte w $rodowiskach zajmu- -
. . . LT P6S_UW
jacych si¢ zawodowo dzialalnoscig inzynierska
KOMPETENCJE SPOLECZNE
MT1P KO1 rozumie potrzebg uczenia si¢ przez cale zycie; potrafi inspiro- | P6U_K
- wac 1 organizowac proces uczenia si¢ innych oséb P6S KK
MT1P_KO2 | potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety shuzace realizacji okre- [ P6U_K
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Slonego przez siebie lub innych zadania oraz ma $wiadomos¢ | P6S_KK
waznosci systematycznej pracy P6S_KO
P6S_KR
ma $wiadomo$§¢ waznosci 1 rozumie pozatechniczne aspekty i
A L L . . |P6U_K
MTLP KO3 skutki dziatalnos$ci inzynierskiej, w tym jej wptywu na §rodowi- P6S KK
- sko, 1 zwigzanej z tym odpowiedzialno$ci za podejmowane de- P6S KO
cyzje -
g . . . |P6U_K
MT1P K04 pro.traﬁ wspotdziala¢ i pracowa¢ w zespole, przyjmujac w nim P6S KO
rozne role P6S_KR
MTLP KO5 prawidlowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wy- | P6U_K
- konywaniem zawodu mechatronika P6S_KR
potrafi mysle¢ i dzialta¢ w sposdb przedsigbiorczy oraz ma|P6U_K
MT1P_KO06 |$wiadomos¢ negatywnych skutkow spolecznych postgpowania | P6S_KO
nieetycznego P6S_KR
ma $wiadomo$¢ wptywu mechatroniki na konkurencyjno$¢ go-
spodarki oraz rynek pracy; ma §wiadomos¢ zagrozen jakie nie-
sie mechatronika w konteks$cie bezpieczenstwa ludzi i P6U K
MT1P K07 spotecznosci; potraf mysle¢ krytycznie oraz przewidywac i za- P6S KO
- pobiega¢ potencjalnym zagrozeniom Stwarzanym przez systemy P6S KR

mechatroniki; ma §wiadomo$¢ wysokiej odpowiedzialnosci za
podejmowane decyzje, ktora jest nieodlacznie wpisana w zawod
inzyniera mechatroniki.
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