Efekty uczenia si¢ dla kierunku studiow Mechatronika
z odniesieniami do charakterystyk efektéw uczenia sie
pierwszego i drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji

Nazwa kierunku studiow: Mechatronika
Poziom studiéw: | stopnia (inzynierskie)
Profil ksztalcenia: praktyczny

Kod efektu
dla
kierunku

Efekty uczenia si¢ dla kierunku

Po ukonczeniu studiéw absolwent:

Odniesienie do efektow
uczenia si¢ zgodnych
z Polska Rama Kwalifikacji

Kod
charakterystyk
uniwersalnych

| stopnia®

Kod
charakterystyk
11 stopnia®

WIEDZA

MEL_ W01

ma zaawansowang wiedz¢ w zakresie matematyki
obejmujaca elementy algebry, analizy
matematycznej, probabilistyki i statystyki.

P6U_W

P6S_ WG

ME1_ W02

ma zaawansowang wiedz¢ w zakresie wybranych
dziatow fizyki, obejmujaca: mechanike,
termodynamike, optyke, elektryczno$¢ i magnetyzm,
fizyke jadrowa oraz fizyke ciata stalego, w tym
wiedze¢ niezbedng do zrozumienia podstawowych
zjawisk fizycznych w systemach i uktadach
mechatronicznych oraz w ich otoczeniu.

P6U_ W

P6S_ WG

MEL_WO03

ma uporzagdkowang i podbudowang teoretycznie
wiedze w zakresie materialdéw stosowanych w
mechatronice, mechaniki ogdlnej: statyki,
kinematyki oraz dynamiki, w tym wiedz¢ niezbedna
do zrozumienia zasad modelowania, wytwarzania

i konstruowania prostych systemow mechanicznych,
a takze ma podstawowg wiedze W zakresie
mechaniki ptyndw

P6U_W

P6S_ WG

MEL_ W04

ma zawansowang wiedze¢ w zakresie metrologii,
przetwarzania sygnatow, elektroniki, elektrotechniki,
energoelektroniki, w zakresie podstaw automatyki

i robotyki a takze teorii sterowania, potrzebna do
analizy 1 implementacji uktadow 1 systemow
mechatronicznych a takze ztozonych zaleznosci
migdzy nimi

P6U_W

P6S_ WG

MEZL_WO05

ma zaawansowang wiedze w zakresie architektury
komputeréw, systemow multimedialnych oraz
mikroprocesorowych, zna w zaawansowanym
stopniu podstawowe metody i techniki
programowania jak rowniez techniki przetwarzania
oraz kodowania informacji w multimediach

P6U_W

P6S_ WG

MEZL_WO06

ma zaawansowang wiedzg w zakresie konstruowania
prostych i optymalnych systemow
mechatronicznych, doboru uktadéw wykonawczych,

P6U_W

P6S_ WG




sensorow i urzadzen pomiarowo-kontrolnych a takze
konstruowania i obstugi robotow

MEL_ W07

ma zaawansowang wiedza w zakresie diagnostyki,
kontroli i pomiaréw uktadéw mechatronicznych, zna
praktyczne zastosowania zdobytej wiedzy i rozumie
podstawowe procesy zwigzane z cyklem zycia
urzadzen i systemow mechatronicznych, jak réwniez
zna standardy i normy techniczne

P6U_W

P6S_WG

MEZL_WO08

zna i rozumie metodyke projektowania

1 konstruowania elementow 1 systemow
mechatronicznych (w tym systemow hydraulicznych
i pneumatycznych), zna jezyki opisu sprzetu

1 komputerowe narze¢dzia do projektowania

i symulacji uktadéw i systemow mechatronicznych
oraz uktadéw automatyki

P6U_W

P6S_WG

MEZL_W09

ma zaawansowang wiedz¢ w zakresie mechaniki
ciaglej 1 dyskretnej, wytrzymato$ci materiatow, teorii
mechanizmow oraz robotyki, konieczng do analizy
prostych zagadnien inzynierskich

P6U_W

P6S_ WG

ME1_ W10

zna i rozumie - w kontekscie dylematow
cywilizacyjnych - pozatechniczne (ekonomiczne,
prawne i etyczne) uwarunkowania dziatalno$ci
inzynierskiej w tym ochrony wlasnosci intelektualne;j
oraz prawa patentowego, zna podstawowe zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy obowigzujace w
przemysle

P6U_ W

P6S_WK

ME1 W11

posiada wiedze w zakresie prowadzenia dziatalno$ci
gospodarczej, zna ogolne zasady tworzenia i rozwoju
roznych form indywidualnej przedsigbiorczosci, ma
podstawowg wiedze w zakresie zarzadzania, w tym
zarzadzania jako$cia

P6U_ W

P6S_WK

UMIEJETNOSCI

ME1_U01

potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele
matematyczne, a takze symulacje komputerowe do
analizy 1 oceny dziatania elementow 1 uktadow
mechatronicznych, umie poréwnac¢ rozwigzania
projektowe uktadow i1 systemow mechatronicznych
ze wzgledu na zadane Kryteria uzytkowe

i ekonomiczne

P6U_U

P6S_UW

ME1_U02

potrafi zaprojektowac proste systemy
mechatroniczne o r6znych zastosowaniach,
zawierajace uktady mechaniczne, elektryczne i
elektroniczne oraz uzasadni¢ ekonomicznie trafnos¢
proponowanych rozwigzanh

P6U_U

P6S_UW

MEZL_U03

potrafi dobierac i stosowaé odpowiednie
oprogramowanie komputerowe do obliczen,
symulacji, projektowania i weryfikacji pomiarowej
elementéw, uktadow oraz prostych systemow
mechatronicznych, potrafi tworzy¢ oprogramowanie

P6U_U

P6S_UW




z obszaru programowania mikroprocesorow
1 systemow wbudowanych

ME1_U04

umie obstugiwac urzadzenia, obiekty i systemy
automatyki i robotyki spotykane w przemysle oraz
roboty przemystowe i maszyny sterowane
numerycznie

P6U_U

P6S_UW

ME1_U05

ma do$wiadczenie zwigzane ze stosowaniem
technologii wykorzystywanych w mechatronice,
zdobyte w srodowiskach zajmujacych si¢ zawodowo
dziatalno$cig inzynierska

P6U_U

P6S_UW

ME1_U06

potrafi zaprojektowac proste elementy i uktady
mechaniczne, opracowa¢ ich model 3D, dokona¢
podstawowych obliczen wytrzymato$ciowych oraz
sporzadzi¢ dokumentacje wykonawczg stosujac
standardy i normy inzynierskie

P6U_U

P6S_UW

ME1_U07

potrafi — przy formutowaniu i rozwigzywaniu
praktycznych zadan inzynierskich — integrowac
wiedze z zakresu mechaniki, elektrotechniki,
elektroniki i automatyki, potrafi zastosowac
podejscie systemowe, uwzgledniajac takze aspekty
pozatechniczne oraz wykorzystujac doswiadczenie
zdobyte w srodowisku inzynierskim

P6U_U

P6S_UW

ME1_U08

potrafi dobiera¢ odpowiednie metody prowadzenia
testow oraz rodzaj aparatury pomiarowej, do
przeprowadzenia diagnostyki urzadzen zwigzanych
z: elektrotechnika, elektronika i telekomunikac;ja,
mechanikg oraz automatyka i robotyka

P6U_U

P6S_UW

ME1_U09

ma przygotowanie niezbg¢dne do pracy z
urzadzeniami mechatronicznymi, urzadzeniami
automatyki przemystowe;j i robotyki; stosuje zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy

P6U_U

P6S_UW

ME1_U10

wykorzystuje do§wiadczenie praktyczne zdobyte w
srodowisku zajmujacym si¢ zawodowo dziatalnoscig
inzynierska zwigzane z utrzymaniem urzadzen,
obiektow 1 systemoOw technicznych typowych dla
mechatroniki oraz potrafi rozwiazywac zlozone
problemy i zadania inzynierskie w warunkach nie

w pelni przewidywalnych

P6U_U

P6S_UW

MEL_U11

potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz
danych i innych Zrédel; potrafi integrowac¢ uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretacji, a takze
wycigga¢ wnioski oraz formutowaé i uzasadniac¢
opinie

P6U_U

P6S_UW
P6S_UK

MEL_U12

potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji
zadania inzynierskiego 1 przygotowac tekst
zawierajacy omowienie wynikow realizacji tego
zadania; potrafi przygotowac i przedstawi¢ krotkg

P6U_U

P6S_UW
P6S_UK




prezentacj¢ poswiecona wynikom realizacji zadania
inzynierskiego

MEL_U13

postuguje sie jezykiem angielskim (obcym) na
poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu
Ksztatcenia Jezykowego

P6U_U

P6S_UK

ME1_U14

potrafi czyta¢ ze zrozumieniem karty katalogowe,
noty aplikacyjne, instrukcje obstugi urzadzen
mechatronicznych, elektronicznych, sieciowych

i narzedzi informatycznych oraz podobnych
dokumentow rowniez w jezyku angielskim (obcym)

P6U_U

P6S_UK

MEL_U15

umie komunikowac si¢ z otoczeniem z uzyciem
specjalistycznej terminologii, oceniaé rozne
rozwigzania inzynierskie 1 dyskutowac o nich

P6U_U

P6S_UK

ME1_U16

potrafi pracowa¢ indywidualnie i wspotpracowac
w zespole; umie oszacowaé czas potrzebny na
realizacj¢ zleconego zadania; potrafi opracowad
i zrealizowa¢ harmonogram prac zapewniajacy
dotrzymanie terminow

P6U_U

P6S_UO

MEL_U17

ma umiej¢tnos¢ samoksztatcenia i realizowania
wlasnego uczenia si¢ przez cale zycie, m.in. w celu
podnoszenia kompetencji zawodowych, takze innych
0s6b

P6U_U

P6S_UU

KOMPETENCJE SPOLECZNE

MEL_K01

krytycznie ocenia swoja wiedzg i jej ograniczenia,
jest gotow do korzystania z wiedzy 1 doswiadczenia
ekspertow oraz innych os6b w rozwigzywaniu
problemow poznawczych i praktycznych

P6U_K

P6S_KK

ME1_K02

jest gotow do myslenia i dziatania w sposéob
przedsigbiorczy oraz podejmowania kreatywnych
dziatan — rowniez na rzecz interesu publicznego

P6U_K

P6S_KO

MEL_KO03

odpowiedzialnie okresla priorytety stuzace realizacji
okreslonego przez siebie lub innych zadania oraz ma
Swiadomo$¢ wazno$ci systematycznej pracy

P6U_K

P6S_KO

MEL_KO04

jest gotow do stosowania i kultywowania zasad etyki
zawodowej inzyniera oraz bezpieczenstwa i higieny
pracy jako wzorcow wiasciwego postgpowania, ma
$wiadomos$¢ negatywnych skutkéw spotecznych
postepowania nieetycznego

P6U_K

P6S_KR

MEL_KO05

mysli krytycznie oraz przewiduje i zapobiega
potencjalnym zagrozeniom stwarzanym przez
systemy mechatroniki; ma $wiadomos¢ wysokiej
odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje

P6U_K

P6S_KR




1 Zgodnie z zatgcznikiem do Ustawy z dnia 22 grudnia 2015 r. o Zintegrowanym Systemie Kwalifikacji
(tj.: Dz. U. 2018 r., poz. 2153 z pézn. zm.), Uniwersalne charakterystyki pozioméw I stopnia w
PRK.

2 Zgodnie z zalgcznikiem do Rozporzadzenia Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 14
listopada 2018 r. w sprawie charakterystyk drugiego stopnia uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach
6-8 (Dz.U. 2018 r., poz. 2218), Czes¢ I — Charakterystyki II stopnia efektow uczenia si¢ dla
kwalifikacji na poziomach 6-8 Polskiej Ramy Kwalifikacji; ORAZ dla dziedziny sztuki: Czes¢ 11 -
Charakterystyki II stopnia efektow uczenia si¢ dla kwalifikacji na poziomach 6-7 Polskiej Ramy
Kwalifikacji dla dziedziny sztuki (rozwinigcie zapisow zawartych w czesci I), ORAZ kompetencje
inzynierskie: Cze$¢ III - Charakterystyki Il stopnia efektéw uczenia si¢ dla kwalifikacji na
poziomach 6-7 Polskiej Ramy Kwalifikacji umozliwiajacych uzyskanie kompetencji inzynierskich
(rozwiniecie zapisow zawartych w czesci I)



