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Nazwa ocenianego kierunku studiéw: Automatyka i robotyka
1. Poziom/y studiow:  studia | stopnia
2. Forma/y studiéw: studia stacjonarne, profil praktyczny
3. Nazwa dyscypliny, do ktdrej zostat przyporzadkowany kierunek™?
Automatyka, elektronika i elektrotechnika

W przypadku przyporzadkowania kierunku studidw do wiecej niz 1 dyscypliny:
a. Nazwa dyscypliny wiodgcej, w ramach ktdrej uzyskiwana jest ponad potowa efektéw uczenia sie

wraz z okresleniem procentowego udziatu liczby punktéw ECTS dla dyscypliny wiodacej w ogdlnej
liczbie punktéw ECTS wymaganej do ukoniczenia studidw na kierunku.

Punkty ECTS
Nazwa dyscypliny wiodgcej
liczba %
Automatyka, elektronika i 190 90
elektrotechnika

b. Nazwy pozostatych dyscyplin wraz z okresleniem procentowego udziatu liczby punktéw ECTS dla
pozostatych dyscyplin w ogélnej liczbie punktéw ECTS wymaganej do ukoniczenia studiéw na
kierunku.

Punkty ECTS
L.p. Nazwa dyscypliny
liczba %
1 | Informatyka technicznai 20 10
telekomunikacja

™Nazwy dyscyplin nalezy poda¢ zgodnie z rozporzadzeniem MNiSW z dnia 20 wrzesnia 2018 r. w sprawie dziedzin nauki i
dyscyplin naukowych oraz dyscyplin artystycznych, Dz.U. 2018poz. 1818.

2 W okresie przejsciowym do dnia 30 wrzesnia 2019 uczelnie, ktére nie dokonaty przyporzadkowania kierunku do dyscyplin
naukowych lub artystycznych okreslonych w przepisach wydanych na podstawie art.5 ust. 3 ustawy podaja dane dotyczace
dotychczasowego przyporzadkowania kierunku do obszaru ksztalcenia oraz wskazania dziedzin nauki i dyscyplin naukowych,
do ktorych odnosza si¢ efekty ksztalcenia.
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Efekty uczenia sie zaktadane dla ocenianego kierunku, poziomu i profilu studiéw

Efekty uczenia sie dla kierunku studiow Automatyka i robotyka z odniesieniami do
charakterystyk efektow uczenia sie pierwszego i drugiego stopnia PRK

Nazwa kierunku studiow: Automatyka i Robotyka
Poziom studiow: I (inzynierskie)
Profil ksztatcenia: praktyczny

Odniesienie do efektow

uczenia sie zgodnych
Kod

tek Efekty uczenia sie dla kierunku z Polska Rama
e ce" tu Kwalifikacji
e Po ukoriczeniu studiéw absolwent: Kod Kod
kierunku charakterystyk | charakterys
uniwersalnych tyk Il
| stopnia1 stopnia2
WIEDZA
AR1_WO01 | posiada zaawansowang wiedze w zakresie matematyki PeU_W P6S_WG

obejmujacg algebre, geometrie, analize, rachunek
macierzowy, probabilistyke oraz elementy matematyki
dyskretnej i logiki, w tym metody matematyczne i
metody numeryczne niezbedne dla modelowania
systemow dynamicznych

AR1_WO02 | ma wiedze w zakresie wybranych dziatéw fizyki ogdlnej PeU_W P6S_WG
obejmujacych termodynamike, elektrycznosé i
magnetyzm, optyke, fotonike i akustyke oraz fizyke ciata
statego, w tym wiedze niezbedng do zrozumienia
podstawowych zjawisk fizycznych wystepujgcych w
elementach i uktadach automatyki i robotyki oraz w ich
otoczeniu

AR1_WO03 | posiada wiedze z pogranicza automatyki i robotyki oraz PeU_W P6S_WG
pokrewnych dziedzin wiedzy, takich jak informatyka,
elektronika, elektrotechnika, mechanika, mechatronika,
pomiary i przetwarzanie sygnatéw

AR1_WO04 | posiada ugruntowang wiedze w zakresie elementéw P6U_W P6S_WG
teorii sterowania obejmujacych liniowe systemy
dynamiczne oraz metody ich analizy w dziedzinie czasu i
czestotliwos$ci a takie wybranych zagadnien z zakresu
nieliniowych systemoéw dynamicznych

AR1_WO05 | dysponuje wiedzg w zakresie programowania PeU_W P6S_WG
asemblerowego i wysokopoziomowego réznych
architektur sprzetowych

AR1_WO06 | zna zastosowanie w automatyce elektronicznych uktadéw PeU_W P6S_WG
analogowych i cyfrowych, systeméw elektrycznych,
sterownikéw przemystowych, systemdéw wbudowanych i
zagadnien sterowania produkcjg

AR1 W07 | zna w stopniu zaawansowanym techniki konstruowania P6U_ W P6S WG
prostych i optymalnych systemoéw automatyki, doboru
uktadéw wykonawczych, sensoréw i urzadzen
pomiarowo-kontrolnych a takze konstruowania i obstugi
robotéw
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AR1_WO8

ma wiedze dotyczgcg standarddéw i norm technicznych
obowigzujgcych dla systemdéw automatyki i robotyki oraz
szczegotdéw dotyczacych cyklu zycia maszyn i urzadzen

P6U_W

P6S_WK

AR1_WO09

zna podstawowe zasady BHP oraz ergonomii

P6U_W

P6S_WK

AR1_W10

zna pozatechniczne (ekonomiczne, prawne i etyczne)
uwarunkowania dziatalnosci inzynierskiej, rozumie
fundamentalne dylematy wspdtczesnej cywilizacji, w
szczegdlnosci podstawowe pojecia z zakresu ochrony
wiasnosci intelektualnej i prawa autorskiego

P6U_W

P6S_WK

AR1_W11

posiada podstawowg wiedze na temat tworzenia,
organizacji i dziatania przedsiebiorstw z branzy
automatyki i robotyki

P6U_W

P6S_WK

UMIEJETNOSCI

AR1_UO1

potrafi czerpa¢ wiedze z literatury i internetowych
(bibliotecznych) baz danych oraz dokonywac ich
interpretacji i wysnuwac wnioski

P6U_U

P6S_UW

AR1_UO2

umie przy rozwigzywaniu problemdw z zakresu
automatyki i robotyki dostrzegac ich aspekty systemowe i
pozatechniczne

P6U_U

P6S_UW

AR1_UO3

umie sformutowac i rozwigzaé praktyczne zadania
inzynierskie z zakresu automatyki i robotyki dokonujgc
krytycznej analizy funkcjonowania istniejgcych rozwigzan
technicznych oraz przeprowadzajac niezbedne
eksperymenty i symulacje

P6U_U

P6S_UW

AR1_UO4

potrafi zaprojektowaé proste uktady automatyki o
réznych zastosowaniach a takze pomocnicze uktady
mechaniczne, elektryczne i elektroniczne oraz uzasadnic
ekonomicznie trafnos¢ proponowanych rozwigzan w nie
w petni przewidywalnych warunkach

P6U_U

P6S_UW

AR1_UO5

umie zaprojektowad i zrealizowac lokalng siec¢
teleinformatyczng, w tym przemystowa

P6U_U

P6S_UW

AR1_UO6

potrafi tworzy¢ oprogramowanie z obszaru
programowania mikroprocesoréw i systemoéw
wbudowanych

P6U_U

P6S_UW

AR1_UO7

umie wykorzystac znajomosc¢ standardow i norm
inzynierskich w swojej pracy zawodowej

P6U_U

P6S_UW

AR1_UOS

umie obstugiwac urzadzenia, obiekty i systemy
automatyki i robotyki spotykane w przemysle oraz roboty
przemystowe i maszyny sterowane numerycznie

P6U_U

P6S_UW

AR1_U09

wykorzystuje doswiadczenie sSrodowiska inzynierskiego w
odniesieniu do utrzymania urzadzen typowych dla
kierunku studiow

P6U_U

P6S_UW

AR1_U10

potrafi odczytywacd ze zrozumieniem dokumentacje
techniczng oraz schematy technologiczne systeméw
automatyki i robotyki, oceniac je i dyskutowac o nich

P6U_U

P6S_UK

AR1_U11

umie stworzy¢ dokumentacje i prezentacje dotyczace
zrealizowanego przez siebie zadania projektowego

P6U_U

P6S_UK

AR1_U12

potrafi przeanalizowac rdzne sposoby realizacji zadania z
dziedziny automatyki i robotyki oraz wybrac¢ najlepszy
uwzgledniajac rézne kryteria

P6U_U

P6S_UK
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AR1_U13

potrafi komunikowac sie w jezyku obcym uzywajac takze
terminologii branzowej i stownictwa specjalistycznego z
zakresu automatyki i robotyki oraz dyscyplin pokrewnych
na poziomie B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia
Jezykowego

P6U_U

P6S_UK

AR1_U14

posiada umiejetnos¢ planowania i organizowania pracy
zarowno indywidualnej, jak i we wspétdziataniu w
zespole, rowniez o charakterze interdyscyplinarnym

P6U_U

P6S_UO

AR1_U15

rozumie koniecznos¢ ciggtego doksztatcania sie, takze po
zakonczeniu studiow

P6U_U

P6S_UU

KOMPETENCJE SPOtECZNE

AR1_KO1

krytycznie ocenia swojg wiedze i jej ograniczenia, jest
gotow do korzystania z opinii ekspertéw poprzez
formutowanie precyzyjnych pytan dotyczacych takze
dziatalno$ci gospodarczej i przedsiebiorczosci

P6U_K

P6S_KK
P6S_KO

AR1_K02

jest gotdéw do uczestniczenia w dyskursie publicznym
korzystajgc w tym celu ze znajomosci réoznych narzedzi
informatycznych

P6U_K

P6S_KO

AR1_KO03

jest gotéw do uwzgledniania spotecznych skutkéw
stosowania zdobytej wiedzy i wynikajgcej stad
odpowiedzialnosci

P6U_K

P6S_KO

AR1_KO4

jest Swiadomy regut prawa, zasad etyki zawodowej,
obowigzku ich stosowania w pracy zawodowej

P6U_K

P6S_KR

AR1_KO05

odpowiedzialnie spetnia swoja role zawodowg w
Srodowisku przemystowym

P6U_K

P6S_KR
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Sktad zespotu przygotowujacego raport samooceny

Imie i nazwisko

Witold Byrski

Tytut lub stopien naukowy/stanowisko/funkcja
petniona w uczelni

prof. dr hab. inz., profesor, Kierownik Katedry Automatyki i
Robotyki PWSZ w Tarnowie

Jan Tadeusz Duda

prof. dr hab. inz., profesor

Krzysztof Oprzedkiewicz

dr hab. inz., profesor Uczelni

Mariusz Swider

mgr inz., starszy wyktadowca, Zastepca Kierownika Katedry
Automatyki i Robotyki PWSZ w Tarnowie

Bartosz Srebro

inz., referent techniczny
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Prezentacja uczelni

Panstwowa Wyzsza Szkota Zawodowa w Tarnowie zostata powotana Rozporzadzeniem Rady
Ministrow z dnia 19 maja 1998 r. (Dz. U. Nr 65, poz. 418). Od lat plasuje sie w czotéwce uczelni
zawodowych (4 miejsce w rankingu , Perspektyw” w 2020 r.) i jest najchetniej wybierang uczelnig
tego typu w Polsce (wg MNiSW).

Celem strategicznym uczelni jest wysoki poziom ksztatcenia na wszystkich kierunkach studiéw.
Realizacja tego celu jest mozliwa dzieki wspotpracy z uczelniami Krakowa (UJ, AGH, AWF, UR i ASP), a
takze Katowic (US) oraz z otoczeniem spoteczno-gospodarczym. PWSZ w Tarnowie utrzymuje takze
kontakty z uczelniami zagranicznymi, jest cztonkiem organizacji miedzynarodowych: ECTNA, ESNA i
EURASHE.

PWSZ w Tarnowie jest publiczng uczelnia zawodowg stuzgcy, we wspodtpracy ze Srodowiskiem
lokalnym, rozwojowi Tarnowa i regionu poprzez oferte edukacyjng na poziomie 6. i 7. Polskiej Ramy
Kwalifikacji (licencjackim/inzynierskim i magisterskim) oraz dziatalno$¢ naukowo-badawcza. Uczelnia
umozliwia zdobycie wyksztatcenia mtodziezy pochodzacej z rodzin znajdujgcych sie w trudnej sytuacji
ekonomicznej i mieszkajacej z dala od osrodkéw akademickich. Realizujgc swojg misje, PWSZ wnosi
istotny wktad w rozwéj gospodarczy i kulturowy miasta i regionu.

Obecnie w strukturze uczelni funkcjonuje sze$é wydziatow, ktére oferujg mozliwosc ksztatcenia na
25 kierunkach studidw. Aktualnie uczelnia ksztatci ponad 4 tysigce studentow.

Katedra Automatyki i Robotyki funkcjonuje w ramach Wydziatu Politechnicznego. Ksztatcenie na
kierunku Automatyka i robotyka na studiach | stopnia prowadzone jest od 1.10.2017 r. Pierwsi
absolwenci uzyskali tytut inzyniera w 2021 roku i sg przygotowani do podjecia pracy zawodowej na
stanowiskach inzyniera ds. utrzymania ruchu, projektanta uktaddéw automatyki, projektanta
systemédw wbudowanych, programisty PLC, obstugi komputerowych systemdw sterowania,
programisty robotow przemystowych, inzyniera systemow zrobotyzowanych. Mogg tez podjac studia
Il stopnia i kontynuowa¢ ksztatcenie na studiach Il stopnia.

Proces dydaktyczny realizowany w uczelni upowszechnia i pielegnuje wartosci akademickie, a
sytuacje dydaktyczne opieraja sie na relacji mistrz—uczen, w ktérych wage przywigzuje sie do
partnerstwa, podmiotowosci i wprowadzania studenta w Swiat wartosci, takich jak etos prawdy,
rzetelnosci, obiektywizmu, sprawiedliwosci, odpowiedzialnosci i zyczliwosci. W zyciu akademickim
stosowane sg dobre obyczaje w nauce.
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Cze$¢ I. Samoocena uczelni w zakresie spetniania szczegétowych kryteridw oceny
programowej na kierunku studidow o profilu praktycznym

Kryterium 1. Konstrukcja programu studiow: koncepcja, cele ksztatcenia i efekty uczenia sie

Kierunek Automatyka i robotyka zostat uruchomiony w roku akademickim 2017/18. Jego
utworzenie poprzedzity trwajgce przez dtuiszy czas rozmowy pomiedzy interesariuszami
zewnetrznymi z regionu tarnowskiego, gtéwnie firmami dziatajgcymi w obszarze automatyki i
robotyki, a wtadzami uczelni i wtadzami éwczesnego Instytutu Politechnicznego. W trakcie tych
kontaktéw strony doszty do wniosku, ze ksztatcenie w Tarnowie inzynierdw automatyki i robotyki jest
bardzo pozgdane, biorgc pod uwage potrzeby rynku pracy regionu tarnowskiego i potudniowo-
wschodniej czesci wojewddztwa matopolskiego. Wczesniej takie wyksztatcenie mozna byto zdoby¢
jedynie w wiekszych osrodkach akademickich odlegtych o kilkadziesigt kilometréw od Tarnowa.
Nastepnie PWSZ w Tarnowie rozpoczeta proces starania sie o uzyskanie uprawnien do ksztatcenia na
stacjonarnych studiach praktycznych | stopnia na kierunku Automatyka i robotyka. W tym celu zespét
przygotowujgcy wniosek do Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa WyzZszego przeprowadzit wiele analiz,
dyskusji wewnetrznych i rozméw tak z interesariuszami zewnetrznymi, jak i z nauczycielami
akademickimi majacymi duze doswiadczenie w prowadzeniu zaje¢ na takim kierunku studidow na
innych uczelniach. W ich rezultacie stworzony program studiéw oraz efekty ksztatcenia uzyskaty
pozytywne opinie zaréwno przedsiebiorstw z branzy automatyki i robotyki dziatajgcych w Tarnowie i
okolicach jak i cztonkéw dwczesnego Konwentu PWSZ w Tarnowie. Ostatecznie wniosek ten uzyskat
pozytywng opinie Polskiej Komisji Akredytacyjnej oraz, w dniu 18 lipca 2017 roku, zgode ministra
nauki i szkolnictwa wyzszego na uruchomienie nowego kierunku studiow.

W trakcie tworzenia programu studiéw oraz jego pdzniejszych modyfikacji koncepcje i cele
ksztatcenie oparto przede wszystkim na nastepujgcych dokumentach uchwalonych przez Senat PWSZ
w Tarnowie:

e Strategia rozwoju Paristwowej WyzZszej Szkoty Zawodowej w Tarnowie na lata 2012-2019
(przyjeta Uchwatg nr 49/2012 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28 wrzes$nia 2012 r. [zat. K1-1]

e Strategia Rozwoju Paristwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Tarnowie na lata 2020-2025
(przyjeta Uchwatg nr 2/2020 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 24 stycznia 2020 r. [zat. K1-2-1] i
[zat. nr K1-2-2].

Zgodnie z trescig obecnie obowigzujgcej Strategii Rozwoju PWSZ w Tarnowie koncepcja
ksztatcenia na kierunku Automatyka i robotyka odzwierciedla pieé¢ tzw. celédw strategicznych:

1) Doskonatos$¢ dydaktyczna — jest realizowana poprzez:

a) ulepszanie programu studidow umozliwiajgce szybkie reagowanie na uwagi przekazywane
przez studentéw, wyktadowcdw, interesariuszy zewnetrznych oraz wyspecjalizowane jednostki
ogdlnouczelniane zajmujace sie np. $Sledzeniem loséw absolwentéw. W ten sposdb reagujemy
na przyktad na zmiany na rynku pracy. Do zmian programu studidw nalezy zaliczy¢ tez
wprowadzanie nowych przedmiotow, ktére odzwierciedlajg nowe, zaakceptowane juz przez
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Przemyst 4.0 trendy w technologiach automatyki np. przedmiot Wykorzystanie loT w
automatyce,

b)ciggte powiekszanie bazy laboratoryjnej w celu zapewnienia jak najlepszego zaplecza dla
naszych studentéw, umozliwiajgcego opanowanie umiejetnosci niezbednych w trakcie ich
pracy zawodowej,

c) troska o podnoszenie standardéw ksztatcenia, czego wyrazem jest udziat w uruchomionym na
PWSZ w Tarnowie Uczelnianym Systemie Zapewniania Jakosci Ksztatcenia,

d)staty dialog ze studentami naszego kierunku dotyczacy wszystkich aspektdw procesu
ksztatcenia,

e) kontakty z interesariuszami zewnetrznymi w sprawach praktyk zawodowych.

2) Badania naukowe — s3 realizowane przez:

a) prowadzenie przez pracownikéw Katedry Automatyki i Robotyki oraz przez pracownikéw z
innych katedr Wydziatu Politechnicznego prowadzacych dydaktyke na kierunku AiR,
dziaftalnos$ci naukowej afiliowanej zaréwno przy PWSZ w Tarnowie, jak réwniez przy innych
uczelniach (np. AGH), publikowanie rezultatéw tych badan oraz branie udziatu w konferencjach
krajowych i zagranicznych,

b)udziat pracownika Katedry AiR w redagowaniu czasopisma naukowego ,Science, Technology
and Innovation” wydawanego przez PWSZ w Tarnowie,

c) umowy podpisywane z interesariuszami zewnetrznymi z aktywnym udziatem pracownikéw
Katedry AiR, ktdre obejmujg réwniez prowadzenie wspdlnych prac badawczo-rozwojowych.

3) Odpowiedzialno$¢ spoteczna — osiggana poprzez:

a) organizowanie Dni Otwartych Uczelni oraz Matopolskiej Nocy Naukowcow,

b) uczestnictwo w programie klas patronackich dla szkét sSrednich,

c) udziat w ksztattowaniu spoteczenstwa informacyjnego w formie kontaktéw poprzez
nowoczesne platformy i technologie internetowe (Web 2.0),

d)pomoc studentom w uczestniczeniu w kursach specjalistycznych pozwalajgcych uzyskaé
certyfikaty lub zda¢ egzaminy zewnetrzne,

e) pomoc dla studentéw w studiowaniu, poprzez wyrazanie zgody na Indywidualny Tok Studiow,
gdy reprezentujagc PWSZ, uprawiajg sport wyczynowy osiggajac wysokie wyniki w zawodach
krajowych i miedzynarodowych. Np. student kierunku AiR p. Michat Topdr zostat wicemistrzem
Akademickich Mistrzostw Polski w kolarstwie gérskim i zajgt 7 miejsce w Akademickich
Mistrzostwach Swiata w Portugalii w 2018 roku, co nie wptyneto na jego wyniki studiowania,
gdyz jego praca dyplomowa obroniona z wynikiem 5.0, uzyskata tez wyréznienie.

4) Wspotpraca miedzynarodowa — realizowana poprzez:

a) promowanie mobilnosci miedzynarodowej studentéw poprzez rozpowszechnianie wséréd nich
informacji o programach wymiany miedzynarodowej takich, jak ERASMUS+,

b) oferowanie prowadzenia wybranych przedmiotéw w jezyku angielskim dla studentéw
zagranicznych i wtasnych,

c) udziat studentéw i pracownikow Katedry AiR w spotkaniach z zagranicznymi gos$émi
odwiedzajgcymi PWSZ w Tarnowie z wyktadami i prelekcjami,

d)cztonkostwo naszych pracownikéow w wielu organizacjach i stowarzyszeniach
miedzynarodowych zwigzanych z automatyka takich jak IEEE czy IFAC.
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5) Akademia Tarnowska — osiggana poprzez:
a) wspoétudziat w rozwoju bazy laboratoryjnej Wydziatu Politechnicznego, ktéra mogtaby stuzyc
tez do prowadzenia prac badawczych,
b)rozmowy i plany na temat utworzenia kolejnych studidw Il stopnia na Wydziale
Politechnicznym.

Dotychczasowy rozwdj programu studidw kierunku Automatyka i robotyka przebiegat w sposéb
nastepujacy:

e pierwszy program studidw zostat zatwierdzony uchwatg Senatu PWSZ w Tarnowie nr 33/2017 z
dnia 28 marca 2017 roku.

e w wyniku analizy propozycji zgtaszanych przez studentéw i interesariuszy zewnetrznych w
2019 roku Rada Programowa Kierunku Studiéw (RPKS) wprowadzita w nim zmiany polegajgce
na dodaniu trzeciego modutu obieralnego o nazwie Inzynieria systemow automatyki i robotyki.
Miato to na celu uelastycznienie oferty edukacyjnej. Zmiany w programie studiéw zostaty
wprowadzone uchwatg Senatu PWSZ w Tarnowie nr 61/2019 z dnia 28 czerwca 2019 roku.

e w zwigzku z uchwaleniem nowej ustawy Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Prawo o
szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz.U. 2018 poz. 1668) z dnia 28 lipca 2018 roku nastgpita
konieczno$¢ opracowania przez Rade Programowg Kierunku Studidéw, bardzo
zmodyfikowanego programu studiéw, dostosowanego do wymogéw tejze ustawy. Giéwne
zmiany dotyczyty zwiekszonej liczby godzin praktyk zawodowych, bez jednoczesnego
zmniejszania wymiaru godzinowego zaje¢ dydaktycznych o charakterze praktycznym
(laboratoria, projekty). Natomiast zmniejszeniu ulegly wymiary godzinowe niektorych
wyktadéw w celu zachowania rozsadnej proporcji zgodnej z duchem profilu praktycznego
studidw. Program studidw obowigzujgcy od roku akademickiego 2019/20 zostat przyjety
uchwatg Senatu PWSZ w Tarnowie nr 64/2019 z dnia 28 czerwca 2019 roku.

e pod koniec roku akademickiego 2019/20 uzyskano od pracownikéw prowadzacych zajecia na
naszym kierunku studiow pierwsze uwagi na temat wdrazania programu studiéw zgodnego z
nowg ustawg Prawo o szkolnictwie wyzszym. W rezultacie RPKS opracowata w nim zmiany
dotyczace przede wszystkim wymiaru godzinowego niektérych przedmiotéw matematycznych
oraz przedmiotow Fizyka | i Fizyka Il. Przy okazji wprowadzono tez w nim drobne korekty
polegajgce na likwidacji omytek pisarskich. Modyfikacje te zostaty wprowadzone uchwatg
Senatu PWSZ w Tarnowie nr 107/2020 z dnia 30 wrzesnia 2020 roku.

e w 2020 roku rozpoczat sie na PWSZ w Tarnowie proces wdrazania nowego systemu
informatycznego Wirtualnej Uczelni. Wymusit on zmiane wzoréw drukéw zatgcznikéw do
programow studiow. W zwigzku z tym nalezato wprowadzi¢ odpowiednie zmiany w programie
studidw rozpoczynajgcym sie od roku akademickiego 2020/21, ktére wprowadzono uchwatg
Senatu PWSZ w Tarnowie nr 81/2020 z dnia 30 wrzes$nia 2020 roku.

e w 2021 roku decyzjg wtadz rektorskich wprowadzono na Wydziale Politechnicznym (na innych
wydziatach rdwniez) program redukcji nadgodzin pracowniczych poprzez prowadzenie
wspolnych wyktadow z przedmiotéw obecnych w programach studiow réznych kierunkow
Wydziatu Politechnicznego, np. matematyka, fizyka (gdy pozwala na to tres¢ kierunkowych
sylabuséw). Ponadto Zarzgdzeniem Rektora PWSZ w Tarnowie nr 52/2021 z dnia 5 lipca 2021
roku wprowadzono nowg pule przedmiotéw spoteczno-humanistycznych, a Zarzadzeniem nr
67/2021 z dnia 29 lipca 2021 roku obowigzek dodania do programu studiow nowego

Profil Praktyczny | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl 11



przedmiotu o nazwie Pracownia dyplomowa. Aby dostosowac¢ sie do tych decyzji
wprowadzono odpowiednie formalne zmiany w programie studiéw. Korzystajac z okazji, RPKS
podjeta tez decyzje o ponownym wprowadzeniu do programu studiéw obowigzujgcego od
roku akademickiego 2021/22 trzeciego modutu obieralnego o nazwie Inzynieria systemow
automatyki i robotyki. Ponadto RPKS dokonata zmian w kanonie przedmiotéw kierunkowych
biorgc pod uwage zmiany w trendach ksztatcenia z dziedziny automatyki. Wszystkie te zmiany
zostaty wprowadzone w zycie Uchwatg Senatu PWSZ w Tarnowie nr 63/2021 z dnia 29
wrzesnia 2021 roku.

W programie studidw kierunku AiR, gtéwny nacisk pofozony jest na zdobycie praktycznych
umiejetnodci, przed wszystkim w trakcie praktycznych ¢wiczen, zajeé projektowych, laboratoriow
oraz praktyk w firmach przemystowych, ktére umozliwig studentom bezposredni kontakt i mozliwosé
rozwigzywania realnych problemoéw inzynierskich. W ramach kierunku ksztattowana jest wiedza
wspierajgca i uzupetniajaca interdyscyplinarny charakter automatyki i robotyki. Przekazywana wiedza
pozwala studentom naby¢ umiejetnosci postugiwania sie wiedzg ogdlng z zakresu nauk technicznych
oraz wiedzg szczegbétowq z zakresu automatyki i robotyki.

Dzisiejszy inzynier automatyk musi otrzymac wszechstronne wyksztatcenie nie tylko w zakresie
podstaw automatyki, ale réwniez w zakresie nowoczesnych metod sterowania, w zakresie budowy i
oprogramowania komputeréw (programowanie wysokopoziomowe) i programowania matych
uktadéw mikroprocesorowych (programowanie niskopoziomowe), sprzetowych implementac;ji
algorytméw i inzynierii programowania. Absolwenci studidow inzynierskich kierunku Automatyki i
robotyka posiadajg wiedze z zakresu informatyki przemystowej, pomiardw i analizy i przetwarzania
sygnatow, regulacji automatycznej, robotyki, algorytmdéw decyzyjnych i obliczeniowych. Posiadajg
umiejetnosci korzystania ze sprzetu komputerowego w sieciach komputerowych i przemystowych,
przy projektowaniu i eksploatacji uktadéw automatyki, systemdéw sterowania i robotyki. Absolwenci
znajg takze jezyk obcy na poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego
Rady Europy. Absolwenci sg przygotowani do pracy w przemysle chemicznym, budowy maszyn,
energetycznym, elektrotechnicznym i  elektronicznym, metalurgicznym, samochodowym,
zbrojeniowym, a takze w matych i srednich przedsiebiorstwach zatrudniajgcych inzynieréw z zakresu
automatyki oraz technik decyzyjnych. Absolwenci wynoszg ze studiéw ciekawos¢ otaczajgcego ich
Swiata, maja wpojone nawyki ustawicznego ksztatcenia i rozwoju zawodowego oraz sg przygotowani
do podejmowania wyzwan badawczych i kontynuacji edukacji na studiach drugiego stopnia.

Analizujgc tabele efektéw uczenia sie dla kierunku Automatyka i robotyka ze str. 3-5 nalezy
zauwazyé, ze kluczowymi z punktu widzenia osiggania kompetencji z zakresu wiedzy sg efekty
AR1_AWO03, AR1_AWO04 i AR1_WO07. Z kolei najwazniejsze efekty uczenia sie odpowiedzialne za
nabycie przez studenta umiejetnosci praktycznych to AR1_U03, AR1_UO4 i AR1_UO08. Natomiast
kompetencje spoteczne najbardziej podkresla efekt AR1_KO1. Efekty te najlepiej podkreslajg zwigzek
zdobytych przez absolwenta umiejetnosci z dyscypling automatyka, elektronika i elektrotechnika,
ktorej jako wiodacej, zostat przyporzgdkowany kierunek Automatyka i robotyka. Efekty wskazuja tez
na interdyscyplinarnos¢ wyksztatcenia, szerokie spektrum zdobytej podczas studidow wiedzy i
umiejetnosci praktycznych oraz samodzielnos¢ absolwenta w jego w pracy zawodowe;j.
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Efekty uczenia sie prowadzgce do uzyskania kompetencji inzynierskich, sg wskazane przede
wszystkim w pozycjach AR1_WO08, AR1_W10, AR1_U03, AR1_UO07, AR1_U09, AR1_KO5. Zapewniaja
one nie tylko profesjonalizm i praktyczny aspekt zdobytego wyksztatcenia ale i umiejetnos¢ pracy
zespotowej, korzystania z rad bardziej doswiadczonych pracownikdw i przetozonych oraz
pozatechniczne aspekty pracy inzyniera automatyka.

Sposdb potwierdzania efektéw uczenia sie reguluje Uchwata nr 26/2021 Senatu PWSZ w Tarnowie
z dnia 30 czerwca 2021 roku [zat. nr K1-3], natomiast przyporzadkowanie kierunkow studiéw
realizowanych w PWSZ w Tarnowie do dyscyplin naukowych okresla Uchwata nr 77/2021 Senatu
PWSZ z dnia 29 pazdziernika 2021 roku [zat. nr K1-4].
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Kryterium 2. Realizacja programu studiéw: tresci programowe, harmonogram realizacji programu
studidw oraz formy i organizacja zaje¢, metody ksztatcenia, praktyki zawodowe, organizacja
procesu nauczania i uczenia sie

Harmonogram realizacji programu oraz formy i organizacja zajec.

Studia inzynierskie | stopnia prowadzone w trybie stacjonarnym na kierunku Automatyka i
robotyka trwajg trzy i pot roku (7 semestrow). Obecnie na kierunku tym realizowane sg dwa
programy studiow:

e program studiow obowigzujacy dla dwdch pierwszych rocznikdw, ktéry zostat wprowadzony
od roku akademickiego 2017/18 i zmodyfikowany w 2019 roku

e program studidw obowigzujacy od roku akademickiego 2019/20, ktory byt modyfikowany i
tutaj przedstawiona jest jego najnowsza wersja, obowigzujgca od roku akademickiego 2021/22

W pierwszym programie studidéw, sumaryczna liczba godzin dydaktycznych wynosi 2520,
natomiast liczba godzin praktyk zawodowych to 360. tacznie wiec w programie tym jest 2880 godzin
dydaktycznych. taczna liczba punktéw ECTS niezbednych do ukonczenia studiow wynosi 210. Praktyki
zawodowe s3 realizowane po szostym semestrze studidw, w okresie wakacji letnich, a zaliczanie po
zakonczeniu semestru sioddmego. W programie tym wystepowaty pierwotnie dwa moduty obieralne
(kazdy obejmujacy 525 godzin): Komputerowe systemy automatyki przemystowe]j (KSAP) i Robotyka
(R), ale w roku 2019 dodano trzeci modut obieralny - Inzynieria systemdéw automatyki i robotyki
(ISAR). Wybdr modutu obieralnego nastepuje po ukonczeniu przez studentéw czwartego semestru
studiéw, tak wiec wprowadzenie trzeciego modutu obieralnego nie odebrato mozliwosci jego wyboru
studentom trzeciego roku. Tematy prac dyplomowych sg wybierane przez studentéw podczas
széstego semestru studidw a ich realizacja przypada na semestr siddmy. W tym samym semestrze
studenci czwartego roku uczeszczajg na przedmiot Seminarium dyplomowe. Muszg tez uzyskac ocene
pozytywng z Przygotowania do pracy dyplomowej, ktéra potwierdza stan zaawansowania pracy
dyplomowej studenta na koniec ostatniego semestru studiow. Obrony prac dyplomowych
rozpoczynajg sie od zimowej sesji egzaminacyjnej po siéddmym semestrze studiow.

Nowy program studiow, wprowadzony zgodnie z wymogami nowej ustawy Prawo o szkolnictwie
wyzszym i nauce od roku akademickiego 2019/20, zawiera znaczne zmiany w pordwnaniu z
programem wczesniejszym. Przede wszystkim liczba godzin praktyk zawodowych zostata zwiekszona
z 360 do 960 godzin. Wymusito to przebudowe catego programu studidéw, szczegdlnie na V, VI i VII
semestrze. Praktyki zawodowe sg obecnie realizowana w dwéch cyklach po 480 godzin: pierwszy cykl
- w semestrze széstym, drugi cykl - w semestrze si6dmym, i zaliczanie na koniec kazdego z tych
semestrow. W zwigzku z tym, ze liczba punktéw ECTS przypisanych praktykom zawodowym
zwiekszyta sie z 12 do 32 punktdow, przy niezmienionej w programie studiéw sumarycznej liczbie 210
punktow ECTS niezbednych do ich ukoriczenia, nalezato odpowiednio zmniejszy¢é wymiar godzinowy
niektérych zajec. | tak, jak to wczesnie wspomniano, zmiany poszty przede wszystkim w kierunku
redukcji godzin zaje¢ wyktadowych, zgodnie z zatozeniem wzmocnienia wymiaru praktycznego
ksztatcenia na kierunku Automatyka i robotyka. Starano sie natomiast zachowaé wymiar zajec
laboratoryjnych i projektowych. Ponadto wystgpita konieczno$s¢ zmniejszenia liczby przedmiotéw
realizowanych na dwdch ostatnich semestrach studidéw i przesuniecia czesci z nich na wczesniejsze
semestry. Liczba punktdw ECTS przypisana przedmiotom realizowanych w ramach modutéw
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obieralnych oraz przedmiotom uzupetniajgcym réwniez musiata zosta¢ zmniejszona. Pierwotnie w
nowym programie studidw znajdowaty sie dwa moduty obieralne, ale biorgc pod uwage trendy na
rynku pracy oraz liczbe kandydatéw na studia od roku akademickiego 2021/22 ponownie
wprowadzono w nim trzeci, bardziej uniwersalny, modut obieralny (Inzynieria systemdéw automatyki i
robotyki). Na przyktad w tym roku akademickim na trzecim roku studiow sg uruchomione dwa
moduty obieralne. Obecnie nie ma jeszcze studentéw czwartego roku studiujgcych wedtug tego
programu studiéw ale nalezy nadmienié, ze przewiduje on obok Seminarium dyplomowego takze
nowy typ zaje¢ — Pracownia dyplomowa w wymiarze 30 godzin. Powinno to pomdc studentom w
terminowym wykonaniu prac inzynierskich, szczegdlnie ze w sio)dmym semestrze bedg oni musieli
uczeszczac na praktyki zawodowe.

W Tabeli 2.1 zebrano podstawowe informacje dotyczgce punktacji ECTS dla obu programoéw
studiow. Wynika z niej, ze oba programy spetniajg wymagania ustawowe. Tabela ilustruje tez opisane
wyzej zmiany w programach studiéw wymuszone wejsciem w zycie nowej ustawy.

Tabela 2.1 - tgczna liczba punktéw ECTS, ktérg student musi uzyskac
w ramach zajec lub grupy zajec

Zajecia lub grupy zajeé Liczba punktéw ECTS
Poczatek studiéw w roku akademickim
2017/18 2021/22

Liczba punktow ECTS potrzebna 210 210

do ukoriczenia studiow

Zaje¢ prowadzonych z 109 127,8 (ISAR)

bezposrednim udziatem 128,9 (KSAP)

nauczycieli akademickich lub 128,2 (R)

innych oséb prowadzacych (dla

studiéw stacjonarnych wynosi co

najmniej potowe punktéw ECTS

objetych programem studiow)

Zajec ksztattujgcych umiejetnosci 127 (ISAR) 132,2 (ISAR)

praktyczne (na studiach o profilu 127 (KSAP) 132,7 (KSAP)

praktycznym powyzej 50% 126 (R) 132,7 (R)

punktow uzyskanych w ramach

studiow)

Zajec z dziedziny nauk 5 5

humanistycznych lub nauk

spotecznych

Zaje¢ do wyboru (fakultatywne; 83 64

nie mniej niz 30% punktéw

uzyskanych w ramach studiow)

Zajec z jezyka obcego 5 5

Praktyk zawodowych 12 32

Moduty obieralne: ISAR — Inzynieria systemdw automatyki i robotyki, KSAP — Komputerowe
systemy automatyki przemystowej, R - robotyka
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W obu programach studiéw na kierunku Automatyka i robotyka mozna wyrdznic¢ cztery grupy
zaje¢ dydaktycznych (podstawowe, kierunkowe, uzupetniajgce i profilujgce) a takzie praktyki
zawodowe. W Tabeli 2.2 przedstawiono szczegdtowy podziat godzin dydaktycznych oraz punktacji
ECTS dla programu studidw obowigzujgcego roczniki 2017 i 2018, a w Tabeli 2.3 te same dane dla
programu studidw, wedtug ktdrego ksztatcy sie roczniki 2019, 2020 i 2021. Dobrze widoczny jest w
nich wzmiankowany wczesniej spadek udziatu przedmiotéw podstawowych i uzupetniajgcych przy
zachowaniu na poprzednim poziomie udziatu zaje¢ kierunkowych i, w nieco mniejszym stopniu, zajeé
profilujgcych.  Wynika to z koniecznosci zrekompensowania wzrostu liczby godzin praktyk
zawodowych. Przez cztery pierwsze semestry studidéw studenci uczeszczajg na te same przedmioty,
ktore majg zapewni¢ im solidng podbudowe do kontynuowania nauki po wyborze modutéw
obieralnych. W tym czasie poznajg oni te zagadnienia z dziedziny automatyki i robotyki, ktére musza
znaé niezaleznie od wyboru przez siebie obszaru, w jakim chcgy sie dalej specjalizowa¢, czy to w
trakcie dalszych studidw, czy tez w czasie pracy zawodowej. Najnowszy program studiow zawiera 17
przedmiotow kierunkowych oraz jeden kierunkowy przedmiot obieralny. Z kolei kazdy z modutow
obieralnych zawiera 10 przedmiotow.

Tabela 2.2 Wykaz godzin wraz z przypisanymi im punktami ECTS dla poszczegdlnych grup
przedmiotéw — program wygaszany — rekrutacja w latach 2017/18 i 2018/19

Tresci Liczba % catkowitej liczby godzin taczna liczba % 210
ksztatcenia | godzin KSAP R ISAR punktéw punktow
ECTS ECTS
Podstawowe 450 17,85 17,85 17,85 41 19,52
Kierunkowe 1095 43,45 43,45 45,45 83 39,52
Uzupetniajgce | 315 12,50 12,50 12,50 21 10,00
Profilujgce 660 26,19 26,19 26,19 53 25,23
tacznie 2520 100,00 100,00 100,00 198 93,28
Praktyka 360 - - - 12 5,71
zawodowa
RAZEM 2880 - - - 210 100,00

Tabela 2.3 Wykaz godzin wraz z przypisanymi im punktami ECTS dla poszczegdlnych grup
przedmiotow — najnowszy program studiéw od r. akademickiego 2021/22

Tresci Liczba % catkowitej liczby godzin taczna liczba % 210
ksztatcenia | godzin KSAP R ISAR punktéw punktow
ECTS ECTS
Podstawowe 330 14,40 14,40 14,40 30 14,28
Kierunkowe 1080 47,14 47,14 47,14 83 39,52
Uzupetniajace 296 12,92 12,92 12,92 13 6,19
Profilujgce 525 22,91 22,91 22,91 42 20,00
tacznie 2291 100,00 100,00 100,00 178 84,76
Praktyka zaw. 960 - - - 32 15,23
RAZEM 3251 - - - 210 100,00

Profil Praktyczny | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl 16



Nauka jezykéw obcych

Nauka jezykdéw obcych, zgodnie z programem studidw na kierunku Automatyka i robotyka,
obejmuje mozliwo$é uczeszczania na lektoraty jezyka angielskiego, niemieckiego, francuskiego,
wtoskiego i rosyjskiego. Zajecia z jezykdw obcych rozpoczynajg sie na drugim semestrze studiéw i
trwajg do semestru pigtego. Po zakoriczeniu semestru pigtego studenci muszg zdac¢ egzamin z jezyka
obcego na poziomie biegtosci B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego Rady Europy.
tacznie w programie studidw na nauke jezyka obcego przewidziano 150 godzin. Zajecia lektoratowe
sg organizowane przez Studium Jezykéw Obcych PWSZ w Tarnowie - ogdlnouczelniang jednostke
prowadzaca zajecia jezykowe dla studentéw wszystkich kierunkéw studiow. Studenci kierunku
Automatyka i robotyka majg mozliwos¢ wyboru nie tylko jezyka obcego ale takze stopnia
zaawansowania zaje¢, na ktére beda uczeszczaé. Ponadto studenci tego kierunku nie odbywajg zajec
lektoratowych w grupach mieszanych ze studentami innych kierunkéw studiéw. Dotychczasowa
obserwacja wybordw zaje¢ lektoratowych przez studentéw kierunku Automatyka i robotyka
pokazuje, ze w zdecydowanej wiekszosci preferujg oni nauke jezyka angielskiego. Tylko jedna osoba
wybrata w tym roku akademickim lektorat z jezyka wtoskiego.

Program i organizacja praktyk zawodowych

Ogélnym zatozeniem praktyki zawodowej na kierunku Automatyka i robotyka jest zapoznanie
studentdw ze specyfikg pracy w przedsiebiorstwach szeroko rozumianej branzy automatyki i
robotyki, w ktérych mogliby oni praktycznie zweryfikowaé i zastosowac uzyskane w trakcie
dotychczasowych studiéw wiedze i umiejetnosci. Przede wszystkim chodzi tutaj o korzystanie z
narzedzi, technologii i metod stanowigcych podstawe warsztatu inzyniera automatyka. Bardzo wazne
jest réwniez poznanie specyfiki pracy jako cztonek zespotu realizujgcego wyznaczone przez
przetozonych projekty badawcze i produkcyjne. Ponadto studenci majg za zadanie zaznajomic sie z
organizacja, strukturg i specyfika funkcjonowania nowoczesnego przedsiebiorstwa. Szczegdétowe cele
i zakres praktyki zawodowej obejmuja:

e poznanie zasad bezpieczenstwa i higieny pracy, przepisdw przeciwpozarowych, zasad uzywania
odziezy ochronnej,

e zapoznanie sie z wewnetrznymi przepisami przedsiebiorstwa obejmujacymi prace na
wyznaczonych stanowiskach oraz instrukcjami obstugi uzywanego sprzetu,

e nabycie umiejetnosci korzystania z dokumentacji technicznej oraz tworzenia takiej
dokumentacji w ramach realizowanych prac,

e doktadne poznanie uzywanych w przedsiebiorstwie urzadzen i systemdw automatyki, robotéw
przemystowych, instalacje sterujgcych i kontrolnych a takze odpowiedniego oprogramowania,

e sumienne realizowanie wszystkich zleconych prac, odpowiednio do swoich umiejetnosci i
posiadanych uprawnien,

e wykazywanie sie inicjatywg poprzez zgtaszanie wtasnych propozycji rozwigzania zadan
postawionych przed studentem lub zespotem, do ktérego student nalezy,

e postugiwanie sie sprawnie literaturg oraz zasobami internetowymi w celu przyspieszenia
ukonczenia i usprawnienia realizacji zleconych prac,

e przestudiowanie sytuacji rynkowej przedsiebiorstwa, miejsca zajmowanego w tancuchach
dostaw, wspétpracy z kontrahentami i odbiorcami wyrobow finalnych.
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Miejscami odbywania praktyk zawodowych przez studentéw kierunku Automatyka i robotyka sg
podmioty prowadzgce dziatalnos¢ w obszarze szeroko rozumianej automatyki i robotyki, ktére
gwarantujg realizacje efektéw uczenia sie zawartych w sylabusie przedmiotu Praktyka zawodowa i
Kierunkowym regulaminie praktyk. Obejmuje to nastepujacych typéw podmiotéw:

e przedsiebiorstwa produkujace, integrujgce i dostarczajgce na zamdwienie systemy automatyki,
robotyki i mechatroniki w takich gateziach, jak motoryzacja, chemia, energetyka, przemyst
okretowy, zbrojeniowy, elektromaszynowy,

e jednostki badawczo-rozwojowe, projektowe i wdrozeniowe specjalizujgce sie w tworzeniu
niestandardowych nowoczesnych systemdéw automatyki i robotyki,

e jednostki badz zaktady automatyki odpowiedzialne w duzych firmach za utrzymanie ruchu,
nadzér i rozbudowe procesowych systemdéw sterowania typu DCS lub systemow
bezpieczenstwa SIS,

e podmioty wykorzystujgce w swojej dziatalnos$ci procesy automatyzacji, takze na etapie prac
wdrozeniowych.

Spis Praktykodawcéw, u ktorych odbywali praktyki zawodowe studenci w roku akademickim
2020/21 znajduje sie w [zat. nr K2-1] a spis Praktykodawcow, gdzie realizowane byty praktyki
zawodowe przez studentéw w roku akademickim 2021/22 zawiera [zat. nr K2-2].

Praktyki zawodowe realizowane do tej pory obejmowaty roczniki 2017 i 2018, ktére zgodnie z
pierwszym programem studidow realizujg je w wymiarze 360 godzin dydaktycznych. Normalnie
praktyki zawodowe odbywajg sie w przerwie wakacyjnej po széstym semestrze studiow i trwajg 12
tygodni. Jednakze z powodu pandemii w roku 2020 zaistnialy szczegdlne okolicznosci, ktdére
spowodowaty trudnosci w realizacji praktyk zgodnie z tymi zatozeniami. Trudno byto znalez¢ miejsca
odbywania praktyk, poniewaz wewnetrzne regulacje Praktykodawcéw czesto wykluczaty mozliwosé
obecnosci w przedsiebiorstwie oséb z zewnatrz. Do tego dochodzity losowe nieobecnosci w pracy
pracownikéw mogacych by¢ opiekunami praktyk ze strony Praktykodawcy (choroba, kwarantanna).
W zwigzku z tym Rektor PWSZ w Tarnowie w Zarzadzeniu nr 49/2020 z dnia 26 maja 2020 r. [zat. nr
K2-3] okreslit nadzwyczajne warunki realizacji i zaliczania praktyk zawodowych. Studenci rocznika
2017 realizowali praktyki zawodowe zgodnie z trescig tego zarzadzenia. W przypadku studentéw
rocznika 2018 odbywajgcych praktyke w roku akademickim 2020/21 Uchwata Senatu PWSZ w
Tarnowie nr 5/2021 z dnia 26 lutego 2021 r. [zat. nr K2-4] stworzyta mozliwo$¢ skrocenia okresu
realizacji praktyk (mogty one trwac krécej, ale przy zapewnieniu obecnosci studenta na praktykach w
wymiarze 360 godzin). W tym przypadku problemoéw ze znalezieniem miejsca praktyk nie napotkano i
wszyscy studenci rocznika 2018 zrealizowali praktyki zawodowe w okresie czerwiec-pazdziernik 2021
roku.

W odniesieniu do rocznika 2019, ktéry zgodnie z nowym programem studidw ma odbywac
praktyki zawodowe w dwdch cyklach (semestr letni 2021/22 i semestr zimowy 2022/23) - ze wzgledu
na znaczne wydtuzenie wymiaru praktyk - juz teraz zaistniata konieczno$¢ zorientowania sie, gdzie
studenci tego rocznika chcieliby odbywa¢ praktyki zawodowe. W wyniku rozmoéw ze studentami
przeprowadzonych przez kierownictwo Katedry Automatyki i Robotyki ustalono liste podmiotéw, w
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ktorych praktyki te mogtyby sie odbyc¢. Obecnie rozpoczng sie konsultacje kierownictwa Katedry AiR
nie tylko z dotychczasowymi Praktykodawcami, ale tez ze wskazanymi przez studentéw podmiotami.
Maja one na celu zorientowanie sie co do liczby miejsc praktyk, ktére sg u nich mozliwe do realizacji.
Kolejnym etapem bedzie podpisanie umdéw o przyjecie studentdédw na praktyki w pierwszym lub obu
cyklach praktyk. Z powodu zwiekszenia wymiaru godzinowego praktyk kierownictwo Katedry
Automatyki i Robotyki preferuje obecnie przejscie na podpisywanie uméw z Praktykodawcami na
praktyki dla wielu studentdw, najlepiej obejmujgcych oba cykle praktyk. W przesztosci bazowano
raczej na indywidualnych skierowaniach studentéw na praktyki zawodowe do wybranego
Praktykodawcy.

W celu uzyskania zaliczenia praktyki zawodowej student musi spetnié nastepujgce warunki:

e byc¢ obecnym na praktyce zawodowej w wymiarze przewidzianym Kierunkowym Regulaminem
praktyk zawodowych i sylabusem przedmiotu Praktyka zawodowa i ewentualnie innymi
regulacjami,

o przedtozy¢ opiekunowi praktyk w petni uzupetniony dziennik praktyk zawierajacy
potwierdzenie przez zaktadowego opiekuna praktyk faktu obecnosci na praktyce i realizacji
wyznaczonych prac,

e przedtozy¢ opiekunowi praktyk wypetnionej przez zaktadowego opiekuna praktyk Karty oceny
praktyki,

e napisac sprawozdania z ukonczonej praktyki zawodowej, ktdre nalezy przedstawié opiekunowi
praktyk.

Forma zaliczenia przedmiotu Praktyka zawodowa jest zaliczenie na ocene. Jest ona wystawiana
przez opiekuna praktyk, ktéry bierze pod uwage stopien realizacji przez studenta wymaganych
efektdw uczenia sie, co weryfikowane jest na podstawie kontroli realizacji przez studenta praktyki na
podstawie przedtozonych dokumentdw.

Metody ksztatcenia oraz ocena mozliwosci osiggniecia zamierzonych efektéw uczenia sie

Analiza macierzy efektéw uczenia sie dla obu programéw studiow [zat. nr 2-1] pozwala dojs$¢ do
whniosku, ze wszystkie zaktadane efekty uczenia sie sg osiggane w trakcie procesu ksztatcenia.
Pokrycie macierzy efektdw uczenia sie jest najwieksze dla przedmiotéw kierunkowych i profilowych,
co $wiadczy o utrwalaniu efektéw uczenia sie podczas zajec¢ z wielu przedmiotéw. Kluczowe efekty
uczenia sie, ktére wskazano na str. 12 sg osigganie podczas wielu zaje¢ w trakcie procesu ksztatcenia.
Nalezy takze zwréci¢ uwage na duzg liczbe efektéw uczenia sie z zakresu kompetencji spotecznych,
ktore sg osiggane podczas zajec z wielu przedmiotow.

Zakres ksztatcenia z kazdego przedmiotu zawiera jego sylabus. W ramach wprowadzania przez
PWSZ w Tarnowie systemu informatycznego Wirtualna Uczelnia wzoér sylabuséw ulegt zmianie i
obecnie lepiej oddaje wszystkie elementy kursu danego przedmiotu. Sylabus zawiera informacje na
temat szczegétowych efektédw uczenia sie wraz z ich zwigzkiem z kierunkowymi efektami uczenia sie
oraz sposobami ich weryfikacji, kryteria weryfikacji w tréjkacie W-U-K (wiedza, umiejetnosci,
kompetencje), stosowane metody dydaktyczne, wymiar godzinowy zaje¢ a takze naktad pracy
wtasnej studenta. Obliczana jest takze liczba godzin i liczba punktéw ECTS przypadajgca na zajecia
wymagajgce bezposredniej interakcji z prowadzgcym oraz zajecia o charakterze praktycznym.
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W celu zapewnienia najwyzszej jakosci ksztatcenia wazny jest dobdr maksymalnej liczby
studentéw do kazdej formy zajeé dydaktycznych realizowanych na kierunku Automatyka i robotyka.
Niektore typy zaje¢ powinny byé realizowane w grupach mniej licznych ze wzgledu na swojg specyfike
oraz liczbe dostepnych stanowisk laboratoryjnych. W PWSZ w Tarnowie limity te okresla dla catej
uczelni Regulamin pracy wprowadzony Zarzgdzeniem Rektora PWSZ w Tarnowie nr 52/2020 z dnia 28
maja 2020 roku [zat. nr K2-5] oraz Zarzadzenie Rektora PWSZ w Tarnowie nr 75/2021 z dnia 27
wrzesnia 2021 roku [zat. nr K2-6].

Zgodnie z nimi zajecia dydaktyczne w PWSZ w Tarnowie prowadzi sie w nastepujgcych formach:

1. Wyktadéw polegajacych na ustnym przekazywaniu wiedzy studentom przez wyktadowce.

2. Seminariéw dyplomowych.

3. Cwiczen audytoryjnych rozwijajacych logiczne myslenie podczas rozwigzywania teoretycznych
probleméw objetych programem przedmiotu.

4. Lektoratéw rozwijajgcych umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym.

5. Zaje¢ seminaryjnych prowadzonych z czynnym uczestnictwem studentéw podlegajagcym na
opracowaniu wybranych zagadnien i ich prezentacji w formie referatu lub innej, takze dyskusji
na danym zagadnieniem.

6. Cwiczen praktycznych rozwijajacych umiejetnos¢ praktycznego wykorzystania nabytej wiedzy.

7. Cwiczen prowadzonych w ramach przedmiotu wychowanie fizyczne.

8. Cwiczen specjalistycznych (np. medycznych, klinicznych).

9. Cwiczen laboratoryjnych obejmujacych samodzielne wykonanie eksperymentéw.

10. Laboratoriéw informatycznych.

11. Zajed z technologii informacyjnych.

12. Cwiczen projektowych obejmujacych opracowanie kompletnego tematu/tematéw przez
studenta pod kontrolg prowadzacego.

13. Zajec terenowych prowadzonych poza uczelnig zgodnie z programem studiéw.

14. Prac kontrolnych i przejsciowych przygotowanych samodzielnie przez studentéw.

15. Zaje¢ konsultacyjnych polegajgcych na udzielaniu studentom wyjasnien oraz wskazéwek
zwigzanych z trescig prowadzonego przez nauczyciela przedmiotu, ktére nie wliczajg sie do
pensum.

16. Zajec z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegtosé.

Maksymalna liczebnosé grup studenckich dla rodzajéw zaje¢ wystepujacych w programie studiow
na kierunku Automatyka i robotyka wynosi:

e wyktad — prowadzony w jednej grupie dla wszystkich studentéw danego roku lub w grupach
taczonych z réznych kierunkéw

e ¢wiczenia audytoryjne — 35 oséb

e seminarium dyplomowe — 20 o0séb

o lektorat —25 oséb

e ¢wiczenia praktyczne — 25 osdb

e ¢wiczenia praktyczne w ramach ogdlnouczelnianego wychowania fizycznego — 25 oséb

e ¢wiczenia laboratoryjne — 15 oséb

e ¢wiczenia projektowe — 23 osoby

e praktyka zawodowa — liczebnos$é dostosowana do potrzeb realizacji praktyk
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e pracownia dyplomowa — 6 0séb

W realizacji programu studiéw stosowane sg nadal podstawowe metody podajgce (wyktad, opis,
demonstracja przyktadow), lecz coraz wiekszy nacisk stawia sie na metody praktyczne (¢wiczenia
laboratoryjne, éwiczenia praktyczne, ¢wiczenia projektowe projekty oraz praktyka zawodowa, przy
czym poszczegdlne formy czesto przeplatajg sie), uzupetniane o metody problemowe (analiza
zagadnien inzynierskich, praktyczne metody ich rozwigzywania). Efekty z zakresu wiedzy sg osiggane
gtéwnie z wykorzystaniem metod podajgcych, natomiast w ramach ksztatcenia praktycznego (efekty
dotyczace umiejetnosci) stosuje sie metody praktyczne oraz problemowe. Kompetencje spoteczne
ksztattowane sg z wykorzystaniem réoznych form dyskusji, prace zespotowg (2-3 osobowe grupy
laboratoryjne i grupy projektowe, dyskusja z prowadzacym podczas oceniania oddawanych
projektéw). Wsrdd stosowanych metod ksztatcenia wazne miejsce zajmujg metody aktywizujace,
ktére sg stosowane w trakcie wiekszosci zaje¢ (dyskusja, analizy przypadkéw, projekty i ich
prezentacja).

Indywidualne sciezki ksztatcenia i ksztatcenie studentéw niepetnosprawnych

Zgodnie z Regulaminem studiéw w PWSZ w Tarnowie [zat. nr K2-7] studenci majg prawo do
indywidualnej organizacji studidow, w szczegélnosci w sytuacji wychowywania dziecka, réznych
dysfunkcji (niepetnosprawnos¢, choroba) osiggania wysokich wynikdbw w nauce lub sporcie,
aktywnosci w rdéznych organach, w tym samorzadzie studenckim, koftach naukowych itp.
Indywidualna organizacja studidow pozwala m.in. na zmniejszenie obowigzku uczestnictwa w
zajeciach oraz przyznanie indywidualnych terminéw zaliczern i egzaminéw. Decyzje o udzieleniu
indywidualnej organizacji studidow podejmuje Rektor na wniosek studenta zaopiniowany przez
dziekana. PWSZ w Tarnowie wdraza réwniez specjalne procedury dotyczgce opieki nad studentami
niepetnosprawnymi. Petnomocnik Rektora ds. Osdb Niepetnosprawnych stara sie zapewniad
studentom z niepetnosprawnoscia odpowiednie warunki odbywania zaje¢ i ich zaliczania,
uwzgledniajgc takze specyficzne potrzeby tej grupy studentdw w planowaniu i realizacji procesu
dydaktycznego ze wzgledu na stopien oraz rodzaj niepetnosprawnosci. Regulamin studiéw PWSZ w
Tarnowie pozwala m.in. na nagrywanie tresci zajec¢ (za zgody prowadzacego), obecnos¢ opiekuna
podczas zajeé, indywidualne terminy zaliczen, egzamindw, urlopy krétko- i dtugoterminowe, forme
egzaminu dostosowang do mozliwosci osoby z niepetnosprawnoscig. Ponadto wszyscy studenci (w
tym studenci niepetnosprawni) mogg skorzysta¢ z bezptatnych konsultacji psychologicznych, a na
terenie uczelni wyeliminowano bariery architektoniczne zewnetrzne i wewnetrzne utrudniajgce
poruszanie sie oséb niepetnosprawnych (windy i podjazdy we wszystkich budynkach); w salach
audytoryjnych wyodrebniono miejsca dla oséb na wdzkach inwalidzkich.

Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za waine dla oceny kryterium 2:

W dniu 16.11.2021 na terenie Centrum Badawczo-Rozwojowego Grupy Azoty (GA) w Tarnowie
odbyto sie kolejne cykliczne spotkanie wynikajgce z wczesniej podpisanej umowy o wspétpracy
pomiedzy GA i PWSZ. Strony reprezentowane byly przez przedstawicieli GA (prezesi, wiceprezesi,
kierownicy zaktadow) i przedstawicieli PWSZ (prorektorzy ds. studenckich dydaktyki oraz nauki i
rozwoju, oraz dziekani i kierownicy wybranych katedr). Na spotkaniu obecny byt tez prezes Grupy
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Azoty AUTOMATYKA sp. z o.0., ktéra koncentruje sie na projektowaniu, wykonawstwie, rozruchu,
obstudze i serwisie przemystowych systeméw pomiardw i sterowania na terenie jednostek
przemystowych Grupy Azoty. Posiada ona bogate zaplecze z pracowniami diagnostyki, systemoéw
sterowania, kalibracji aparatury automatyki. Ze strony PWSZ na spotkaniu byt obecny kierownik
Katedry Automatyki PWSZ. Na spotkaniu omawiano miedzy innymi problematyke praktyk
studenckich. Postanowiono réwniez o utworzeniu centralnej bazy danych dotyczacej tematéw
naukowych do rozwigzania i tytutdw prac dyplomowych jakie mogg by¢ zrealizowane przez
dyplomantéw PWSZ. Do tej bazy dostep mieliby pracownicy GA i pracownicy PWSZ. Wspdlne
rozwigzywanie ciekawych i trudnych problemdéw naukowych, wynikajacych tak z technologii
chemicznych jak i probleméw sterowania automatycznego, a pojawiajgcych sie w trakcie proceséw
produkcyjnych, moze by¢ wykorzystane z pozytkiem dla obu stron, podnoszac efektywnosé produkcji
z jednej strony i stwarzajgc mozliwosci publikacji naukowych z drugiej. Czasokres takiej wspdtpracy
nie ma narzuconych terminéw realizacji. ROwniez wspomniana mozliwos¢ sktadania z obu stron
propozycji tematyki prac inzynierskich, ktérych czas realizacji jest z kolei z reguty ograniczony do
jednego semestru, pozwala z jednej strony na praktyczne rozwigzanie mniejszych probleméw
interesujgcych praktykow, a z drugiej strony na rozszerzenie wiedzy i kompetencji dyplomanta.

Na tym zebraniu ustalono réwniez procedure przekazania (a raczej uzyczenia) do Gtownej
Biblioteki PWSZ duzego ksiegozbioru z zagadnieniami naukowo-technicznymi bedgcego w posiadaniu
Zaktadow Grupa Azoty w Tarnowie, do fatwiejszego wykorzystywania przez pracownikéw PWSZ oraz
studentéw PWSZ w procesie ich edukacji.

Grupa Azoty rozpoczeta tez nabdr studentdow, ktérzy beda reprezentowac koncern GA na PWSZ
(i innych uczelniach) w ramach akcji Ambasadorzy Marki GA.
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Kryterium 3. Przyjecie na studia, weryfikacja osiggniecia przez studentéw efektow uczenia sie,
zaliczanie poszczegolnych semestrow i lat oraz dyplomowanie

W Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej w Tarnowie kwestie rekrutacji na studia reguluje na
0gdélnym poziomie Regulamin studiéw, ktéry w par. 7 stanowi, ze przyjecia na studia moze nastgpié
poprzez:

1. Rekrutacje

2. Potwierdzenie efektédw uczenia sie
3. Przeniesienie z innej uczelni

4. Wznowienie studiéw

Kazda z tych sciezek jest regulowana przed odrebne przepisy szczegétowe, ktdre zostang opisane
ponizej.

Rekrutacja na studia jest podstawowym sposobem przyjmowania nowych studentéw. Corocznie
proces rekrutacji jest regulowany uchwatg Senatu PWSZ w Tarnowie, ktéra zawiera Regulamin
rekrutacyjny ze szczegétami catego procesu rekrutacji. Oto uchwaty Senatu PWSZ w Tarnowie, ktére
regulowaty ten proces w latach 2017-21:

e 2017/2018 — uchwata nr 49/2017 z dnia 13 czerwca 2017 r. [zat. nr K3-1]

e 2018/2019 — uchwata nr 47/2017 z dnia 26 maja 2017 [zat. nr K3-2]

e 2019/2020 — uchwata nr 41/2018 z dnia 25 maja 2018 r. [zat. nr K3-3],

e 2020/2021 — uchwata Nr 58/2019 z dnia 28 czerwca 2019 r. [zat. nr K3-4] i uchwatg nr 44/2020
z dnia 16 czerwca 2020 r. [zat. nr K3-5]

e 2021/2022 - Uchwata nr 152/2020 z dnia 21 grudnia 2020 r. [zat. nr K3-6]

Zgodnie z nimi, jesli chodzi o przyjmowanie kandydatéw na studia | stopnia, wymagane jest
zawsze przedstawienie przez kandydata swiadectwa maturalnego, tzw. nowej matury lub tzw. starej
matury. Na kierunek Automatyka i robotyka nie przeprowadza sie egzaminéw wstepnych. O
kwalifikacji decydujg oceny uzyskane na swiadectwie dojrzatosci z nastepujgcych przedmiotdéw:

a) dla posiadaczy nowej matury - cze$¢ pisemna z jezyka obcego oraz do wyboru jednego z
przedmiotéw: matematyka, fizyka, fizyka z astronomig, chemia, informatyka

b) dla posiadaczy starej matury i matury miedzynarodowej - cze$¢ pisemnga z jezyka obcego lub,
w przypadku jego braku, z jezyka polskiego oraz do wyboru jednego z przedmiotow:
matematyka, fizyka, fizyka z astronomig, chemia, informatyka

Istnieje tez mozliwo$s¢ ubiegania sie u przyjecia na studia absolwentow szkdét $Srednich
legitymujacych sie maturg miedzynarodowg (International Baccalaureate) oraz maturg zagraniczna.
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Bez postepowania rekrutacyjnego na studia przyjmowani sa:

e laureaci i finalisci olimpiad przedmiotowych szczebla centralnego: Matematycznej, Fizycznej,
Informatycznej, Astronomicznej, Wiedzy Technicznej, Wiedzy Elektrycznej i Elektronicznej,
Innowacji Technicznych i Wynalazczosci

e laureaci eliminacji krajowych Konkursu Prac Mtodych Naukowcdw Unii Europejskiej (EUCYS)

Postepowanie rekrutacyjne z reguty obejmuje dwa nabory: pierwszy nabér (podstawowy) trwa od
czerwca do potowy lipca, natomiast drugi (dodatkowy) ma miejsce we wrzesniu. Ponadto w latach
2019 i 2021 realizowany byt tez trzeci nabér (uzupetniajacy), ktéry odbywat sie w pierwszej potowie
pazdziernika.

Niezbedne informacje dla kandydatéw na studia sg dostepne przede wszystkim na internetowym
portalu Rekrutacja PWSZ w Tarnowie pod adresem https://kandydat.pwsztar.edu.pl/

Zainteresowani mogg na nim znalezé wszelkie dane potrzebne podczas rekrutacji: warunki
przyjecia na studia, terminarz rekrutacji, wnoszone optaty, dokumenty i miejsca oraz terminy
ogtoszenia wynikow rekrutacji. Stworzono tez w jego ramach serwis Q&A z najczesciej zadawanymi
przez kandydatéw pytaniami. Ponadto PWSZ w Tarnowie corocznie publikuje drukowany Informator
dla kandydatéw na studia zawierajgcy doktadny opis catej swojej oferty edukacyjne;.

Cudzoziemcy (zgodnie z Regulaminem studiéw) mogg podejmowac i odbywac studia na podstawie:
e umoéw miedzynarodowych,

e umow zawieranych z podmiotami zagranicznymi,
e decyzji ministra,

decyzji dyrektora NAWA w odniesieniu do jej stypendystéw,

decyzji administracyjnej Rektora.

Student innej uczelni, w tym uczelni zagranicznej, moze (zgodnie z Regulaminem studidow) zostac
przyjety na studia w drodze przeniesienia. W tym przypadku student ma obowigzek ztozenia
pisemnego wniosku do Rektora wraz z uzasadnieniem oraz dokumentami poswiadczajgcymi jego
status w innej uczelni i dotychczasowy przebieg studidéw. Wniosek nalezy ztozyé za posrednictwem
dziekana Wydziatu. Dziekan Wydziatu opiniuje wniosek, okresla réznice programowe i wskazuje
semestr, na ktdry student moze zostal przyjety. Po pozytywnej decyzji Rektora, w przypadku
wystgpienia réznic programowych, decyzjg dziekana Wydziatu okresla sie ich zakres, termin
uzupetnienia oraz ewentualne optaty (na studiach niestacjonarnych). Student przyjety w trybie
przeniesienia realizuje program studiow obowigzujacy w danym roku akademickim.

Zajeciom zaliczonym w innej uczelni, w tym zagranicznej, przypisuje sie taka liczbe punktéw ECTS,
jaka jest przypisana do zaje¢ w PWSZ w Tarnowie. Efekty uczenia sie uzyskane przez studenta w
wyniku wczesniejszego zaliczenia ich w uczelni krajowej lub zagranicznej zostajg uznane i
przeniesione przez dziekana wydziatu (na podstawie dokumentacji przedtozonej przez studenta) w
odniesieniu do programu studidw obowigzujacego w uczelni — pod warunkiem stwierdzenia ich
zbieznosci z efektami uczenia sie okreslonymi w tym programie. Dziekan wydziatu dokonuje wpisu
ocen i punktéw ECTS, ktdre zostaty uznane i przeniesione, do dokumentacji przebiegu studidw
dotyczacej osiggnied studenta.
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Na podstawie Regulaminu studidw ponowne przyjecie na studia osoby, ktdra zostata skreslona w
pierwszym semestrze studidw, nastepuje na ogdlnych zasadach obowigzujgcych przy przyjeciu na
studia, a wiec przez rekrutacje. Osoba, ktdra zostata skreslona w semestrze wyzszym niz pierwszy,
moze ubiegal sie o wznowienie studiéw (do 3 lat od skreslenia) w semestrze, w ktérym zostata
skreslona. Warunkiem wznowienia studiéw na okreslonym kierunku jest jego prowadzenie w uczelni.
Osoba skreslona za niewnoszenie optat moze wznowi¢ studia po uregulowaniu wszystkich naleznosci.
Wznowienie studidw moze wigzac sie koniecznoscig wyréwnania réznic spowodowanych zmiang
programu studiéw. Decyzje o wznowieniu studidow podejmuje Rektor na pisemny wniosek osoby
ubiegajgcej sie o wznowienie, zaopiniowany (ze wskazaniem semestru i roku akademickiego
wznowienia) przez dziekana wydziatu w porozumieniu z kierownikiem katedry. Osoby, ktéra wznawia
studia, nie obowigzuje uzyskiwanie zaliczen i zdawanie egzaminéw z zaje¢, w ramach ktérych
potwierdzita juz ona efekty uczenia sie. W przypadku wystgpienia zmian w programie studiow
dotyczacych tresci przedmiotéw wczesniej zrealizowanych, decyzje o uznaniu efektdw uczenia sie
podejmuje dziekan — po stwierdzeniu ich zbieznosci z efektami uczenia sie aktualnie obowigzujgcymi
zgodnie z programem studiow. Wznowienie studiow jest mozliwe tylko jeden raz. Zajecia
niezaliczone przed skresleniem realizowane sg ponownie na zasadzie powtarzania. Wysokos$¢ optat za
powtarzanie okreslana jest w decyzji dziekana o powtarzaniu zaje¢. Wznowienie studidw nie jest
mozliwe w przypadku oséb wydalonych dyscyplinarnie z PWSZ w Tarnowie.

Zasady uznawania efektdow uczenia sie uzyskanych poza systemem studidéw, ktére obowigzywaty
w okresie funkcjonowania kierunku Automatyka i robotyka, okreslone sg w Regulaminie Studiéw, a
takze w regulaminach potwierdzania efektow uczenia sie, przyjetych uchwatami: Uchwatg nr 34/2015
Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 26 czerwca 2015 r. [zat. nr K3-7] w sprawie organizacji
potwierdzania efektéw uczenia sie oraz Uchwatg nr 106/2019 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30
wrzednia 2019 r. [zat. nr K3-8] w sprawie okreslania sposobu potwierdzania efektéw uczenia sie.
Wymienione regulaminy zawierajg szczegétowe informacje o zasadach (w tym o wylaczeniu
kierunkéw z potwierdzania efektdw uczenia sie), o warunkach i trybie potwierdzania efektow uczenia
sie, a takze optatach.

Przebieg procedury potwierdzania efektéw uczenia sie okresSlony Uchwatg nr 34/2015 byt
nastepujacy:

1. Zgtoszenie sie kandydata (przez sekretariat Instytutu) do doradcy edukacyjnego dla danego
kierunku w celu ustalenia, w jakich obszarach wiedzy i doswiadczenia zawodowego oraz na
podstawie jakich dokumentow (dyplomy, certyfikaty, swiadectwa pracy) mogtoby nastgpic
potwierdzenie efektéw uczenia sie.

2. Ztozenie wniosku przez kandydata o potwierdzenie wybranych efektéw uczenia sie (w ramach
przedmiotéw/modutéw znajdujacych sie w programie studiow dla kierunku/specjalnosci).

3. Whniesienie przez kandydata optaty za przeprowadzenie procedury potwierdzenia efektow
uczenia sie.

4. Weryfikacja efektéw uczenia sie i wydanie decyzji o ich potwierdzeniu lub niepotwierdzeniu
przez komisje powotang przez dyrektora Instytutu. W sktad komisji wchodzili kierownik
Zaktadu jako przewodniczacy oraz nauczyciele akademiccy odpowiedzialni za moduty
ksztatcenia podlegajace weryfikacji. Funkcje obserwatoréw mogli petni¢ przedstawiciele
studentéw oraz przedstawiciele otoczenia spoteczno-gospodarczego.
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Z kolei w procedurze okreslonej Uchwatg nr 106/2019 decyzje o potwierdzeniu efektéw uczenia
sie podejmuje dziekan Wydziatu. Procedura ta sktada sie z nastepujacych krokéw:

1. Ztozenie wniosku przez kandydata o potwierdzenie wybranych efektéw uczenia sie do dziekana
wiasciwego wydziatu, ktére moze by¢ poprzedzone konsultacjg u dziekana wydziatu lub osoby
przez niego wskazanej.

2. Wystgpienie dziekana wydziatu do Rektora o powotanie komisji weryfikujgcej efekty uczenia
sie.

3. Sprawdzenie kompletnosci wniosku o ustalenie zaje¢ kwalifikujgcych sie do weryfikacji,
wyznaczenie harmonogramu terminéw weryfikacji efektow uczenia sie i okreslenie jej metod
przez powotang komisje.

4. Udokumentowana weryfikacja efektéw uczenia sie i sporzadzenie protokotu z jej
przeprowadzenia przez powotang komisje, przy czym weryfikacji podlegajg rzeczywiste
umiejetnosci, wiedza i kompetencje, a nie dokumenty.

5. Wystawienie przez dziekana wydziatu na podstawie protokotu zaswiadczenia o potwierdzeniu
lub odmowie potwierdzenia efektdw uczenia sie. Weryfikacje efektéw uczenia sie
przeprowadza komisja powofana dla kierunku w sktadzie: kierownik katedry lub nauczyciel
akademicki reprezentujgcy dyscypliny naukowe, ktérych dotyczg efekty uczenia sie (jako
przewodniczacy posiadajgcy co najmniej stopien naukowy), nauczyciel akademicki posiadajgcy
co najmniej stopien naukowy i wiedze z zakresu programu studidow, ktérego dotyczg efekty
uczenia sie, nauczyciel akademicki koordynator lub prowadzacy zajecia objete procesem
weryfikacji.

Od roku akademickiego 2021/22 uznawanie efektéw uczenia sie poza systemem studiow reguluje
Uchwata nr 26/2021 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 czerwca 2021 roku [zat. nr K1-3] w sprawie
zmiany Uchwaty nr 106/2019, ktéra wprowadzita niewielkie zmiany w tejze procedurze.

Weryfikacja efektdw uczenia sie nastepuje w odniesieniu do efektéw uczenia sie okreslonych w
programie studiéw dla danego kierunku, poziomu i profilu studiow w aktualnym cyklu ksztatcenia.
Komisja w wyniku przeprowadzonej weryfikacji efektow uczenia sie, potwierdza jakie efekty uczenia
sie odpowiadajg efektom zawartym w danym programie studiow i czy efekty te umozliwiajg
zaliczenie okreslonych zaje¢ wraz z przypisanymi do nich punktami ECTS.

Weryfikacja osiggania zaktadanych efektéw uczenia sie dla poszczegdlnych przedmiotéw na
kierunku Automatyka i robotyka odbywa sie na podstawie opracowanych w Katedrze Automatyki i
Robotyki sylabuséw. Przedmiotowe efekty uczenia sie odpowiadajg kierunkowym efektom uczenia
sie przewidzianym dla danego poziomu studidw. Formy oceniania zaje¢ oraz zasady sktadania
zaliczen i egzamindw przez studentéw okresla Regulamin studiéw w PWSZ w Tarnowie. Sylabusy
zamieszczane sg na stronie internetowej kierunku Automatyka i robotyka, a obowigzujgce od cyklu
ksztatcenia 2020-2023 i 2020-2022 - znajduja sie w zasobach Wirtualnej Uczelni. Ponadto
prowadzacy na pierwszych zajeciach przedstawiajg studentom sylabusy zaje¢ oraz zapoznajg
studentéw z zaktadanymi efektami uczenia sie, liczbg punktéw ECTS (naktadem pracy studenta) oraz
sposobami weryfikacji i kryteriami oceny osiaggniecia zakfadanych efektéw uczenia sie. Ustalajg
dodatkowo zasady przekazywania informacji zwrotnej dotyczgcej stopnia osiggniecia efektow
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uczenia sie i ewentualnej mozliwosci ponownej weryfikacji w sytuacji osiggniecia wyniku
niezadowalajacego. Wstepne (a w razie koniecznosci dalsze) uzgodnienia metod weryfikacji i oceny
osiggniecia przez studentow efektéw uczenia sie pozwalajg na dostosowanie metod weryfikacji
efektdw uczenia sie do mozliwosci i potrzeb edukacyjnych studentdw oraz ich aktualnej sytuacji (np.
zaadaptowanie metod weryfikacji i oceny osiggniecia efektdw uczenia sie do mozliwosci
wykonawczych studentdéw z niepetnosprawnoscia, wymaog weryfikacji osiggniecia efektéw uczenia sie
w warunkach nauki zdalnej, specjalna sytuacja i potrzeby studentéw uczacych sie wedtug
Indywidualnej Organizacji Studiéw itp.).

Podstawowe formy zajec¢ realizowane na kierunku Automatyka i robotyka to:

o wyktady — stuzgce przekazywaniu wiedzy teoretycznej wraz z omdwieniem jej zastosowan
praktycznych

e ¢wiczenia tablicowe — majgce na celu sprawdzenie zdobytej przez studenta na wyktadach
wiedzy teoretycznej, realizowane sg gtéwnie z przedmiotdéw Scistych i, niekiedy, kierunkowych

e ¢wiczenia laboratoryjne — sg gtdéwng, poza wyktadami, forma zaje¢ i obejmujg prace ze
stanowiskami laboratoryjnymi w celu praktycznego zapoznania sie i weryfikacji rozumienia
zasad dziatania tego typu sprzetu

e ¢wiczenia projektowe — majg za zadanie samodzielne rozwigzanie przez studenta bardziej
ztozonych zagadnien praktycznych, ktére s3 w miare mozliwosci zblizone do tych, ktére moze
on spotkac w trakcie swojej kariery zawodowej

Ogolna struktura programu studidw i organizacja procesu nauczania jest nastepujaca:

e w pierwszym roku studiow dominujg przedmioty Sciste (matematyczne oraz fizyka) oraz
informatyczne, ktére stanowig podbudowe teoretyczng i niezbedne elementy dalszego cyklu
ksztatcenia. Pojawiajg sie tez pierwsze przedmioty z dziedzin pokrewnych (elektrotechnika,
elektronika)

e w drugim roku studidw dominujg przedmioty kierunkowe z dziedziny automatyki i nauk
pokrewnych, ktére obejmujg zakres wiedzy niezbedny do mozliwosci profilowania przez
studenta swoich zainteresowan w czasie dalszego ksztatcenia

e na trzecim roku studidow nasi studenci majg do wyboru jeden z trzech blokéw obieralnych.
Pierwszy z nich nakierowany jest na obstuge zautomatyzowanych proceséw przemystowych,
drugi na robotyzacje a trzeci ma charakter mieszany. Dzieki tak elastycznemu wyprofilowaniu
ksztatcenia kazdy student moze najlepiej dopasowac swoje zainteresowania do zawartosci
programu studiéw.

e na czwartym roku studiow (w sioddmym semestrze) studenci skupiajg sie przede wszystkim na
realizacji swoich prac dyplomowych

Ponadto na dwdch ostatnich semestrach studiéw bardzo wazine sg praktyki zawodowe, ktore
trwajg sumarycznie sze$¢ miesiecy i pozwalajg studentom dogtebnie zweryfikowaé w warunkach
zblizonych do pracy zawodowej, nabyte w czasie studidw wiadomosci.
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Tabela 3.1 Udziat form zaje¢ w programie studidw dla cykli ksztatcenia 2017-21i 2018-22

Semestr | I 1] v \' Vi Vii Suma Procent
Wyktad 180 | 150 195 140 180 195 60 1100 38,1
Cwiczenia 90 60 30 30 60 0 0 270 9,37
Laboratorium | 120 | 180 180 190 180 120 60 1030 35,76
Projekt 0 0 0 30 15 45 0 90 3,12
Seminarium 0 0 0 0 0 0 30 30 1,04
Praktyka 0 0 0 0 0 0 360 360 12,50

RAZEM 390 | 390 | 405 390 435 360 510 2880 -

Tabela 3.2 Udziat form zaje¢ w programie studidw dla cyklu ksztatcenia 2021-25

Semestr | I 1l v Vv Vi ViI Suma Procent
Wyktad 172 | 165 170 135 180 75 19 736 22,63
Cwiczenia 60 60 30 60 60 0 0 270 8,30
Laboratorium | 120 | 195 175 180 150 105 60 985 30,29
Projekt 0 0 45 30 15 0 0 90 2,76
Seminarium 0 0 0 0 0 0 30 30 0,92
Praktyka 0 0 0 0 0 480 480 960 29,52
RAZEM 352 | 420 | 420 | 405 | 405 660 589 3251 -

Jak wynika z zatgczonych tabel 3.1 i 3.2 w programie studidw dominujg laboratoria i projekty oraz
bardzo znaczny jest udziat praktyk zawodowych. tgcznie jest to ponad 61% i 77% - odpowiednio dla
programu studidow sprzed i po uchwaleniu nowej Ustawy o szkolnictwie wyzszym i nauce z 2018 r.
Taki udziat procentowy form zajec jest konieczny na studiach inzynierskich o profilu praktycznym.

W cyklu ksztatcenia stosowane s3 zréznicowane metody sprawdzania i oceniania osiggniecia przez
studentéw efektéw uczenia sie. Podstawowe formy zaliczenia przedmiotéw (egzamin, zaliczenie,
zaliczenie z oceng) dla poszczegdlnych form studidw oraz specjalnosci zostaty okreslone w
harmonogramach realizacji programu studiéw, przy czym najczesciej stosowang forma zaliczenia jest
zaliczenie z oceng, a ponadto w przypadku zaje¢ kierunkowych realizowanych w formie wyktadow i
¢wiczen praktycznych — egzamin. Weryfikacja osiggniecia efektéw uczenia sie odbywa sie przez:

e cigglg, sumaryczng i koricowa ocene osiggniet, aktywnosci i prac wykonanych w ramach zajec
oraz zaliczen i egzaminow (pisemnych i ustnych),

e proces dyplomowania zakoriczony ztozeniem pracy dyplomowej i egzaminu dyplomowego,

e monitorowanie wybordw S$ciezek dalszego ksztatcenia i decyzji zawodowych oraz osiggniec
absolwentow.

Metody sprawdzania i oceniania osiggniecia przez studentéw efektéw uczenia sie w zakresie
wiedzy obejmujg: kolokwia i egzaminy ustne, egzaminy pisemne (z pytaniami otwartymi i
zamknietymi), testy, ¢wiczenia i zadania o zréznicowanym charakterze, odpowiedzi ustne i prace
pisemne, projekty. Metody sprawdzania i oceniania osiggniecia przez studentéw efektdow uczenia sie
w zakresie umiejetnosci obejmujg gtéwnie: zaliczenia i egzaminy, d¢wiczenia laboratoryjne i
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realizowanie na nich zadania praktyczne oraz trwajace jeden semestr projekty z wybranych
przedmiotow.

Praktyki zawodowe zaliczane sg poprzez dostarczenie przez studenta opiekunowi praktyk z
ramienia uczelni karty oceny praktyki, dzienniczka praktyk potwierdzajgcego obecnos¢ na praktyce,
sprawozdania z praktyki oraz innych dokumentéw, zgodnie z Regulaminem praktyk zawodowych [zat.
nr K10-11] i Kierunkowym regulaminem praktyk zawodowych [zat. nr K10-12].

Koncowe potwierdzenie osiggniecia zaktadanych efektdw umozliwia realizacja pracy dyplomowej
oraz sam egzamin dyplomowy. Napisanie pracy dyplomowej, a nastepnie ztozenie egzaminu
dyplomowego (tzw. obrona) koriczg formalnie studia. Stanowig one bezposrednie oraz posrednie
potwierdzenie, iz autor pracy osiggnat wszystkie przewidziane w programie nauczania efekty uczenia
sie.

Tematyka prac dyplomowych pisanych w Katedrze Automatyki i Robotyki jest wypadkowa
zainteresowan studentéw i promotora. W procesie przygotowywania pracy dyplomowej istotng role
odgrywajg Seminarium dyplomowe (w przysztosci rowniez Pracownia dyplomowa) oraz indywidualne
konsultacje studenta z promotorem, a takze samodzielna praca studenta pod kierunkiem wybranego
promotora.

W trakcie przygotowywania prac dyplomowych studenci zdobywajg umiejetnosci rozplanowania
badan, doboru i krytycznej lektury literatury przedmiotu, ustalania zrédet materiatu, gromadzenia i
analizy materiatu, syntetycznego ujmowania wynikéw badan, postugiwania sie stylem naukowym i sg
bardzo uczulani na koniecznos¢ precyzyjnego cytowania zrodet oraz powage probleméw zwigzanych
z niedozwolonym kopiowaniem (unikanie plagiatu).

Warunkiem dopuszczenia do egzaminu dyplomowego jest:

1. Uzyskanie zaliczen wszystkich zajeé i praktyk oraz ztozenie wszystkich egzaminéw objetych
programem studiéw (uzyskanie absolutorium).

2. Uzyskanie pozytywnych ocen z pracy dyplomowej od promotora pracy i recenzenta.

3. Ztozenie wszystkich wymaganych dokumentoéw.

4. Dofaczenie do pracy dyplomowej oswiadczern o samodzielnym ich przygotowaniu, a w
przypadku pracy dyplomowej pisemnej o zgodnosci wersji elektronicznej z wersjg drukowana.

5. Pozytywna weryfikacja pracy dyplomowej w Jednolitym Systemie Antyplagiatowym, o ktérym
mowa w Ustawie.

Student ma prawo do zapoznania sie z ocenami ustalonymi przez promotora i recenzenta przed
egzaminem dyplomowym.

Oceny pracy dyplomowej dokonuje promotor pracy oraz recenzent. Recenzenta powotuje dziekan
Wydziatu sposréd oséb posiadajgcych co najmniej stopied doktora. Ostateczng ocene pracy
dyplomowej ustala przewodniczacy komisji egzaminu dyplomowego. Recenzje pracy dyplomowej sg
przygotowane wedtug wzoru obowigzujgcego na Wydziale Politechnicznym PWSZ w Tarnowie.
Recenzje pracy dyplomowej sg jawne. Przy ocenie pracy dyplomowe] stosuje sie nastepujacg skale
ocen:

e bardzo dobry — 5,0
e dobry plus — 4,5
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e dobry-— 4,0
e dostateczny plus—3,5
e dostateczny - 3,0
e niedostateczny— 2,0

Praca dyplomowa moze zosta¢ wyrdzniona zgodnie z zasadami okreslonymi w Regulaminie
przyznawania nagrdd i wyrdznien Rektora PWSZ w Tarnowie dla wyrdzniajacych sie studentdw i
absolwentéw, wprowadzonym Uchwatg nr 30/2014 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 3 lipca 2014 r.
[zat. nr K3-9]

Dyplom uznania za wyrdzniong prace dyplomowag otrzymuje absolwent, ktérego praca:

e zostata oceniona przez opiekuna pracy i recenzenta na ocene bardzo dobrg,
e zawiera szczegdlng wartos¢ metodyczng i merytoryczng lub praktyczna.

Whiosek o wyrdznienie dyplomem sktada dziekan Wydziatu na wniosek przewodniczgcego komisji
egzaminu dyplomowego — po zaopiniowaniu przez kierownika Katedry Automatyki i Robotyki.

Egzamin dyplomowy odbywa sie przed komisjg powotang przez dziekana Wydziatu, w sktad ktorej
wchodzg: przewodniczacy, opiekun pracy (promotor) oraz recenzent. Przewodniczgcym komisji
egzaminu dyplomowego na studiach | stopnia moze by¢ nauczyciel akademicki ze stopniem co
najmniej doktora zatrudniony w uczelni. Opiekunem (promotorem) pracy moze by¢ nauczyciel
akademicki ze stopniem naukowym co najmniej doktora lub tez, w przypadku prac dyplomowych
wdrozeniowych, nauczyciel akademicki z tytutem zawodowym co najmniej magistra inzyniera, pod
warunkiem, ze posiada on co najmnie]j piecioletnie doswiadczenie zdobyte poza uczelnig. Za zgoda
dziekana Woydziatu Politechnicznego promotorem moze rdéwniez zosta¢ osoba spoza uczelni
posiadajgca stopien naukowy co najmniej doktora. Recenzentem pracy dyplomowej moze by¢
nauczyciel akademicki posiadajgcy stopien naukowy co najmniej doktora.

Egzamin dyplomowy winien odby¢ sie w terminie nieprzekraczajagcym dwa miesigce od daty
ztozenia pracy dyplomowej z wytgczeniem okresu wakacji letnich okreslonych w zarzadzeniu Rektora.
W przypadku przedtuzenia terminu ztozenia pracy dyplomowej egzamin dyplomowy winien odby¢ sie
w terminie nieprzekraczajacym jednego miesigca od daty jej ztozenia.

Dziekan Wydziatu moze ustali¢ indywidualny termin egzaminu dyplomowego dla studenta, ktéry
ztozyt prace dyplomowa z wyprzedzeniem obowigzujgcych terminéw.

Na pisemny wniosek studenta lub promotora dziekan Wydziatu zezwala na przeprowadzenie
otwartego egzaminu dyplomowego. Whniosek powinien by¢ ztozony co najmniej na 14 dni przed
planowanym terminem egzaminu. Egzamin dyplomowy jest protokotowany. Przebieg egzaminu
dyplomowego jest nastepujacy:

1) Egzamin dyplomowy jest egzaminem ustnym i obejmuje:
a) przedstawienie przez studenta tresci pracy dyplomowej,
b) odpowiedzi na pytania stawiane przez cztonkéw komisji. Po jednym pytaniu zadajg recenzent
pracy oraz promotor pracy.
2) Pytania stawiane przez cztonkéow komisji obejmujg zakres zwigzany z problematyka pracy
dyplomowej.
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3) Egzamin dyplomowy potwierdza osiggniecie przez studenta wiedzy, umiejetnosci i kompetencji

4)

5)

niezbednych do uzyskania tytutu inzyniera i dyplomu ukonczenia studiéw pierwszego stopnia. O
osiggnieciu kompetencji przez studenta swiadcza: merytoryczny poziom odpowiedzi, umiejetnosé
postugiwania sie stowem (jezykiem), odpowiednio skomponowane odpowiedzi na postawione
pytania egzaminacyjne, a takie adekwatny do sytuacji ubidr studenta i witasciwe formy
zachowania podczas egzaminu.

Po zakoniczeniu egzaminu dyplomowego komisja ustala ocene z egzaminu dyplomowego oraz
ostateczny wynik ukonczenia studidw, a nastepnie — w przypadku uzyskania oceny pozytywnej z
egzaminu — ogtasza wyniki studentowi (w tym: $redniag wazong ocen przewidzianych planem
studiéw, ocene pracy dyplomowej, ocene z egzaminu dyplomowego, ostateczny wynik ukoniczenia
studiéw), potwierdzajac uzyskanie tytutu zawodowego inzyniera oraz ukoriczenie studiow.

W przypadku uzyskania z egzaminu dyplomowego oceny niedostatecznej w pierwszym terminie
lub nieprzystgpienia do egzaminu w ustalonym terminie z przyczyn nieusprawiedliwionych
dziekan wydziatu wyznacza ostateczny termin egzaminu dyplomowego.

Podstawowe wymogi przygotowania i ztozenia pracy dyplomowej (w tym podstawowe

wymagania merytoryczne i edytorskie) oraz warunki i przebieg procesu recenzowania pracy oraz

przebieg egzaminu dyplomowego okredlaja:

1. Regulamin studidow. [zat. nr K2-7]
2. Regulamin dyplomowania Wydziatu Politechnicznego wraz z zatgcznikami. [zat. nr K3-10]

3. Zarzadzenie nr 97/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 3 listopada 2021 r. w sprawie zasad
funkcjonowania w PWSZ w Tarnowie Jednolitego Systemu Antyplagiatowego (JSA). [zat. nr K3-
11]

Informacje dotyczace procedury dyplomowania zamieszczone sg na stronie internetowej kierunku

Automatyka i robotyka, sg takze objasniane studentom podczas seminarium dyplomowego i przez

promotoréw prac dyplomowych.

Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za wazne dla oceny kryterium 3:

Dotychczas na kierunku studiéw Automatyka i Robotyka zostat zakoriczony jeden cykl ksztatcenia.

W rezultacie pietnastu studentéw kierunku Automatyka i robotyka obronito swoje prace dyplomowe

do dnia 30 wrzesnia 2021 roku i uzyskato tytut zawodowy inzyniera. W roku akademickim 2021/22 na

kierunku Automatyka i robotyka dwunastu studentow jest w trakcie pisania prac dyplomowych.
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Kryterium 4. Kompetencje, doswiadczenie, kwalifikacje i liczebnos¢ kadry prowadzacej ksztatcenie
oraz rozwoj i doskonalenie kadry

W roku 2017 kierownictwo Owczesnego Instytutu Politechnicznego PWSZ podjeto dziatania
zmierzajgce do uruchomienia w PWSZ kolejnego kierunku inzynierskiego: Automatyki i robotyki.
Zadanie to zlecono kierownictwu éwczesnego Zaktadu Informatyki, kierowanego wéwczas przez prof.
dr hab. inz. Witolda Byrskiego. Zaktad ten dziatat wewnatrz Instytutu Politechnicznego. Prof. W.
Byrski posiadat wieloletnie doswiadczenie zaréwno w dyscyplinie Informatyka jak i Automatyka i
robotyka, gdyz od wielu lat wspdtkierowat réwniez Katedrg Automatyki, na Wydziale Elektrotechniki,
Automatyki, Informatyki i Inzynierii Biomedycznej AGH w Krakowie. Katedra Automatyki/AGH
opiekowata sie wéwczas dwoma kierunkami: Automatyka i robotyka oraz Informatykg Stosowana.
Podjete dziatania w PWSZ dla uruchomienia kierunku AiR byty przede wszystkim odpowiedzig na
potrzeby i postulaty zaktadéw przemystowych dziatajgcych w regionie tarnowskim oraz Tarnowie, a
jednoczesnie doskonale wpisywaty sie w strategie rozwoju Uczelni oraz Instytutu, uzupetniajac oferte
dydaktyczng o kolejny, wazny kierunek techniczny. Prowadzone dziatania zakonczyty sie
powodzeniem i w dniu 18 lipca 2017 roku Minister Nauki i Szkolnictwa Wyzszego, po uzyskaniu
pozytywnej opinii Polskiej Komisji Akredytacyjnej, wydat decyzje o nadaniu Uczelni uprawnieni do
prowadzenie studiow inzynierskich I-go stopnia na kierunku Automatyka i robotyka. Pierwszy rocznik
studentdw kierunku Automatyka i robotyka rozpoczat studia w roku akademickim 2017/2018, a rok
pozniej powstat Zaktad Automatyki i robotyki, ktorego kierownikiem zostat prof. Witold Byrski.

Nowe nazwy jednostek organizacyjnych uczelni wprowadzit nowy Statut PWSZ w Tarnowie, ktory
wszedt w zycie dnia 1 pazdziernika 2019 roku. Wtedy tez Zaktad Automatyki i robotyki stat sie
Katedrg Automatyki i Robotyki, a Instytut Politechniczny stat sie Wydziatem Politechnicznym.

Pierwotnie pracownikami Katedry Automatyki i Robotyki byto pieciu pracownikéw dawnego

Zaktadu Informatyki, ktdrzy zostali do niej przeniesieni. Wszyscy oni mieli stopnie naukowe i dyplomy
w specjalnosciach Automatyka i robotyka i w tej tez dyscyplinie prowadzili badania naukowe. Wraz z
uruchamianiem kolejnych lat studidéw oraz nowych modutéw obieralnych na kierunku Automatyka i
robotyka zaistniata potrzeba uzupetnienia kadry badawczo-dydaktycznej. W zwigzku z tym od
poczatku roku akademickiego 2019/20 zatrudniono w wyniku przeprowadzonych postepowan
konkursowych dwdch dodatkowych pracownikéw dydaktycznych. Ponadto koniecznosé sprawowania
opieki nad rozwijajagcymi sie laboratoriami znajdujgcymi sie w strukturze Katedry AiR wymusita
zatrudnienie od poczatku 2020 roku pracownika technicznego niebedacego nauczycielem
akademickim (na stanowisku referenta technicznego).
Kompetencje dydaktyczne pracownikéw zatrudnionych w KAiR PWSZ sg bardzo wysokie, gdyz sg tez
(niektorzy byli) dtugoletnimi pracownikami réwniez Akademii Gdrniczo-Hutniczej w Krakowie i
rekrutuja sie z duzej Katedry Automatyki i Robotyki dziatajgcej od 50 lat na Wydziale Elektrotechniki,
Automatyki, Informatyki i Inzynierii Biomedycznej, AGH. Dziatalno$¢ dydaktyczno-naukowa tej
Katedry zostata doceniona wysoko przez PKA, a kierunek Automatyka i robotyka prowadzony przez tg
Katedre na AGH, uzyskat w 3 kolejnych akredytacjach ocene wyrdzniajgcg. Wszystkie najlepsze
doswiadczenia uzyskane w czasie pracy w Katedrze AiR, AGH, zostaty przeniesione i wykorzystane
przez pracownikdw zaangazowanych w PWSZ, wigcznie z profilem studidéw inzynierskich jak i ze
strukturg i wyposazeniem laboratoriow.

Obecnie kadra dydaktyczna Katedry AiR, PWSZ sktada sie z 7 oséb zatrudnionych na petnym
etacie na stanowiskach badawczo-dydaktycznych i dydaktycznych, w tym:
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e 2 pracownikéw posiadajgcych tytut naukowy profesora
e 1 pracownika posiadajgcego stopien naukowy dr hab. inz. (prof. ucz.).
e 2 pracownikéw posiadajgcych stopient naukowy dr inz.
e 2 pracownikéw posiadajgcych tytut zawodowy mgr inz.

Panstwowa Wyzsza Szkota Zawodowa w Tarnowie jest podstawowym miejscem pracy dla 4
pracownikéw, natomiast dla 3 pracownikdw jest ona drugim miejscem pracy.

PWSZ w Tarnowie jest podstawowym miejscem pracy dla:

e 1 pracownika posiadajgcego tytut naukowy profesora
e 1 pracownika posiadajgcego stopier naukowy dr inz.
e 2 pracownikéw posiadajgcych tytut zawodowy mgr inz.

PWSZ w Tarnowie jest drugim miejscem pracy dla:

e 1 pracownika posiadajgcego tytut naukowy profesora,
e 1 pracownika posiadajgcego stopier naukowy dr hab. inz.
e 1 pracownika posiadajgcego stopiert naukowy dr inz.

Ogoétem w tym roku akademickim zajecia dydaktyczne na kierunku Automatyka i robotyka sg
prowadzone przez ponad trzydziestu pracownikéw dydaktycznych i badawczo-dydaktycznych, w tym
wielu samodzielnych z innych katedr Wydziatu Politechnicznego (Katedry Informatyki, Katedry
Elektrotechniki, Katedry Elektroniki Telekomunikacji i Mechatroniki) oraz réznych innych jednostek
organizacyjnych PWSZ w Tarnowie (nie liczac oséb prowadzacych lektoraty jezykéw obcych oraz
zajecia z wychowania fizycznego).

Od przysztego roku akademickiego planowane jest zatrudnienie w Katedrze AiR jeszcze jednego
pracownika dydaktycznego na stanowisko wyktadowcy w petnym wymiarze czasu pracy.

W ramach oceny okresowej dziatalnos¢ wszystkich pracownikéw jest oceniana biorgc pod uwage:
e dziatalnos¢ dydaktyczna,

e prace organizacyjne na rzecz Uczelni,
e podnoszenie wtasnych kwalifikacji,

dziatalno$¢ naukowg (obowigzkowa dla pracownikow badawczo-dydaktycznych i fakultatywna
dla pracownikéw dydaktycznych),
e otrzymane odznaczenia, nagrody i wyrdznienia.

Ostatnie dwie oceny okresowe pracownikow miaty miejsce w 2019 roku (ta obejmowata lata
2015-19) i w 2021 roku (ktéra obejmuje lata 2019-21). Wszyscy pracownicy Katedry Automatyki i
Robotyki otrzymali podczas tychze ocen okresowych wysokie oceny korncowe Wydziatowej Komisji
ds. Okresowej Oceny Nauczycieli Akademickich.
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Panstwowa Wyzsza Szkota Zawodowa w Tarnowie, jako uczelnia zawodowa, nie jest zobowigzana
do prowadzenia badan naukowych. Tym niemniej, zgodnie ze Statutem Uczelni, pracownicy mogg
zgtosic che¢ prowadzenia badan naukowych, ktérych wyniki sg afiliowane przy PWSZ w Tarnowie.

W marcu roku 2022 nazwa Uczelni PWSZ ma zosta¢ zmieniona na Akademie Nauk Stosowanych w
Tarnowie.

Obecnie w sktad grupy pracownikéw prowadzacych dziatalnos¢ naukowa afiliowang przy PWSZ
(tzw. liczby N - wymagane podstawowe miejsce pracy) w dyscyplinie naukowe] ,Automatyka,
elektronika i elektrotechnika” wchodzi jeden pracownik Katedry Automatyki i Robotyki posiadajgcy
stopien naukowy dr inz., zatrudniony na stanowisku adiunkta. Uczelnia przygotowuje sie do ewaluacji
swojej dziatalnos$ci naukowej, takze we wspomnianej dyscyplinie naukowej Automatyka, elektronika i
elektrotechnika, ktéra ma nastgpi¢ w 2022 roku.

Ponadto intensywng dziatalno$¢ naukowg prowadzg pracownicy Katedry w swoich macierzystych
jednostkach. Ich dorobek naukowy obejmuje dziedzine nauk inzynieryjno-technicznych i dyscypline
Automatyka, elektronika i elektrotechnika oraz, w mniejszym stopniu, dyscypline Informatyka
techniczna i telekomunikacja. Ten dorobek naukowy obejmuje ponad 200 opublikowanych pozycji w
ostatnich 10 latach i pozwala w bardzo istotnym stopniu zapewnia¢ wysoki poziom ksztatcenia oraz
na biezgco aktualizowac¢ przekazywane studentom tresci ksztatcenia, aktualizowac tresci sylabuséw
przedmiotow, konspektéw zajed itp.

Omawiajac doktadniej kompetencje kadry nauczajacej na kierunku Automatyka i robotyka, nalezy
skoncentrowac sie na pracownikach samodzielnych wchodzacych w sktad Katedry AiR PWSZ, ktdrzy
prowadzg gtéwne przedmioty kierunkowe. S3 to:

e Prof. dr hab. inz. Witold Byrski
e Prof. dr hab. inz. Jan Tadeusz Duda
e Dr hab. inz. Krzysztof Oprzedkiewicz, Prof. Ucz.,

1. Prof. dr hab. inz. Witold Byrski uzyskat doktorat (tytut: Wptyw ksztattu i lokalizacji zaktécen na
optymalne nastawy regulatoréw, promotor H. Gorecki), habilitacje i tytut profesora (2009 r.) na
Wydziale Elektrotechniki, Automatyki, Informatyki i Inz. Biomedycznej, AGH. Byt dtugoletnim
(1998-2018) zastepca kierownika Katedry Automatyki i robotyki (prof. Ryszarda Tadeusiewicza).
Byt twdrcg i kierownikiem 2-semestralnych Studiéw Podyplomowych prowadzonych na AGH pt.
Komputerowe Systemy Sterowania i Sterowanie Cyfrowe (11 edycji). Byt kierownikiem kilkunastu
projektéw i grantéw KBN, NCN, NCBiR i odbyt kilkanascie wyjazdow naukowych i stazy w
uniwersytetach europejskich (Birmingham GB, Lille Francja, Lyngby Dania, Groningen Holandia) w
tym réwniez w ramach kilkuletniego programu dydaktycznego Tempus. W latach 1995-2000 byt
tez profesorem na Politechnice Opolskiej (w Katedrze Automatyki, Elektroniki i Informatyki). Prace
w Panstwowe] Wyzszej Szkole Zawodowej w Tarnowie rozpoczat w 1998 r. (od chwili jej
powstania). Swoje 45-letnie doswiadczenie naukowo-dydaktyczne wykorzystat w PWSZ przy
tworzeniu najpierw kierunku Informatyka (3-krotnie pozytywnie akredytowanego przez PKA), a
teraz kierunku Automatyka i Robotyka. Obecnie pozostajgc w dalszym ciggu pracownikiem
naukowo-dydaktycznym w AGH (jako podstawowym miejscu pracy), prowadzi intensywng
dziatalno$¢ naukowg w dyscyplinie automatyka, publikujgc rezultaty w czasopismach i na
konferencjach naukowych. Jego polem badawczym sg niestandardowe metody odtwarzania
doktadnego (nieasymptotycznego) stanu za pomocg obserwatoréw catkowych i niestandardowe
metody identyfikacji pasywnej on-line modeli czasu ciggtego wysokiego rzedu za pomoca
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identyfikatorow splotowych i funkcji modulujacych. Profesor Witold Byrski jest obecnie
kierownikiem grantu Komisji Europejskiej, realizowanego na AGH w ramach akcji Horyzont 2020,
o nazwie: PURE-WATER, ktérego tematem sg algorytmy sterowania procesem odsalania wody.
W ramach tego grantu w 2022 i 2023 przewidziane sg wyjazdy pracownikow, dyplomantéw i
studentéw Szkoty Doktorskiej AGH do jednostek bedacych cztonkami konsorcjum. W tym
konsorcjum biorg udziat Uniwersytety: TU limenau, Niemcy - koordynator, AGH Krakéw, SDU -
Senderborg, Dania, KAUST - Thuwal Arabia Saudyjska, UNAM Mexico City, PUCP - Lima Peru,
CUJAE- Hawana Kuba. Prof. Witold Byrski jest tez wieloletnim cztonkiem organizacji IEEE (Institute
of Electrical and Electronics Engineers) Control System Society, organizacji IFAC (International
Federation of Automatic Control) Technical Committee TC1.1 i TC4.4 i POLSPAR. W roku 2020
prof. W.Byrski zostat wybrany na cztonka Komitetu Automatyki i Robotyki, Polskiej Akademii
Nauk. W PWSZ prowadzi zajecia z modelowania systemdw dynamicznych, identyfikacji proceséw,
algorytmow optymalizacji, teorii sterowania.

2. Prof. dr hab. inz. Jan Tadeusz Duda jest specjalistg w dyscyplinach automatyka i robotyka,
informatyka stosowana, komputerowe systemy sterowania i zarzgdzania. Po ukorczeniu studiéw
rozpoczat kilkuletnig prace zawodowg w Instytucie Technologii Nafty w Krakowie, jako inzynier
automatyk, nabywajac doswiadczen praktycznych w tej tematyce, co pozwolito mu obroni¢ w
roku 1977 rozprawe doktorska "Badanie modeli matematycznych dla potrzeb sterowania kolumn
rektyfikacyjnych do przerdébki ropy naftowej". W latach 1980-2004 pracowat w Katedrze AiR AGH.
Opracowat i wdrozyt trzy systemy sterowania komputerowego i kilkanascie pakietow
oprogramowania. wspomagajgcych badania naukowe. W 2004 roku otrzymat tytut naukowy
profesora nauk technicznych i rozpoczat prace na Wydziale Zarzadzania AGH, petnigc w latach
2004-2009 funkcje kierownika Katedry Analizy Systemowej i Modelowania Cyfrowego, a od roku
2009 kierownika Katedry Informatyki Stosowanej, AGH. W 2000 roku objat stanowisko profesora
w Instytucie Politechnicznym Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Tarnowie (obecnie jego
podstawowe miejsce pracy). W latach 1993-2001 wyktadat réwniez na Politechnice Opolskiej. W
latach dziewieddziesigtych odbyt szereg stazy zagranicznych w osrodkach naukowych w Danii,
Wielkiej Brytanii i Francji. Autor i wspétautor ponad 200 publikacji naukowych dotyczacych
automatyki, fizykochemii i makroekonomii. Cztonek wielu organizacji, m.in.: STilPCH,
Stowarzyszenia Elektrykéw Polskich, Komisji Elektrotechniki, Informatyki i Automatyki Polskiej
Akademii Nauk, Komitetu Automatyki i Robotyki PAN. W PWSZ prowadzi zajecia z komputerowych
systemdw sterowania, technologii chemicznych, algorytméw programowania i systemdéw czasu
rzeczywistego.

3. Dr hab. inz. Krzysztof Oprzedkiewicz od 1988 roku pracuje na WEAIiIIB AGH, w Katedrze
Automatyki i Robotyki, petnigc obecnie funkcje jej Kierownika. W 1995 roku uzyskat doktorat na
podstawie pracy "Wspomaganie komputerowe w sterowaniu systemdéw parabolicznych”
napisanej pod kierunkiem prof. Wojciecha Mitkowskiego, a w 2009 roku uzyskat habilitacje na
Woydziale EAIiE AGH i pracuje na stanowisku profesora nadzwyczajnego. W latach 2012-2016 byt
prodziekanem Woydziatu EAIiIB AGH. Jego gtéwne zainteresowania naukowe zwigzane s3 z
modelowaniem i sterowaniem systemdéw o parametrach roztozonych, zastosowaniami rachunku
rézniczkowego niecatkowitego rzedu w automatyce, automatyzacjg i sterowaniem cyfrowym
procesow przemystowych, praktyczng implementacjg przemystowg specjalnych algorytmow
sterowania, zagadnieniami modelowania i sterowania rozmytego oraz symulacja komputerowg
systemdéw sterowania. Autor okofo 140 publikacji oraz wielu referatéw na konferencjach
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krajowych i zagranicznych. Od 2020 roku jest cztonkiem (z wyboru) Komitetu Automatyki i
Robotyki PAN. W PWSZ w Tarnowie pracuje od 2000 roku. W 2017 r byt delegowany na
Politechnike w Wismarze (RFN) dla dyplomowania przebywajgcych na praktyce absolwentéw
PWSZ. Obrona tych prac odbywata sie przed komisjg ztozong z dydaktykéw polskich i niemieckich.
W 2021 brat udziat w szkoleniu dydaktycznym na Politechnice w Cluj (Rumunia). W PWSZ wyktada
przedmioty zwigzane z aparaturg automatyzacji, systemami SCADA, programowaniem PLC.

Trzej wyzej wymienieni samodzielni pracownicy nauki zatrudnieni w Katedrze Automatyki i
Robotyki PWSZ, petnili rdwniez funkcje promotoréw i recenzentéw w wielu przewodach doktorskich
i habilitacyjnych a takze w procedurach oceny dorobku naukowego osdéb ubiegajgcych sie o tytut
profesora. Swiadczy to o wysokiej ocenie ich doswiadczenia dydaktycznego i osiggnie¢ naukowych.

Pozostali niesamodzielni pracownicy Katedry Automatyki i Robotyki PWSZ w Tarnowie posiadajg
rowniez wysokie kwalifikacje i stopnie naukowe z dyscypliny AiR.

1. Dr inz. Maciej Rosét — specjalista komputerowych systemdéw sterowania i sterowania
cyfrowego, prowadzi zajecia ze sterowania w czasie rzeczywistym, programowania
mikroprocesordéw, techniki loT. W ciggu ostatnich 10 lat opublikowat 50 prac naukowych, ujetych
w bibliografii pracownikéw BG AGH.

2. Dr inz. Witadystaw Iwaniec (na stanowisku adiunkta badawczo-dydaktycznego, pierwszy

prorektor PWSZ w Tarnowie w latach 1998-2007), automatyk, specjalista z identyfikacji uktadéw, z
uktadow telekomunikacyjnych i sieci komputerowych, z przemystowych standardow
komunikacyjnych, kryptografii i zabezpieczen, posiada w dorobku zawodowym doswiadczenie
jakie wynidst z kilkuletniej pracy w Osrodku Informatycznym Urzedu Wojewddzkiego w Tarnowie,
gdzie petnit funkcje jego dyrektora.

3. Mgr inz. Mariusz Swider — jako specjalista z komputerowych systeméw MES i komputerowych
systemOw zarzadzania prowadzi zajecia dydaktyczne z tej tematyki. Petni rowniez funkcje
Zastepcy Kierownika Katedry AiR.

4. Mgr inz. Wojciech Switafa, autor obronionej na AGH pracy magisterskiej "Wirtualny model
zrobotyzowanego gniazda produkcyjnego" jest specjalista w konstrukcji i oprogramowaniu
robotéow. W 2018 roku odbyt trzymiesieczng praktyke i szkolenie w Mitsubishi Electric Polska, a
nastepnie zostat zatrudniony w dziale wsparcia technicznego i uzyskat stanowisko szkoleniowca
firmy Mitsubishi, prowadzac szkolenia z obstugi robotéow dla firm i obstugi paneli HMI. Jest
cztonkiem zespotu szkolgcego i propagujacego robotyke dla mtodziezy na bazie wiasnego
autorskiego programu dydaktycznego. Pracownik PWSZ w Tarnowie od 2019 r.

Zajecia ze studentami kierunku AiR prowadzg réwniez pracownicy samodzielni z innych katedr
Wydziatu Politechnicznego: prof. Krzysztof Zielinski — specjalista w metodach przetwarzania
sygnatow, prof. Marek Gorgon - specjalista systemdow wizyjnych i metod przetwarzania obrazow,
prof. Jan Szybka — specjalista w zakresie konstrukcji maszyn i niezawodnosci urzadzen,
prof. Bogustaw Filipowicz — specjalista z dziedziny badan operacyjnych.
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Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za wazne dla oceny kryterium 4:
PWSZ w Tarnowie umozliwia swoim pracownikom staty rozwdj zawodowy poprzez:

e wspotfinansowanie wydatkéw zwigzanych z ich awansem naukowym

e mozliwos$é realizowania projektéw wewnetrznych, finansowanych ze srodkéw Uczelni zgodnie
z Zarzadzeniem nr 20/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 11 marca 2021 r. [zat. nr K4-1]

e umozliwienie uczestnictwa w kursach i szkoleniach majacych na celu zwiekszenie efektywnosci
prowadzenie dziatalnosci dydaktycznej i pracy organizacyjnej na rzecz Uczelni (kursy jezykowe,
kursy obstugi specjalistycznych programéw komputerowych, systemu Wirtualnej Uczelni,
systemu antyplagiatowego JSA itp.)

e organizacje wydarzen popularyzujgcych nauke (Matopolska Noc Naukowcdéw) oraz samg
Uczelnie (Dni Otwarte)
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Kryterium 5. Infrastruktura i zasoby edukacyjne wykorzystywane w realizacji programu studiéw
oraz ich doskonalenie.

Uczelnia posiada bogatg infrastrukture administracyjng, dydaktyczno-naukowg oraz dobrze
wyposazone obiekty sportowe. Kampus zlokalizowany jest w centrum miasta Tarnowa, przy ul.
Mickiewicza 8. Duzy 3-pietrowy budynek gtéwny (A) zostat przekazany uczelni na wtasnos$¢ przez
Gmine Miasta Tarnowa aktem notarialnym. Pozostate trzy budynki: pawilon dydaktyczno-
biblioteczny (B), budynek Centrum Nowoczesnych Technologii — Wydziat Politechniczny (C, D),
budynek Wydziatu Ochrony Zdrowia (E, F, G) zostaty wybudowane na dziatkach przekazanych na
wtasnosc¢ uczelni przez Gmine Miasta Tarnowa. Zgodnie z aktem notarialnym z dnia 12 listopada 2002
r. PWSZ w Tarnowie jest witascicielem ostatniej cze$ci terenu po dawnych koszarach wojskowych.
taczna powierzchnia dziatek wynosi prawie 3,5 ha.

Od rozpoczecia dziatalnosci, tj. od 1998 r., uczelnia wykorzystuje do prowadzenia zajec
dydaktycznych budynek gtdwny (A) o powierzchni uzytkowej 6284 m’ i kubaturze 37790 m®. W
budynku znajduje sie: 20 sal o pojemnosci od 20 do 100 osdb, sala audytoryjna mieszczaca 110 osdb,
sala senacka, 4 pracownie jezykowe, 9 pracowni: komunikacji wizualnej, fotografii, projektowania
ubioru, projektowania graficznego, rzezby, podstaw projektowania, a takie 3 pracownie
informatyczne (po 20 stanowisk komputerowych kazda, komputery posiadajg zainstalowany system
operacyjny Windows oraz pakiet Microsoft Office, a takze majg dostep do Internetu; stanowiska
komputerowe wiaczone s3 do wewnetrznej sieci LAN; w kazdej pracowni zainstalowany jest
projektor multimedialny oraz zestaw akustyczny; wszystkie pracownie komputerowe s3
klimatyzowane) stuzgce studentom wszystkich kierunkdw. W wiekszosci sale dydaktyczne
wyposazone s3 w sprzet multimedialny — telewizor z mozliwoscia podtgczenia komputera,
magnetowid lub DVD oraz radiomagnetofony z odtwarzaczem ptyt kompaktowych. Do nielicznych sal
nie posiadajacych wyposazenia technicznego prowadzacy mogg pobiera¢ odpowiedni sprzet (np.
laptopy i projektory multimedialne) z portierni. Wiekszo$¢ sal wyktadowych jest wyposazona w
nagtosnienie, projektory multimedialne, komputery stacjonarne dla wyktadowcow, tablice
standardowe na krede i biate na pisaki, zas pracownie jezykowe w tablice interaktywne, komputer i
projektor. Obecnie (listopad/grudziern 2021) z funduszy PWSZ ukoriczono wymiane wszystkich okien
w 3 pietrowym budynku A.

W 2001 r. oddany zostat dla studentéw pawilon dydaktyczno-biblioteczny (B) o powierzchni
uzytkowej 3089 m” i kubaturze 16650 m>. Cze$¢ budynku zajmuje biblioteka z wypozyczalnig ksigzek,
czytelnig ksigzek, czytelnig czasopism, czytelnig multimedialng i magazynami ksigzek. W pawilonie
znajdujg sie dwie klimatyzowane sale audytoryjne na 152 i 123 oséb, kazda z sal ma nagtosnienie,
projektor multimedialny i komputer; 4 laboratoria chemiczne, 3 laboratoria ochrony srodowiska, sala
¢wiczeniowa, pracownia dla kierunkéw artystycznych oraz sala komputerowa B119 — przeznaczona
do zaje¢ poswieconych m.in. cyfrowej obrdbce obrazu i dzwieku, w ktérej studenci realizujg zajecia.
W pawilonie znajdujg sie rdwniez pomieszczenia przeznaczone do pracy naukowej.

W styczniu 2007 r. oddany zostat do uzytku nowy budynek Centrum Nowoczesnych Technologii,
w ktdrym miesci sie Wydziat Politechniczny. Obiekt sktada sie z pawilonu dydaktycznego (C) o
powierzchni uzytkowej 4316 m” i kubaturze 23000 m’® oraz z pawilonu laboratoryjno-
technologicznego (D) o powierzchni uzytkowej 1785 m” i kubaturze 6300 m®. W pawilonie
dydaktycznym znajduje sie 7 sal wyktadowych o pojemnosci od 111 do 154 oséb i sala audytoryjna
(aula uczelniana) mieszczaca 270 oséb, z ktérych mogg korzysta¢ takze studenci Wydziatu
Humanistycznego. Wszystkie sale posiadajg klimatyzacje, nagtosnienie, projektor multimedialny i
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komputer. Laboratoria w budynkach Wydziatu Politechnicznego C i D s3 wyposazone w rzutniki
podsufitowe podtgczane do komputera stacjonarnego i do laptopdéw dla prowadzacych zajecia.
W budynku miesci sie takze nowoczesne laboratorium jezykowe (wyposazone w stanowisko pracy
dla prowadzacego zajecia oraz indywidualne kabiny dla studentdw; wysoka jakos¢ urzadzen audio-
technicznych pozwala doskonali¢ umiejetnosci fonetyczne), laboratorium akustyczno-fonetyczne
(specjalnie wyttumione pomieszczenie o nieregularnym ksztatcie stuzgce przede wszystkim do badan
naukowych zwigzanych z akustyka i analizg mowy), pracownia symulujgca prace firmy, 3 pracownie
komputerowe, pracownia fizyczna, 3 sale ¢wiczeniowe oraz pomieszczenia administracyjne i
pomieszczenia do pracy naukowej. Pawilon laboratoryjno-technologiczny D miesci 9 sal
laboratoryjnych dla kierunkéw politechnicznych.

Dnia 30 grudnia 2012 r. zostata zakoriczona budowa kompleksu budynkéw Wydziatu Ochrony
Zdrowia, a w lutym 2013 r. zostaty one oddane do uzytkowania. Ich powierzchnia uzytkowa to
13 245,39 m?, na ktéry sktadaja sie:

e hala sportowa (E), ktdra miesci sie na parterze i pierwszym pietrze, o tacznej powierzchni
uzytkowej 2453,47 m°. W hali sportowej znajduje sie boisko o0 wymiarach 20 x 40 m umozliwiajace
gre w pitke reczng, koszykdwke oraz siatkdwke, ponadto hala posiada scianke wspinaczkowg o
wysokosci 15,8 m, widownie statg dla 302 oséb siedzgcych plus galerie z miejscami stojgcymi oraz
sktadang trybung na poziomie ptyty gtéwnej boiska. Niezbedne zaplecze zlokalizowane jest pod
widownia.

e zespodt sportowo-rekreacyjny (E) zlokalizowany w podziemiu, na parterze i na | pietrze o tacznej
powierzchni uzytkowej 2457,06 m?, w ktérym znajdujg sie pomieszczenia masazu leczniczego i
balneoterapii, sale gimnastyczne i choreograficzne, sitownia, pomieszczenia pracownikéw
administracji i obstugi

e ptywalnia (F) mieszczaca sie w podziemiu, parterze oraz | pietrze o facznej powierzchni uzytkowej
1846,95 m?, w ktérej sktad wchodza m.in.: hala basenowa, magazyn sprzetu basenowego,
widownia, pomieszczenie pomocy medycznej i ratownika, szatnie i pomieszczenia porzagdkowe

e cze$¢ dydaktyczna (G) budynku obejmujaca: podziemie, parter, | pietro (fizjoterapia), Il pietro
(pielegniarstwo) oraz lll pietro (wychowanie fizyczne) o facznej powierzchni uzytkowej 3764,64
m’. W czeéci dydaktycznej znajduja sie pracownie fizjoterapii, pracownie pielegniarstwa, sale
dydaktyczne, sale wyktadowe, sala gimnastyczna oraz pomieszczenia personelu dydaktycznego.

e garaz podziemny usytuowany pod halg sportowg na 90 stanowisk o tgcznej powierzchni 2723,27

mZ

W 2006 r. uczelnia otrzymata w formie darowizny od Marszatka Wojewddztwa Matopolskiego
budynek Domu Nauczyciela przy ul. Stowackiego 7 w Tarnowie. W budynku funkcjonuje Dom
Studenta dla 200 studentéw PWSZ wraz ze stotdwka. Obiekt w ostatnim okresie zostat gruntownie
odremontowany.

Wszystkie budynki kampusu PWSZ s3 w dobrym stanie technicznym i estetycznym oraz
odpowiadajg wymaganiom okreslonym w przepisach dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy,
przeciwpozarowych i ochrony s$rodowiska. Wszystkie budynki posiadajg portiernie z ekranami
monitoringu, a drzwi wejsciowe do budynkéw zostaty wyposazone w bezdotykowe otwieranie
automatyczne (zblizeniowe czujniki ultradzwiekowe). Na terenie uczelni wyeliminowano bariery
architektoniczne zewnetrzne i wewnetrzne utrudniajgce poruszanie sie 0sob z niepetnosprawnoscia.
Wszystkie budynki s3 dostosowane do potrzeb oséb z niepetnosprawnoscig — posiadajg podjazdy i
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windy; w salach audytoryjnych wyodrebniono miejsca dla oséb na wdzkach inwalidzkich. Zajecia
dydaktyczne odbywajg sie w pomieszczeniach, ktérych wielko$é dostosowana jest do wielkosci grup
oraz innych wymagan zwigzanych z charakterem zaje¢. Takg mozliwos¢ daje duzy zaséb pomieszczen
bedacych w dyspozycji uczelni. We wszystkich budynkach studenci majg dostep do bezprzewodowej
sieci internetowej Wi-Fi. Wokét kazdego budynku jest duza liczba miejsc parkingowych, teren
kampusu jest ogrodzony i monitorowany, a wjazd na kampus PWSZ jest strzezony barierami z
automatycznymi czytnikami wjazddwek aktualizowanych co roku.

Baza laboratoryjna, w ktérej realizowanie sg zajecia na kierunku Automatyka i robotyka znajduje
sie przede wszystkim w potgczonych budynkach Centrum Nowoczesnych Technologii C i D. Studenci
korzystajg podczas zaje¢ z niektérych przedmiotéw z laboratoridéw nalezacych do innych jednostek
organizacyjnych, jednak wiekszos¢ zaje¢ odbywa sie w trzech laboratoriach znajdujacych sie w
posiadaniu Katedry Automatyki i Robotyki. Sg to nastepujace pracownie:

1. Laboratorium automatyki procesowej (s. D104) — odbywajg sie tam zajecia z nastepujacych
przedmiotow:

e Procesowa aparatura automatyzacji

e Programowanie sterownikow PLC

e Systemu monitoringu i SCADA

e Komputeryzacja zarzadzania produkcja

e Zabezpieczenie proceséw technologicznych
e Identyfikacja procesdw technologicznych

e Przemystowe standardy komunikacyjne

e Systemy wizyjne

2. Laboratorium robotyki i modelowania systeméw (s. D106) — odbywajg sie tam zajecia z
przedmiotow:

e Analiza i przetwarzanie sygnatow

e Modelowanie systemdéw dynamicznych
e Podstawy automatyki

e Programowanie w Matlabie

e Teoria automatow

o Algorytmy optymalizacji

e Kinematyka i dynamika robotéw

e Programowanie robotéw manipulacyjnych i mobilnych
e Teoria sterowania

e Zaawansowane metody sterowania

e Badania operacyjne

o Komputerowe systemy sterowania

e Podstawy robotyki

e Wybrane technologie chemiczne

Profil Praktyczny | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl 40



3. Laboratorium systemdéw wbudowanych i loT (s. C205) - przeznaczone dla zajeé z przedmiotow:

e Systemy wbudowane i mikrokontrolery

e Zastosowanie loT w automatyce

e Matlab w systemach czasu rzeczywistego

e Jezykiitechniki programowania

e Programowanie obiektowe

e Metody numeryczne w obliczeniach technicznych

Pozostate zajecia laboratoryjne odbywajg sie w pracowniach nalezgcych do nastepujgcych
jednostek organizacyjnych:

1. Pracownia fizyczna — przedmioty: Fizyka I, Fizyka Il
Laboratoria Katedry Elektrotechniki — przedmioty: Podstawy elektrotechniki, Systemy
pomiarowe, Programowanie maszyn CNC

3. Laboratoria Katedry Informatyki — przedmioty: Sieci komputerowe, Badania operacyjne
Laboratoria Katedry Elektroniki Telekomunikacji i Mechatroniki — przedmioty: Mechanika
techniczna, Zapis i podstawy konstrukcji CAD, Przedmiot obieralny

Opis wszystkich wykorzystywanych w procesie ksztatcenia sal laboratoryjnych znajduje sie w [zat.
nr 2-6].

Istnieje mozliwos¢ korzystania przez studentéw z laboratoriéw poza terminami zajgé¢ w przypadku,
gdy laboratorium jest wolne lub tez korzystanie z niego nie wptywa na odbywajgce sie tam
rownolegle zajecia laboratoryjne. Ponadto studenci majg mozliwos¢ wypozyczania wybranych
egzemplarzy drobnego sprzetu laboratoryjnego (np. programowalne ptytki mikroprocesorowe) na
tzw. rewers. Jest to rozwigzanie bardzo pomocne przede wszystkim dla studentéw IV roku
realizujgcych prace dyplomowe.

Wraz z powstaniem kierunku Automatyka i robotyka zaistniata pilna potrzeba rozbudowy zaplecza
laboratoryjnego dla tego kierunku studiow. W tym celu, w latach 2018-21 Katedra Automatyki i
Robotyki w ramach corocznych planéw zakupdw zdofata doposazy¢ laboratoria posiadajgce juz
sterowniki GE Fanuc, w nowoczesne sterowniki PLC firmy Siemens oraz panele HMI firmy Mitsubishi
(otrzymane w ramach darowizny przez majagcg w Tarnowie swojg siedzibe, firme elPLC S.A.).
Procz tego w kilka zestawdw robotéw edukacyjnych marki Dobot z modelami tasm produkcyjnych,
zaawansowany robot przemystowy firmy Mitsubishi Electric Europe B.V. model RV-2F-DI-S16 z
programatorem (do wspotpracy z posiadanym juz, tej samej klasy, robotem firmy Kawasaki), roboty
mobilne Lego Mindstorm, siedem profesjonalnych stanowisk automatyki procesowej i aparatury
automatyzacji. W Laboratorium robotyki i modelowania systemoéw dziatajg tez profesjonalne
stanowiska edukacyjne znanej firmy INTECO takie jak: system sterowania wahadtem odwrdconym na
wodzku, system sterowania suwnicg 3D, system sterowania zestawem 3 nieliniowych zbiornikéw,
system sterowania sprezystym uktadem napedowym. Te ostatnie systemy pozwalajg uzyskac
podstawowg wiedze o ukfadach nieliniowych i niestabilnych. Na nich sg prezentowane przedmioty
Zaawansowane metody sterowania i Teoria sterowania. Rownie waziny jest takie dostep do
nowoczesnego oprogramowania. Do posiadanego podstawowego oprogramowania Matlab/Simulink,
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od roku 2019 roku PWSZ w Tarnowie uzupetnita licencje na petny pakiet oprogramowania
Matlab/Simulink, ktéry mogg uzywaé zaréwno studenci jak i nauczyciele akademiccy, réwniez
instalujgc go na swoich komputerach. W tym roku Wydziat Politechniczny uzyskat takze odnowienie
100 licencji na najnowszg wersje oprogramowania LabView firmy National Instruments a Katedra AiR
pozyskata 21 licencji oprogramowania edukacyjnego firmy AVEVA. Uzywane sg rowniez srodowiska
firmowe WinCC i Simatic.

Zasoby biblioteczne, informacyjne oraz edukacyjne

Biblioteka PWSZ w Tarnowie stanowi ogniwo ogdlnopolskich bibliotek naukowych. Jej struktura
opiera sie na funkcjonowaniu czytelni gtdwnej (40 stanowisk), czytelni komputerowej (20 stanowisk) i
czasopism (6 stanowisk), wypozyczalni, wypozyczalni miedzybibliotecznej oraz osrodka dokumentaciji
i informacji naukowej. Zasady korzystania z w/w komodrek zostaty okreslone w Regulaminie
Organizacyjnym Biblioteki Uczelnianej dostepnym na stronie internetowe;j.

Trzon zbioréw biblioteki obejmuje pismiennictwo naukowe (krajowe i zagraniczne) zwigzane
z kierunkami ksztatcenia realizowanymi w PWSZ w Tarnowie.

Biblioteka jest skomputeryzowana. Podstawe stanowi program informatyczny KOHA
umozliwiajgcy udostepnianie ksiegozbioru tradycyjnego liczacego ok. 73000 pozycji ksigzkowych oraz
zbioréw w formie elektronicznej (dokumentéw audiowizualnych, kartograficznych i elektronicznych),
periodykéw (ponad 100 tytutdw periodykéw polskich i zagranicznych, do niektdrych czasopism
wykupiony zostat dodatkowo dostep online), jak rowniez zbioréw specjalnych (w szczegdlnosci
dyskow optycznych). Biblioteka posiada wtasng strone internetowg
(https://biblioteka.pwsztar.edu.pl/), z poziomu ktdrej bezposrednio mozna dotrze¢ do rdéznych

zrédet, katalogéw i baz bibliograficznych. Funkcjonalna strona internetowa podaje ponadto godziny
pracy biblioteki oraz aktualne informacje przydatne dla korzystajgcych z biblioteki.

Biblioteka dysponuje zasobami w zakresie dyscypliny wiodacej dla kierunku Automatyka i
robotyka, ztozonymi z podrecznikéw i tekstow wskazanych w sylabusach przedmiotéw jako literatura
zalecana przez prowadzacych. Jest to bogaty ksiegozbidr, ktéry obecnie liczy ponad 514 pozycji [zat.
2-6].

Ksiegozbidr biblioteki jest caty czas uzupetniany i aktualizowany. Gromadzenie i uzupetnianie
ksiegozbioru odbywa sie w Scistej wspodtpracy z wyktadowcami, dzieki czemu ksiegozbidr ten stale sie
rozwija, jest aktualny i skorelowany z wykazami zalecanej literatury. Od kilku lat pracownicy
prowadzacy dydaktyke w PWSZ i jednoczesnie prowadzacy swojg dziatalno$s¢ naukowa, s3
zobligowani do dostarczania do biblioteki PWSZ odbitek opublikowanych wtasnych prac naukowych i
w miare mozliwosci i potrzeb, polecania ich studentom jako literatury dodatkowe;j.

Co wazne, kazdy czytelnik w przypadku stwierdzenia braku danej ksigzki w zbiorze biblioteki, moze za
pomocg dostepnego formularza elektronicznego zgtosi¢  propozycje jej zakupienia.
https://biblioteka.pwsztar.edu.pl/o-bibliotece/zaproponuj-zakup/.

Do dyspozycji studentdéw kierunku Automatyka i robotyka sg réwniez nastepujgce czasopisma:

1. Automatyka — potrocznik, Wydawnictwo Akademii Gorniczo Hutniczej, Krakow od 1997-
2. Informatyka, automatyka, pomiary w gospodarce i ochronie sSrodowiska - kwartalnik naukowo-
techniczny, organ Fundacji Nauka dla Przemystu i Srodowiska, Rzeszéw 2011-
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3. Pomiary Automatyka i Robotyka — miesiecznik naukowo-techniczny, Przemystowy Instytut
Automatyki i Pomiaréw, Warszawa 1997-

4. Pomiary Automatyka Kontrola — miesiecznik naukowo-techniczny Naczelnej Organizacji
Technicznej, Warszawa 1955-2014

5. Elektronika praktyczna — miesiecznik polsko-francuski dla hobbystéw i profesjonalistow,
Wydawnictwo AVT-Korporacja, Warszawa 1993-

6. Napedy i sterowanie — miesiecznik techniczno-informacyjny, Wydawnictwo Druk-Art,
Warszawa 1999-
7. Wiadomosci elektrotechniczne — miesiecznik, Wydawnictwo Czasopisma Przeglad

Elektrotechniczny, Warszawa 1933-
8. Science, Technology and Innovation — czasopismo wydawane przez PWSZ w Tarnowie

Studenci oraz pracownicy Uczelni majg dostep on-line do baz cyfrowych w ramach Wirtualnej
Biblioteki Nauki na podstawie licencji krajowej. Dostep do baz jest mozliwy z poziomu czytelni
komputerowej, a do baz w ramach platformy EBSCO oraz licencjonowanych baz danych, tj. IBUK
Libra, System Informacji Prawnej Legalis, Polskiej Bibliografii Lekarskiej, IEEE Xplore Digital Library,
Proquest Search, Proquest Ebook Central réwniez z komputeréw domowych za pomocg systemu
HAN-a.

W 2015 r. biblioteka przystgpita do projektu ACADEMICA sygnowanego przez Biblioteke
Narodowg, ktéra oferuje dostep do zasobdw cyfrowych BN (wspodtczesne ksigzki i czasopisma
naukowe), liczacych ponad 3,5 min dokumentow.

Biblioteka dysponuje stanowiskiem dostosowanym dla osoby z niepetnosprawnoscia: stolik z
ptynng regulacjg, tablet graficzny, posiada tez urzadzenie lektorskie dla niewidomych i
stabowidzacych, elektroniczng lupe oraz urzadzenia do odtwarzania ksigzek w formacie cyfrowym
CZYTAK oraz w DAISY. W maju 2018 r. zostato podpisane porozumienie ze Stowarzyszeniem Pomocy
Osobom Niepetnosprawnym , Larix”, ktére nieodptatnie udostepnia ponad 2 300 tytutéw ksigzek.
Pracownicy Osrodka Informacji i Dokumentacji Naukowej prowadzg dziatalnos¢ szkoleniowa
i dydaktyczna. Organizowane sg szkolenia dla studentow i pracownikéw z zakresu zrédet informacji
naukowej oraz zasobow elektronicznych (np. IEEEXplore, EBSCO Polska, IBUK Libra, z baz danych
ProQuest, SciTech, Premium Collection i Academic Complete Web of Science, Baza Scopus i Science
Direct, Kultura w cyfrowej rzeczywistosci. Legalne zrddta kultury).

Jak juz wspomniano, w 2022 roku nastgpi procedura przekazania (uzyczenia) do Gtownej
Biblioteki PWSZ duzego ksiegozbioru bedgcego w posiadaniu Zaktadéw Grupy Azoty w Tarnowie, do
tatwiejszego wykorzystywania przez pracownikow i studentéw PWSZ w procesie dydaktycznym.

Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za wazne dla oceny kryterium 5:

Podsumowujac punkt dotyczacy infrastruktury PWSZ w Tarnowie nalezy podkresli¢, ze
infrastruktura dydaktyczna i naukowa, jaka dysponuje Uczelnia, zapewnia catkowitg realizacje
procesu ksztatcenia studentéw i wspomaga osigganie przez nich konncowych efektéw uczenia sie. W
PWSZ w Tarnowie studenci studiujg w zlokalizowanym w jednym miejscu duzym kampusie, co
zapewnia studentom bardzo wygodne pod wzgledem organizacyjnym studiowanie. Baza dydaktyczna
jest systematycznie modernizowana, unowoczesniana i rozbudowywana.
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Kryterium 6. Wspdtpraca z otoczeniem spoteczno-gospodarczym w konstruowaniu, realizacji
i doskonaleniu programu studiow oraz jej wptyw na rozwdj kierunku

Panstwowa Wyzsza Szkota Zawodowa w Tarnowie od lat szeroko wspétpracuje z otoczeniem
gospodarczym regionu tarnowskiego. Kontakty te stuzg osiggnieciu przez obie strony wymiernych
korzysci. Z punktu widzenia Uczelni zasadnicze znaczenie ma otrzymywanie od interesariuszy
zewnetrznych informacji o potrzebach lokalnego rynku pracy, uwag dotyczacych procesu ksztatcenia,
ktédre pomagajg w jego ulepszaniu. Z kolei interesariusze zewnetrzni sg zainteresowani
wykorzystaniem potencjatu uczelni nie tylko jako Zrédta dobrze wyksztatconych pracownikéw
rekrutowanych sposréd absolwentéw, ale réwniez jako miejsca, gdzie mozna prowadzi¢ wspdlne
badania naukowe, prace doswiadczalne i projektowe wykorzystujgc baze laboratoryjng i kadre
badawczo-dydaktyczng PWSZ w Tarnowie.

Katedra Automatyki i Robotyki od poczatku swojego istnienia intensywnie rozwija kontakty z
otoczeniem gospodarczym regionu tarnowskiego tak samodzielnie, jak i w ramach inicjatyw, ktérym
patronujg wiadze Wydziatu Politechnicznego i wtadze uczelni. Juz na etapie sktadania wniosku o
utworzenie kierunku Automatyka i robotyka uzyskano opinie szesciu przedsiebiorstw lokalnych na
temat konstrukcji programu studidow, ktore postuzyty do jego ulepszenia. Ponadto uzyskano wtedy
sze$¢ promes na prowadzenie praktyk zawodowych oraz korzystanie z bazy laboratoryjnej w réznych
przedsiebiorstwach regionu tarnowskiego.

Od tamtego czasu gtdwnymi partnerami, z ktdrymi wspétpracuje Katedra Automatyki i Robotyki
sg nastepujace podmioty:

Grupa Azoty Automatyka S.A. ul. Eugeniusza Kwiatkowskiego 8, 33-100 Tarnéw
elPLCS.A., ul. Rozwojowa 28, 33-100 Tarnéw

Zaktady Mechaniczne Tarndéw S.A., ul. Kochanowskiego 30, 33-100 Tarnow
SKAMER-ACM Sp. z 0.0., ul. Rogoyskiego 26, 33-100 Tarnow

CONTROL PROCESS IT Sp. z 0.0., Mikofajowice 221, 33-121 Bogumitowice

ITEM SERVICE Sp. z 0.0., ul. Gen. W. Andersa 20, 33-101 Tarnéw

o Vs wN e

W wyniku tej wspotpracy udato sie m.in. uzyskaé od firmy elPLC S.A. sprzet, ktdry postuzyt do
wyposazenia Laboratorium robotyki i modelowania systeméw, w sterowniki PLC i panele HMI firmy
Mitsubishi. Jak juz wspomniano w zakonczeniu opisu Kryterium 2, w roku 2021 PWSZ w Tarnowie
podpisata z Zaktadami Azotowymi S.A. Umowe o bardzo szerokiej wspdtpracy w wielu dziedzinach.
Obejmuje ona praktyki zawodowe, staze i wsparcie dla studentdw, wzajemny dostep do
infrastruktury badawczej i literaturowej, w celu realizacji projektéw. Katedra Automatyki i Robotyki
czynnie uczestniczyta w rozmowach prowadzacych do podpisanie tejze umowy. Do tej pory odbyty
sie dwa spotkania wtadz rektorskich i wtadz Wydziatu Politechnicznego z kierownictwem Grupy Azoty
S.A. majgce na celu omowienie przysztych dziatan. W 2020 roku, dzieki inicjatywie Prorektora ds.
Nauki i Rozwoju dr hab. Rafata Kurczaba doszto do nawigzania wspétpracy z firmg ITEM Service Sp. z
0.0., a w roku 2021 takze z firmg Maxton Design. To ostatnie zaowocowato sfinansowaniem przez
firme zakupu sprzetu laboratoryjnego dla Wydziatu Politechnicznego. Ponadto nawigzano tg drogg
wspotprace z firmg Werner Kenkel Sp. z o0.0., ktéra wyrazita zainteresowanie kontaktami z Katedrg

Profil Praktyczny | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl 44



AiR, miedzy innymi w celu analizy aktualnego programu studiéw i sposobdéw jego dalszego
ulepszania.

Dodatkowe informacje, ktére uczelnia uznaje za waine dla oceny kryterium 6:

Nalezy zwréci¢ uwage, ze w okresie ograniczen pandemicznych wspodtpracujgcy z uczelnig
Praktykodawcy wykazali daleko idgcg pomoc w organizacji praktyk zawodowych dla studentéw
kierunku Automatyka i robotyka, szczegdlnie w okresie semestru letniego roku akademickiego
2019/20 i semestru zimowego roku akademickiego 2020/21.
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Kryterium 7. Warunki i sposoby podnoszenia stopnia umiedzynarodowienia procesu ksztatcenia na
kierunku

Dla studentéw kierunku Automatyka i robotyka, PWSZ w Tarnowie oferuje sie przede wszystkim
mozliwo$é skorzystania z europejskiego programu wymiany i mobilnosci miedzynarodowej
ERASMUS+, w ktérym Uczelnia uczestniczy od wielu lat. Studenci kierunku AiR, po spetnieniu
odpowiednich warunkdw i przejsciu procedury rekrutacyjnej, mogg ubiegad sie o jednosemestralny
pobyt na nastepujgcych uczelniach zagranicznych:

Centria - University of Applied Science w Finlandii

National Technical University of Athens w Grecji

Sociedad Copoperativa Valenciana Juan Comenius w Hiszpanii

Malta College of Arts, Science and Technology na Malcie

Hochschule Wismar w Niemczech

Ostbayerische Technische Hochschule Amberg-Weiden w Niemczech

Nou ks wNR

Universita Degli Studi di Trieste we Wtoszech

Podobnie z programu ERASMUS+ skorzysta¢ mogg nauczyciele akademiccy PWSZ w Tarnowie,
ktorym oferowane sg dwa typy partycypacji:

e Staff Mobility for Teaching — mozliwos¢ prowadzenia zaje¢ dydaktycznych na uczelniach
zagranicznych

e Staff Mobility for Training — mozliwos¢ podnoszenia swoich kwalifikacji badawczych i
dydaktycznych

Oczywiscie istnieje takze mozliwos¢ goszczenia w murach naszej Uczelni studentéw i
wyktadowcdw z uczelni zagranicznych. Takie wizyty na Wydziale Politechnicznym miaty miejsce, ale
przed okresem aktualnie omawianym. Ze wzgledu na to, ze kierunek Automatyka i robotyka jest
kierunkiem ,mtodym” w PWSZ (dopiero w 2021 pierwsi absolwenci uzyskali dyplomy inzynierskie),
oraz biorgc pod uwage wyjatkowe miedzypanstwowe obostrzenia wyjazdowe w trudnym okresie
pandemii — studenci z AiR nie realizowali jeszcze wyjazdéw zagranicznych.

Tabela 7.1 Dane dotyczace wymiany miedzynarodowej za okres 2917-21

Rok akademicki

Liczba studentow
biorgca udziat w
wymianie w ramach
programu ERASMUS+

Liczba nauczycieli
biorgca udziat w
wymianie
miedzynarodowej

2017/2018 0 0
2018/2019 0 1
2019/2020 0 1
2020/2021 0 0

Dzieki programowi PO WER-HE studenci w trudnej sytuacji finansowej mogg uzyska¢ dodatkowe
wsparcie (wyzsze stypendium na wyjazd zagraniczny), natomiast studenci niepetnosprawni moga
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otrzymaé dodatkowe wsparcie na wyjazd zagraniczny i finansowanie wydatkéw zwigzanych z
niepetnosprawnoscig. Wyjazd jest realizowany z programu ERASMUS+, a stypendium i dodatkowe
wydatki sg finansowane w tym przypadku z programu PO WER. Szczegdtowe informacje i zasady
finansowania sg dostepne na stronach:

,Program ERASMUS+, program PO WER” https://pwsztar.edu.pl/uczelnia/program-erasmus/,

informacja w jezyku angielskim: https://international.pwsztar.edu.pl/.

Dla studentdw zainteresowanych wyjazdami na studia lub praktyki do Wtoch uczelnia oferuje
bezptatne zajecia w ramach kursu z jezyka wioskiego, prowadzone przez native speakera —
https://pwsztar.edu.pl/jednostki-ogolnouczelniane/dzial-ksztalcenia-ustawicznego/. Zajecia te

koordynuje Dziat Wspétpracy z Zagranicg i Dziat Ksztatcenia Ustawicznego.

Oferte dodatkowych specjalistycznych zaje¢ koordynuje Biuro Karier, Projektéw i Wspdtpracy
PWSZ w Tarnowie: https://perspektywy.pwsztar.edu.pl/.

Nalezy podkresli¢, iz rozwijanie kompetencji jezykowych Uczelnia zapewnia takze w formie
dodatkowych, nieodptatnych zaje¢ z zawodowego jezyka angielskiego, francuskiego i niemieckiego
dla studentéw oraz darmowych, indywidualnych zaje¢ rozwijajacych kompetencje dydaktyczne w
zakresie prowadzenia zajeé¢ w jezyku obcym dla kadry dydaktycznej PWSZ w Tarnowie realizowanych
w ramach Programu Operacyjnego Wiedza Edukacja Rozwdj.

Zgodnie z koncepcjg ksztatcenia, studenci kierunku Automatyka i robotyka uzyskujg znajomosc
jezyka obcego (angielski, francuski, wioski, niemiecki lub rosyjski) na poziomie B2 wg Europejskiego
Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego. Nauczanie jezyka obcego realizuje ogélnouczelniane Studium
Jezykdow Obcych PWSZ w Tarnowie. Studium przygotowuje kursy jezykowe przygotowujgce do
egzamindw |ELTS, FCE, CAE, TOEFL, TOEIC, TFl, WiDaF, ZD oraz kursy jezyka specjalistycznego.
Stopien przygotowania studentéw oparty jest o diagnoze umiejetnosci jezykowych nabytych na
wczesniejszych etapach edukacji. Podczas zaje¢ rozwijane sg cztery sprawnosci jezykowe: stuchanie
ze zrozumieniem, czytanie ze zrozumieniem, méwienie i pisanie. Na pierwszym poziomie studidw
gtéwne tresci realizowane podczas zajec¢ zwigzane sg z zagadnieniami gramatycznymi i leksykalnymi.
Weryfikacja osiggnie¢ studentéw odbywa sie na podstawie: oceny aktywnosci na zajeciach, prac
pisemnych, wypowiedzi ustnych, prac domowych oraz prezentacji. Na ocene sktadajg sie osiggniecia
w zakresie wszystkich sprawnosci jezykowych oraz podsystemow jezyka.

Przyjezdzajgcy do PWSZ w Tarnowie studenci zagraniczni majg mozliwos$¢ realizacji zajeé, ktére
wybierajg z oferowanego dla nich bogatego katalogu ECTS. Na kierunku Automatyka i robotyka sg
oferowane 3 kursy przedmiotowe, w ramach realizowanego harmonogramu studidow, dla
przyjezdnych studentédw zagranicznych:

1. Programowanie sterownikéw PLC (PLC Driver Programming) - semestr 4 (letni)

2. Procesowa aparatura automatyzacji (Process Automation Equipment) - semestr 5 (zimowy)

3. Programowanie robotéw manipulacyjnych i mobilnych (Programming of Manipulation and
Mobile Robots) - semestr 6 (letni)
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Niestety, jak wspomniano powyzej z powodu ograniczen pandemicznych w przemieszczeniu sie,
wymiana miedzynarodowa byta bardzo utrudniona w ciggu ostatniego poéttora roku. Natozyto sie to
na fakt, ze kierunek Automatyka i robotyka zostat uruchomiony dopiero cztery lata temu, a jak
wspomniano w ciggu pierwszych lat studiow trudno byto wysyta¢ studentdw pierwszego i drugiego
roku na staze zagraniczne. Dlatego tez Kierownictwo Katedry Automatyki i Robotyki zamierza podjg¢
w roku akademickim 2021/22 wzmozone dziatania zachecajgce studentéw kierunku AiR do
skorzystania z mozliwosci wyjazddw zagranicznych, w tym przede wszystkim w ramach programu
ERASMUS+.

Pracownicy Katedry AiR, PWSZ realizowali wyjazdy zagraniczne nie tylko w ramach konferencji
zagranicznych, ale tez w ramach wspétpracy zagranicznej. Np. na zaproszenie Uniwersytetu KAUST
(Arabia Saudyjska) w pazdzierniku 2018 prof. W. Byrski wizytowat tamtejszg Katedre Automatyki i
wygtosit referat. W lutym 2019 na zaproszenie prof. Johanna Regera z Technicznego Uniwersytetu w
IImenau prof. W. Byrski odbyt w ramach swoich badar naukowych kilkudniowg wizyte w Instytucie
Automatyzacji i Techniki Systemowej. Réwniez pracujgcy w Katedrze AiR, PWSZ dr inz. Maciej Rosét
realizuje cykliczne wyjazdy zagraniczne do réinych osrodkéw naukowych, w ramach programu
EduNet. Pracownicy Katedry AiR publikujg takze artykuty w czasopismach zagranicznych. Ich wykaz
znajduje sie w [zat. nr 2-4].
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Kryterium 8. Wsparcie studentéw w uczeniu sie, rozwoju spotecznym, naukowym lub zawodowym

i wejéciu na rynek pracy oraz rozwéj i doskonalenie form wsparcia

Wsparcie dla studentédw kierunku Automatyka i robotyka w trakcie procesu ksztatcenia

okazywanie jest pod wieloma postaciami:

Konsultacje z prowadzacymi zajecia — kazdy prowadzacy jest zobowigzany przeznaczyé
minimum 60 minut tygodniowo na konsultacje ze studentami, z ktérymi prowadzi zajecia w
danym semestrze. Studenci mogg podczas nich prosi¢é o pomoc w wyjasnieniu tresci
przekazywanych na zajeciach wiadomosci, uzyskiwa¢ wskazéwki do rozwigzywanych zadan,
odbywanych ¢éwiczen laboratoryjnych itp. Konsultacje odbywajg sie w formie kontaktu
bezposredniego na Uczelni lub tez zdalnie w trybie synchronicznym za pomoca platformy MS
TEAMS (w okresie obowigzywania stanu epidemii). Informacja o terminach konsultacji jest
zamieszczona na stronie internetowej Uczelni oraz na drzwiach pokojow pracownikéw Katedry
Automatyki i Robotyki.

Informacja o szczegdtach prowadzonych zajeé — jest przekazywana studentom przez
prowadzacych na pierwszych zajeciach. Obejmuje ona doktadny opis zawartosci sylabusa
przedmiotu, co pozwala studentom uzyskaé¢ informacje o zakresie tematycznym zaje¢,
warunkach ich zaliczenia, spis literatury, przy pomocy ktérej student moze samodzielnie
pogtebié¢ swojg wiedze. Prowadzacy udzielajg tez odpowiedzi na wszelkie pytania i watpliwosci
zgtaszane przez studentdw. Przy okazji prowadzacy przypominajg tez najwazniejsze informacje
zawarte w Regulaminie studidow a dotyczace warunkow zaliczenia i egzaminowania.

Informacje o praktykach zawodowych — sg przekazywane studentom trzeciego roku przez
wyznaczonego w danym roku akademickim opiekuna praktyk ze strony uczelni. Proces ten
rozpoczyna sie na kilka miesiecy przed udaniem sie studentdw na praktyki i obejmuje
poinformowanie ich o potencjalnych miejscach odbycia praktyki, terminach realizacji praktyk
oraz warunkach ich zaliczenia. Studenci sg tez zapoznawania z catg dokumentacjg niezbednag
do zaliczenia praktyki zawodowej. Ponadto w trakcie trwania praktyk studenci pozostajg w
statym kontakcie z opiekunem praktyk ze strony uczelni a on z kolei i zaktadowymi opiekunami
praktyk. W zwigzku z ogtoszonym stanem epidemii kontakty te majg przede wszystkim forme
zdalna.

Informacje o procesie dyplomowania — wiadomosci o nim sg przekazywane przez kierownictwo
katedry w terminach, ktére zawiera Regulamin dyplomowania Wydziatu Politechnicznego.
Najpierw potencjalni opiekunowie prac dyplomowych zgtaszajg propozycje tematéw prac
dyplomowych, ktére sg umieszczane na stronie katedry a nastepnie studenci wybierajg
interesujgce ich tematy i zgtaszajg swdj wybdr kierownictwu katedry. Na koficu wyznaczani sg
recenzenci prac dyplomowych i studenci mogg przystgpi¢ do ich realizacji. W ostatnim
semestrze studidw, na ktéry wypada realizacji prac dyplomowych, pomocg stuzg réwniez
pracownicy prowadzacy przedmiot Seminarium dyplomowe a w przysztosci takze przedmiot
Pracownia dyplomowa.
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e Dodatkowe kursy i szkolenia — uczelnia proponuje corocznie studentom ostatnich dwdch
semestréw studiéw udziat w specjalistycznych kursach szkoleniach, ktdre mogg zakonczy¢ sie
uzyskaniem certyfikatu lub zdaniem egzaminu potwierdzajgcego odpowiednie uprawnienia. W
ostatnich latach studenci kierunku Automatyka i robotyka mogli dzieki temu wzigé¢ udziat w
kursach obejmujgcych programowanie sterownikéw PLC i paneli HMI, obstuge programu
AutoCAD oraz kursie KNX.

e Pomoc studentom niepetnosprawnym — jest realizowana przez Petnomocnika Rektora ds. Oséb
Niepetnosprawnych. Polega ona na zapewnieniu studentom niepetnosprawnym odpowiednich
warunkéw odbywania zaje¢, realizacji procesdow dydaktycznego (zaliczenia, egzaminowanie,
praktyki zawodowe, obrona prac dyplomowych). Niedawno, zgodnie z Zarzadzeniem nr
95/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie [zat. nr K8-1] pojawita sie mozliwos$¢ ustanowienia
asystenta dydaktycznego studenta niepetnosprawnego, ktéry pomaga mu w trakcie trwania
ksztatcenia, np. uczestniczac razem z nim w zajeciach dydaktycznych. W okreslonych
przypadkach konsultacje, zaliczenia, egzaminy mogg sie odbywaé w miejscu zamieszkania
studenta niepetnosprawnego. Studentom niepetnosprawnym przystuguje takze specjalne
stypendium z tytutu niepetnosprawnosci, ktérego wysokos¢ reguluje Zarzadzenie nr 98/2021
Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 5 listopada 2021 roku [zat. nr K8-2].

e Uczelniane Centrum Edukacji Ustawicznej prowadzi szereg dziatan edukacyjnych takich, jak
studia podyplomowe, kursy przygotowania pedagogicznego, kurs jezyka wioskiego
przygotowujgcy do miedzynarodowych egzamindw CELI, kursy jezykowe dla studentéw
wybierajacych sie na wymiane miedzynarodowg w ramach programu ERASMUS+.

e preznie dziatajacy od 22 lat Klub Uczelniany AZS umozliwia studentom rozwijanie swoich
zainteresowan sportowych, uprawianie réznorakich dyscyplin sportu, np. pitki siatkowej, pitki
recznej, koszykéwki, futsalu, ptywania, lekkiej atletyki i wspinaczki sportowej. Studenci
nalezacy do KU AZS biorg udziat w rozgrywkach wewnatrzuczelnianych, a takze uczestniczg
indywidualnie i druzynowo w Akademickich Mistrzostwach Matopolski i Akademickich
Mistrzostwach Polski. Zawodnicy KU AZS PWSZ w Tarnowie triumfowali w Mistrzostwach Polski
Szkét Wyzszych a takze zdobywali medale w Mistrzostwach Polski i Pucharze Polski.

e Akademicki Osrodek Pomocy Psychologicznej przy PWSZ w Tarnowie $wiadczy pomoc
studentom i pracownikom naszej uczelni w formie darmowych konsultacji prowadzonych przez
psychoterapeute.

Dziatalnos¢ wsréd studentéw naszej uczelni prowadzi takie Duszpasterstwo Akademickie
»Tratwa”, oferujgc im miedzy innymi udziat w réznych wolontariatach.

Studenci majg dostep do wsparcia materialnego ze strony uczelni. Obejmuje ono: stypendium
socjalne, stypendium z wyniki w nauce, wspomniane juz stypendium dla studentéw
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niepetnosprawnych i specjalne stypendium Rektora PWSZ w Tarnowie dla najlepszych studentéw
oraz zapomogi losowe. Informacje o systemie wsparcie zamieszczane sg na stronie internetowej
PWSZ w Tarnowie a takze przemazywane studentom w trakcie spotkan z kierownictwem Katedry AiR.
Niezaleznie od tego mogg oni rowniez, wykorzystujgc osiggniecia zdobyte podczas trwania studidw,
bra¢ udziat w wielu zewnetrznych konkursach, w ktérych mozna uzyska¢ nagrody finansowe, jak na
przyktad Konkurs na Najlepszg Prace Dyplomowg o Tarnowie im. Tadeusza Tertila. Nasi studenci
mogg rowniez zosta¢ Ambasadorami Marki Grupy Azoty. Studenci mogg tez skorzysta¢ w miejsc w
Domu Studenta PWSZ w Tarnowie.

Obstuge administracyjng  zapewnia studentom kilka wyspecjalizowanych jednostek
organizacyjnych PWSZ w Tarnowie: Dziekanat Wydziatu Politechnicznego, Dziat Pomocy Materialnej,
Dziat Toku Studidw. Przyjmujg one interesantéw w dniach roboczych w godz. 8.00-15.00 ale mozliwe
jest rowniez zatatwianie spraw urzedowych poprzez kontakt telefoniczny i mailowy. Ponadto Dziat
Obstugi Informatycznej udostepnia studentom konta pocztowe w domenie pwsztar.edu.pl, przy
pomocy ktérych moga oni uzyskaé¢ dostep do systeméw informatycznych uzywanych w procesie
dydaktycznym, np. Uczelniane] Platformy Edukacyjnej i platformy Office 365/MS TEAMS.

Wszelkie uwagi, watpliwosci i skargi artykutowane przez studentéw, ktére odnoszg sie do procesu
ksztatcenia, sg rozpatrywane przez kierownictwo Katedry Automatyki i Robotyki oraz wiadze
wydziatu. Wtadze starajg sie szybko reagowac na zgtaszane przez studentéw uwagi i likwidowac
zrodta probleméw. W przypadku uwag studenta dotyczacych braku obiektywizmu ze strony
egzaminatora, zgodnie z Regulaminem studiéw, dziekan wydziatu moze zarzadzi¢ dodatkowy
egzamin komisyjny z udziatem obserwatora wskazanego przez studenta.

Whioski o stypendia sktadane przez studentéw do Uczelnianej Komisji Stypendialnej, w razie
decyzji negatywnej, podlegajg zaskarzeniu do Odwotawczej Komisji Stypendialne;j.
Studenci mogg takze kierowac swoje uwagi do Rady Uczelnianej Samorzadu Studentéow (RUSS). Z
kolei RUSS posiada kompetencje monitowania w takich sprawach Rektora PWSZ w Tarnowie,
Prorektora ds. Studenckich i Dydaktyki, Senackiej Komisji ds. Toku Studiéw i Dziatu Jakosci
Ksztatcenia.

Zgodnie z nowymi przepisami na poczatku 2019 roku utworzony zostat Kierunkowy Zespot
Studencki dla kierunku Automatyka i Robotyka, ktdry sktada sie ze starostéw wszystkich lat studiéw.
Aktywnie uczestniczy on wraz z naszg Radg Programowg Kierunku Studidw w procesie oceny i
modyfikacji programu studiéw poprzez zgtaszanie swoich propozycji i akceptacje zmian w programie
nauczania, ktére stanowig niezbedny element procedury zmiany programu studiow przez Senat
PWSZ w Tarnowie. Wspodtpraca pomiedzy KZS i RPKS uktadata sie do tej pory bez zarzutu. KZS to takze
organ, do ktérego sami studenci mogg zgtasza¢ swoje propozycje i uwagi dotyczace procesu
nauczania.

Zapewnienie réwnosci, walka z dyskryminacjg i zwalczanie przemocy psychicznej (stalking,
mobbing) sy regulowane przez wiele przepisbw znajdujacych sie w dokumentach
wewnatrzuczelnianych. Nalezy tutaj wymienié przede wszystkim Statut, Regulamin studiéw, Kodeks
Etyki Pracownikéw, Kodeks Etyki Studenta. W razie stwierdzenia tego typu zachowan zaréwno
studenci jak i pracownicy uczelni mogg zosta¢ pociggnieci do odpowiedzialnosci dyscyplinarnej.
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Kwestie bezpieczenstwa studentéw i pracownikdow podczas prowadzenia zaje¢ dydaktycznych i
ogodlnie podczas pobytu na uczelni regulowane sg réznym przepisami, nad ich przestrzeganiem czuwa
Sekcja BHP. Dla studentéw | roku organizuje ona na poczatku pierwszego semestru studidow szkolenie
BHP. Takze pracownicy przechodzg okresowe szkolenia z tego zakresu. Kadra kierownicza
obowigzkowo przechodzi szkolenie zakoriczone egzaminem. Laboratoria posiadajg swoje wtasne
regulaminy korzystania z nich, w ktérych to ujeto zasady bezpiecznego korzystania ze stanowisk
laboratoryjnych. Jest to szczegdlnie istotne w laboratoriach o szczegdlnie wysokim ryzyku odniesienia
obrazen (np. obecnos¢ wysokiego napiecia). Akty prawne dotyczgce korzystania z laboratoridéw
zostaty wiasnie zaktualizowane zgodnie z Zarzadzeniem Rektora PWSZ w Tarnowie nr 82/2021 z dnia
30 wrzesnia 2021 r. [zat. nr K8-3].

Nalezy przy tej okazji nadmienié, ze z powodu ogtoszonego w dniu 20 marca 2020 roku stanu
epidemii na obszarze catego kraju zaistniata zupetnie nowa sytuacja w obszarze ksztatcenia wyzszego.
Zgodnie z pdzniejszymi Zarzgdzeniami Rektora PWSZ w Tarnowie - [zat. nr K8-4] [zat. nr K2-5]
[zat. nr K8-5] [zat. nr K8-6] - zajecia na kierunku Automatyka i robotyka przez péttora roku odbywaty
sie zasadniczo w trybie zdalnym, w celu zapewnienia maksymalnego bezpieczeristwa studentom i
pracownikom uczelni. Tylko niektére zajecia praktyczne byly realizowane na uczelni. Od poczatku
roku akademickiego 2021/22 zajecia na kierunku Automatyka i robotyka, zgodnie z Komunikatem nr
6/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 23 wrze$nia 2021 r. [zat. nr K8-7], odbywajg sie w trybie
stacjonarnym (z wyjatkiem wyktadéw dwdch przedmiotéw i w sytuacjach, gdy stwierdza sie
przypadek zachorowania studenta).

W aspekcie wprowadzenia przysztych absolwentow na rynek pracy pomocg stuzy uczelniane Biuro
Karier Projektow i Wspodtpracy. Prowadzi ono szereg dziatan w tym zakresie:

e czterogodzinne wyktady z wprowadzenia na rynek pracy — obowigzkowe dla studentéw
ostatniego roku studidw licencjackich i inzynierskich,

e organizowanie warsztatéw i wyktaddéw przygotowujacych do wejscia na rynek pracy,

e indywidualne doradztwo zawodowe,

e przekazywanie studentom i absolwentom informacji o ofertach pracy, stazach, praktykach i
mozliwosciach dalszego ksztatcenia sie (poprzez baze e-mail studentéw/absolwentéw, strone
internetowg BKPiW: https://abk.pwsztar.edu.pl/abk/home/public, profil na Facebooku, tablice

ogtoszen, prezentacje firm na terenie uczelni podczas Targéw Pracy), w szczegdlnosci o
ofertach nieodptatnego podnoszenia umiejetnosci i kwalifikacji, wspétfinansowanego ze
srodkow europejskich oraz o ofertach publicznych stuzb zatrudnienia,

e prowadzenie i koordynowanie prezentacji firm i organizacji na terenie uczelni,

e koordynowanie w uczelni zajeé¢ z udziatem pracodawcow/praktykéw (w celu zwiekszenia ich
zaangazowania w proces dydaktyczny),

e pozyskiwanie akcesu i funduszy na realizacje projektéw umozliwiajacych rozwdj zawodowy
studentéw, zwtaszcza umiejetnosci praktycznych zwiekszajacych szanse absolwentéw na rynku
pracy,

e koordynowanie projektéw stuzgcych podnoszeniu kwalifikacji studentdw,

e badanie loséw absolwentéw w celu weryfikacji zaktadanych efektéw uczenia sie pod katem
zapotrzebowania rynku pracy,

e analize lokalnego rynku pracy,

e promowanie przedsiebiorczosci.
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Aktualnie uczelnia realizuje projekt Perspektywy, Wspdtpraca, Synergia, Zarzadzanie w Tarnowie,
koordynowany przez Biuro Karier, Projektéw i Wspodtpracy. Celem projektu jest podniesienie
kompetencji oséb uczestniczacych w edukacji na poziomie wyzszym, by kompetencje te odpowiadaty
potrzebom gospodarki, rynku pracy i spoteczenstwa.

W ramach réznych form wsparcia miedzynarodowej mobilnosci studentéw studenci kierunku
Automatyka i Robotyka mogg uczestniczy¢ w projektach mobilnosci miedzynarodowej programu
Erasmus+ w celu realizacji studidw w uczelniach partnerskich, praktyk, jak i stazy absolwenckich.
PWSZ w Tarnowie uzyskata rozszerzong Karte Uczelni Erasmusa na lata 2014-2020 oraz na lata 2021-
2027, co pozwala jej aplikowaé i partycypowaé w projektach dydaktycznych Unii Europejskiej, w tym
w projektach mobilnosci studentdw. Na poczatku kazdego roku akademickiego organizowane jest
spotkanie informacyjne ze wszystkimi zainteresowanymi studentami, na ktéorym przedstawiane sg
szczegoty aktualnej oferty w ramach programu Erasmus+ oraz procedury aplikowania o wyjazd
zagraniczny.

Studenci otrzymujg na wyjazd dofinansowanie ryczattowe z funduszy projektu. Dzieki programowi
PO WER-HE studenci w trudnej sytuacji finansowej mogg uzyska¢ dodatkowe wsparcie (wyzsze
stypendium na wyjazd zagraniczny), zas studenci z niepetnosprawnoscig mogg otrzymac dodatkowe
wsparcie na wyjazd zagraniczny i finansowanie wydatkow zwigzanych z niepetnosprawnoscig (wyjazd
jest realizowany z programu Erasmus+, a stypendium i dodatkowe wydatki sg finansowane w tym
przypadku z programu PO WER). Studentom zainteresowanym wyjazdami na studia lub praktyki do
Wioch uczelnia oferuje bezptatne zajecia w ramach kursu z jezyka wtoskiego, prowadzone przez
native speakera. Zajecia te koordynujg Dziat Wspdtpracy z Zagranicg i Uczelniane Centrum
Ksztatcenia Ustawicznego.

W zakresie mobilnosci zagranicznej wsparcie studentom zapewniajg Dziat Wspotpracy z Zagranica.
Informacji indywidualnie studentom udzielajg pracownicy Dziatu Wspdtpracy z Zagranicg i
koordynatorzy (koordynator uczelniany, koordynator w Katedrze Automatyki i Robotyki).
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Kryterium 9. Publiczny dostep do informacji o programie studiéw, warunkach jego realizacji
i osigganych rezultatach

Gtéwnym Zrédtem aktualnych informacji dla studentéw kierunku Automatyka i robotyka jest
strona internetowa PWSZ w Tarnowie, ze szczegdlnym uwzglednieniem strony Katedry Automatyki i
robotyki. W serwisie internetowym KAiR mozna znaleZ¢ nastepujgce informacje:

e Informacje o kierunku — obszerna charakterystyka kierunku studiow Automatyka i robotyka,
cele ksztatcenia oraz kroétki opis sylwetki absolwenta — wszystko dla kandydatéow na studia,

e Materiaty promocyjne dla kierunku AiR,

¢ Informacje o Katedrze Automatyki i Robotyki wraz z opisem jej laboratoridw i ich wyposazenia,

¢ Informacje o Wydziale Politechnicznym — informacje i dane kontaktowe do wtadz dziekanskich
oraz kierownictw wszystkich katedr,

e Aktualnosci z zycia uczelni - chronologicznie publikowane przez naszg i katedry Wydziatu
Politechnicznego a takze jednostki ogdlnouczelnianie, gtdwnie Biuro Promocji, Biuro Karier
Projektéw i Wspétpracy, Dziat Pomocy Materialnej, Dziat Wspdtpracy z Zagranicg, Dziat Badan
Naukowych,

e Ogtoszenia — informacje o terminach realizacji zaje¢ (w tym zalegtych i przeniesionych),

e Rekrutacja — odnosnik do specjalnego portalu uczelnianego, na ktérym prowadzony jest proces
rekrutacji na studia,

e Organizacja roku akademickiego —zarzadzenia Rektora PWSZ w Tarnowie na temat organizacji
biezgcego roku akademickiego wraz ze wszystkimi pdzniejszymi zmianami,

e Rozktad zaje¢ — harmonogramy zaje¢ wszystkich lat studiéw w danym semestrze oraz podziat
na grupy laboratoryjne, projektowe i ¢éwiczeniowe a takie informacja o zajeciach
ogdlnouczelnianych (lektoraty jezykdw obcych, zajecia z wychowania fizycznego),

e Moduty obieralne — informacja o dostepnych w programie studiow przedmiotach obieralnych
oraz o dostepnych po zakonczeniu czwartego semestru ksztatcenia modutach obieralnych.
Zamieszczane s3 tutaj takze informacje o wyborze przez studentéw modutéw obieralnych na
podstawie sktadanych przez nich deklaracji wyboru, takze dostepnej w tym miejscu,

e Harmonogram realizacji programu studiow — zawiera tabele ze wszystkimi programami
studiéw aktualnymi dla obecnych cykli ksztatcenia,

e Sylabusy — zawiera pliki z sylabusami przedmiotéw aktualnymi dla programéw studiow
realizowanych w danym roku akademickim,

o Efekty ksztatcenia — zawiera tabele z efektami uczenia sie oraz macierzami efektéw uczenia sie
dla wszystkich programow studiéw realizowanych w biezgcym roku akademickim,

e Egzaminy i zaliczenia — informacji i terminach i miejscach przeprowadzania egzamindw w sesji
zimowej i letniej (termin podstawowy, poprawkowy i komisyjny),

e Praktyki — zawiera wszystkie niezbedne informacje dla studentéw odbywajgcych praktyki
zawodowe. Jest tam dostepny Regulamin praktyk zawodowych wraz ze wszystkimi
dotyczacymi kierunku AiR zatgcznikami, a takze Kierunkowy regulamin praktyk zawodowych ze
wszystkimi zatgcznikami. Z powodu zmian prawnych obecnie sekcja ta zawiera dwa zbiory
regulamindw dla kolejnych cykli ksztatcenia,
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e Egzamin dyplomowy — informacje niezbedne studentom ostatnich lat studidw, takie jak: zbiér
wszystkich dokumentdéw niezbednych w procesie dyplomowania oraz lista mozliwych do
wyboru przez studentéw tematéw prac dyplomowych,

e Dyzury pracownikow — terminy i miejsca konsultacji pracownikéw katedry ze studentami,

e Kontakt z pracownikami — dane kontaktowe (telefon oraz e-mail) wszystkich pracownikéw
Katedry Automatyki i Robotyki,

e Kontakt — dane kontaktowe do Dziekanatu Wydziatu Politechnicznego,

e Pomoc materialna — odnosnik do strony Dziatu Pomocy Materialne;j,

e Lektorat jezyka obcego — odnosnik do strony Studium Jezykéw Obcych,

e Wychowanie fizyczne — odnosnik do strony Katedry Wychowania Fizycznego z doktadnymi
informacjami na temat organizowanych przez nig zaje¢ z wychowania fizycznego,

e Dziat Toku Studiéw — odnosnik do strony Dziatu Toku Studiow,

e eUstugi — odnosnik do strony oferujgcej dostep do uczelnianych ustug sieciowych i
specjalistycznego oprogramowania dla studentéw i pracownikéw PWSZ w Tarnowie,

e Prolongata elektronicznych legitymacji studenckich — informacje o prolongacie legitymacji
studenckich,

e Wzory podan studenckich — wzory réznych podan w wersji edytowalnej wersji elektronicznej ,

e Niepetnosprawni — informacje na temat oferty uczelni w pomocy przy studiowaniu dla
studentéw niepetnosprawnych,

e Katedra Automatyki i Robotyki — krétkie informacje o kierownictwie Katedry.

Wszystkie informacje dostepne powyzej sg stale aktualizowane. Ponadto Katedra Automatyki i
Robotyki aktualnie uruchamia swéj profil w mediach spotecznosciowych (Web 2.0), aby poszerzy¢
mozliwo$é docierania do studentdw, a przede wszystkim do kandydatédw na studia. Na profilu tym sg
umieszczane materiaty audiowizualne z aktualnej dziatalnosci dydaktycznej i badawczej naszych
pracownikéw i studentdw oraz materiaty z takich wydarzen, jak Dni Otwarte PWSZ w Tarnowie i
Matopolska Noc Naukowcoéw, a takie odnosniki do obszerniejszych informacji na stronie
internetowej PWSZ w Tarnowie.

Poza strong internetowg aktualne informacje sg dostepne w gablocie umieszczonej obok
dziekanatu. Znajdujg sie w niej harmonogramy zaje¢ oraz komunikaty na temat waznych wydarzen.
W dziekanacie znajdujg sie takze do wgladu najwazniejsze dokumenty oraz do pobrania druki
formularzy, ktére sg najczesciej potrzebne studentom.

Kontakt pracownikéw naszej katedry ze studentami jest realizowany poprzez:

1. Poczte elektroniczng (kazdy pracownik i student posiada adres email w domenie
pwsztar.edu.pl)

2. Telefonicznie

3. Systemy do prowadzenia nauki zdalnej, gtéwnie uzywany na naszej uczelni platforme
OFFICE365 / MS TEAMS / MS FORMS

Kierownictwo Katedry Automatyki i Robotyki dysponuje adresami poczty elektronicznej oraz
numerami telefondw do starostéw i zastepcéw starostéw wszystkich lat studidéw. Przewaznie
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informacje przekazywane sg wszystkim studentom za posrednictwem starostéw. Niezaleznie od
przedstawionych wyzej kanatéw komunikacji pracownik-student, studenci w ramach jednego
rocznika tworza wifasne kanaly komunikacyjne w postaci list dyskusyjnych, mediow
spotecznosciowych i komunikatoréw internetowych.

Studenci kierunku Automatyka i robotyka raz do roku uczestnicza w ankietach dotyczacych
warunkéw studiowania na PWSZ w Tarnowie. Pytanie zawarte w ankietach pozwalajg precyzyjnie
oceni¢ miedzy innymi dostep studentéw do informacji a takze jakos¢ kontaktu z nauczycielami
akademickimi i administracyjnymi pracownikami uczelni. W ostatniej takiej ankiecie za rok
akademicki 2020/21 studenci naszego kierunku wystawili nastepujgce $rednie oceny (w skali 2,0-5,0):

e ocena dostepnosci kierownictwa katedry: 4,04

e ocena pracy Dziekanatu: 3,97

e ocena pracy Biblioteki: 4,10

e ocena skutecznosci organéw odpowiedzialnych za rozwigzywanie probleméw studentéw
(RUSS, starostowie roku): 4,39

e ocena warunkéw odbywania zaje¢ dydaktycznych (funkcjonalnosé i wyposazenie sal itp.): 3,62

e ocena tygodniowego rozktadu zaje¢ pod wzgledem ich roztozenia w czasie: 3,54

e ocena dostepu do Internetu na terenie uczelni (w salach dydaktycznych, sieci Wi-Fi w
budynku): 3,07

e ocena strony internetowej uczelni: 3,90

e ocena przeptywu informacji pomiedzy wtadzami uczelni a studentami (kierownik katedry —
student, dziekan wydziatu — student, rektor/prorektor uczelni - student): 4,13

e ocena oferty uczelni w zakresie naukowych (miedzynarodowych) wymian studenckich: 3,46
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Kryterium 10. Polityka jakosci, projektowanie, zatwierdzanie, monitorowanie, przeglad
i doskonalenie programu studiéow

Zgodnie ze strukturg organizacyjng PWSZ w Tarnowie Dziekan Wydziatu Politechnicznego
sprawuje nadzér merytoryczny, organizacyjny i administracyjny nad kierunkiem Automatyka i
robotyka. Swoje zadania realizuje przy pomocy Prodziekana, Kierownika Katedry Automatyki i
Robotyki, Zastepcy Kierownika Katedry AiR.

Uczelniany System Doskonalenia Jakosci Ksztatcenia zostat wprowadzony Uchwatg Senatu PWSZ w
Tarnowie nr 3/2010 z dnia 22 stycznia 2010 roku. Uchwatg Senatu nr 44/2012 z dnia 14 wrzesnia
2012 roku [zat. nr K10-1] system doskonalenia jakosci ksztatcenia zostat zmodyfikowany, a jego
funkcje ulegly rozbudowie (Uczelniany System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia, USZIK). Jego
gtéwnym zadaniem jest wspieranie realizacji Strategii PWSZ w Tarnowie (w szczegdlnosci Celu
strategicznego 1 ,Doskonato$¢ dydaktyczna” oraz przypisanych do niego celdw operacyjnych)
poprzez monitorowanie i weryfikacje proceséw zwigzanych z ksztatceniem, zgodnie z obowigzujaca
legislacjg (ze szczegélnym uwzglednieniem wymagan PKA), jak rowniez ciggte doskonalenie samego
systemu. Uczelniany System Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia dziata poprzez powotane struktury:

a) Uczelniang Rade ds. Jakosci Ksztatcenia (URJK),

b) Wydziatowe Zespoty ds. Jakosci Ksztatcenia (WZJK),
c) Rady Programowe Kierunkéw Studiow (RPKS),

d) Kierunkowe Zespoty Studenckie (KZS).

Zakres kompetencji wymienionych organéw okres$la Uchwata nr 44/2012 Senatu PWSZ w
Tarnowie z dnia 14 wrzesnia 2012 r. w/s Uczelnianego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia oraz
Zarzadzenie nr 6/2019 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 24 stycznia 2019 roku [zat. nr K10-2] w
sprawie okreslenia sktadu Instytutowych Zespotéw ds. Jakosci Ksztatcenia, Rad Programowych dla
Kierunkéw Studiow, Kierunkowych Zespotéw Studenckich oraz okreslenia ich odpowiedzialnosci.
Strukture i funkcje USZJK w PWSZ w Tarnowie zaprezentowano na schemacie w [zat. nr K10-3].

Ad a. URJK nadzoruje dziatania projakosciowe, wspiera organy nizszych szczebli poprzez
Wydziatowych Koordynatoréw ds. Jakosci Ksztatcenia i przedstawicieli studentow (KZS). Wsparcie
administracyjne i merytoryczne dla URJK zapewnia Dziat Jakosci Ksztatcenia (DJK), ktéry prowadzi
takze podstrone internetowg poswiecong jakosci ksztatcenia: https://pwsztar.edu.pl/uczelnia/jakosc-
ksztalcenia/. W szczegdlnosci w dziataniach URJK sg wykorzystywane wyniki ankiet prowadzonych
wsrod kierownikéw katedr i przedstawicieli KZS. Sg one przekazywane przez Wydziatowych

Koordynatoréw ds. Jakosci Ksztatcenia dziekanom wydziatéw i kierownikom katedr. Rada na wniosek
zainteresowanych opiniuje ponadto projekty nowych specjalnosci na kierunkach studiow.

Ad b. WZJK koordynuje dziatania projakosciowe na poziomie wydziatu, przekazuje informacje miedzy
poziomem Katedry i poziomem ogélnouczelnianym (m.in. z posiedzen Uczelnianej Rady ds. Jakosci
Ksztatcenia), analizuje informacje zwrotne z katedr, monitoruje dziatania naprawcze, przygotowuje
informacje zbiorcze o zapewnianiu jakosci ksztatcenia w Wydziale.

Ad c. RPKS zajmuje sie ewaluacjg i doskonaleniem jakosci ksztatcenia na kierunku poprzez:
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e doskonalenie programéw studidéw, nadzdr nad weryfikacjg efektéw uczenia sie dla okreslonego
kierunku,

e analize i optymalizacje sylabuséw, w tym analize punktacji ECTS, opisu efektdw uczenia sie,
metod dydaktycznych i metod oceniania,

e zapewnienie zgodnosci programow studidw z obowigzujgcymi przepisami i standardami

e analize wynikdéw sesji egzaminacyjnych,

e analize warunkow ksztatcenia,

e analize organizacji i realizacji praktyk zawodowych,

e gromadzenie i dostarczanie danych wymaganych przez USZIK.

Ad d. KZS, czyli kierunkowe zespoty studentéw powotywane sg zgodnie z Zarzgdzeniem nr 61/2021
Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 16 lipca 2021 r. [zat. nr K10-4] przez odpowiedni organ samorzadu
studenckiego do opiniowania, w imieniu samorzadu studentéw — Rady Uczelnianej Samorzadu
Studentdow (RUSS), plandw studiéw i programow studidw. Dziatanie KZS-6w w tym zakresie reguluje
Uchwata nr 4/2019 Rady Uczelnianej Samorzgdu Studentéw PWSZ w Tarnowie z dnia 25 lutego 2019
r. (w sprawie Kierunkowych Zespotéw Studenckich) [zat. nr K10-5]. Cztonkowie KZS uczestniczg w
posiedzeniach WZJK i RPKS, gdzie mogg swobodnie wypowiedzie¢ swoje uwagi. Studenci KZS
uczestniczg w ankietyzacjach elektronicznych zwigzanych z oceng warunkéw ksztatcenia na uczelni.
Sprawozdania z wynikami ankiet na temat warunkow studiowania prezentowane sg publicznie na
stronie uczelni: https://pwsztar.edu.pl/uczelniany-system-zapewnienia-jakosci-ksztalcenia/.

Zasady projektowania, dokonywania zmian i zatwierdzania kierunkdw i programéw studiow
okreslone sg w Zarzadzeniu nr 7/2020 Rektora PWSZ w Tarnowie [zat. nr K10-6] w sprawie procedury
tworzenia, przeksztatcania oraz likwidacji kierunkéw studiow i specjalnosci. Biezgce monitorowanie,
okresowy przeglad i doskonalenie programu studiéw jest dokonywane w oparciu o Uchwate 13/2019
Senatu PWSZ w Tarnowie [zatl. nr K10-7] w sprawie okreslenia wymagan dotyczgcych dostosowania
programu studidw oraz wymagan, jakim powinny odpowiadaé programy studidow i harmonogramy
realizacji programoéw studiéow (zmieniona Uchwatg nr 65/2020 Senatu PWSZ w Tarnowie [zat. nr K10-
8]) oraz Zarzadzenie nr 18/2019 Rektora PWSZ w Tarnowie [zat. nr K10-9] w sprawie wprowadzenia
Procedury ,Systematyczna ocena i doskonalenie programoéw studiéw w PWSZ w Tarnowie”, na kilku
poziomach — katedry, wydziatu i uczelni. W wyzej wymienione dziatania poszczegdlne podmioty
zaangazowane s3 zgodnie z kompetencjami i przypisanym im zakresem odpowiedzialnosci, jak nizej:

a) nauczyciele akademiccy prowadzacy zajecia dokonujg biezacej analizy sylabuséw
przedmiotowych prowadzonych zajec¢ pod katem zgodnosci tresci programowych z zaktadanymi
efektami uczenia sie, oceny metod prowadzenia zajeé, sposobdw i kryteriow weryfikacji efektéw
uczenia sie, form i warunkéw zaliczenia, aktualizacji pismiennictwa Iub uwzglednienia
najnowszych osiggnieé¢ naukowych,

b) koordynatorzy poszczegdlnych modutéw (grup) zaje¢ dokonujag zmian w sylabusach
przedmiotowych z uwzglednieniem sugestii RPKS i KZS, w uzgodnieniu z zespotem prowadzgcym
zajecia z danej grupy i po konsultacjach ze studentami w mozliwym zakresie: dostosowanie tresci
ksztatcenia (programowych) do realizowanych efektéw uczenia sie, modyfikacje metod
ksztatcenia, form i warunkow zaliczenia oraz kryteriow oceny efektdow uczenia sie,
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c) RPKS pod przewodnictwem kierownika katedry prowadzgcego dany kierunek studiow wraz z
interesariuszami wewnetrznymi — przedstawicielami studentéw KZS dokonuje biezgcego
przeglagdu programu studiéw. Na spotkania RPKS rdéwniez sg zapraszani sg interesariusze
zewnetrzni,

d) interesariusze wewnetrzni — studenci opiniujg program studiéw wyrazajgc swoje uwagi w tym
zakresie poprzez przedstawicieli w KZS, w ramach dziatan RPKS, a takze przez wypetnianie ankiet
ewaluacyjnych na zakoriczenie uczestnictwa w praktykach zawodowych oraz wypetnianie ankiet
oceniajacych prace nauczycieli na zakonczenie kazdego semestru,

e) interesariuszami zewnetrznymi sg najczeSciej potencjalni pracodawcy. Ich udziat w procesie
doskonalenia programu studiéw przejawia sie uczestnictwem w dziataniach organdw takich jak:
WZIK, RPKS, zespoty przedmiotowe osdb prowadzacych zajecia praktyczne i praktyki zawodowe.
Interesariusze zewnetrzni mogg dokonywac zewnetrznych ocen jakosci ksztatcenia wypowiadajac
sie m.in. na temat dostosowania tresci programowych do oczekiwan rynku i ich upraktycznienia,
np. osigganych efektéw uczenia sie w odniesieniu do przysztego praktycznego wykonywania
zawodu. Przedstawiciele pracodawcdw majg mozliwo$¢ dokonania ocen i wyrazenia opinii np.
poprzez strone internetowg Biura Karier, Projektow i Wspétpracy,

f) dziekan wydziatu wspétpracuje z Wydziatowym Zespotem ds. Jakosci Ksztatcenia, ktory dokonuje
kontroli programéw studiéw zbierajgc informacje od kierownikéw katedr o realizacji programow,
o wynikajgcych z tego problemach i o koniecznosci wprowadzenia zmian. Uczestniczg w nich
rowniez studenci KZS oraz interesariusze zewnetrzni, jezeli jest taka potrzeba,

g) Senat PWSZ w Tarnowie na wniosek dziekana wydziatu zatwierdza zmiany w programach studiéw
po zasiegnieciu opinii Komisji ds. Toku Studidw,

W uczelni dziata Zespét ds. Audytu Wewnetrznego Jakosci Ksztatcenia (ZAJK) — zespdt powotanych
audytoréw wewnetrznych monitoruje i ewaluuje w ramach corocznych zadan efektywnosé
funkcjonowania poszczegdlnych elementéw programéw studiow. Audyt wewnetrzny zrealizowany w
2018 r. dotyczyt realizacji prac dyplomowych w PWSZ w Tarnowie w latach 2015/2016 i 2016/2017
Zalecenia poaudytowe przekazano do Wydziatéw wiosng 2019 r. W pazdzierniku 2019 r.
skontrolowano stopnien ich wdrozenia. W roku akademickim 2018/2019 ZAJK przeprowadzit audyt
wewnetrzny, ktéry dotyczyt dostepnosci materiatéw dydaktycznych i oceny wykorzystania zasobdéw
Biblioteki (np. liczby wypozyczen podrecznikéw w Bibliotece Uczelnianej) oraz konsultacji dla
studentéw prowadzonych przez pracownikéw dydaktycznych. Sprawozdanie z ww. audytu zostato
przekazane do Rektora, dziekandéw wydziatéw, kierownikéw katedr oraz Dyrektora Biblioteki
Uczelnianej.

Na poczatku roku akademickiego 2018/2019 kierownicy katedr oraz cztonkowie KZS wzieli udziat
w ankiecie Dziatu Jakosci Ksztatcenia za posrednictwem Systemu Gromadzenia Danych. W ankiecie
elektronicznej wypowiedzieli sie na tematy zwigzane z jakos$cia oraz warunkami ksztatcenia.
Kierownicy katedr odpowiadali na pytania dotyczace m.in. rekrutacji, stosowanych metod
dydaktycznych, praktyk zawodowych i in. Z kolei cztonkowie KZS wyrazali opinie m.in. na temat
przyznawanych punktéw ECTS, metod oceniania, warunkéw ksztatcenia, wsparcia administracyjnego,
wsparcia dla studentéw | roku, lektoratéw i in. Rezultatem tych dziatan byty syntetyczne opracowania
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okreslajace silne i stabe strony uczelni, w tym identyfikujgce problemy, propozycje dziatan
naprawczych i ocene skutecznosci podjetych wczesniej dziatan naprawczych. Powyzsze opracowania
zostaty zaprezentowane podczas posiedzen URJK i Senatu oraz rozestane do wifadz uczelni,
dziekanéw i kierownikdw poszczegdlnych jednostek odpowiedzialnych za wskazane w ankietach
aspekty dziatalnosci uczelni, w celu kontynuacji dziatan naprawczych. Po zakoriczeniu roku
akademickiego 2018/2019 przeanalizowano prowadzong wsrdéd studentéw ankiete warunkdow
studiowania (por. Ad d.) i zestawiono jej dane liczbowe z ww. ankietg elektroniczng KZS. Wyniki
ankiet, ktore identyfikuja dobre strony warunkdéw studiowania i powtarzajace sie problemy,
udostepnione zostaty spotecznosci uczelni. Pod koniec semestru zimowego 2020/2021
przeprowadzono elektroniczne ankiety warunkéw studiowania oraz jakosci zdalnego nauczania.
Odpowiedzi wyktadowcdw i studentéw zostaty przeanalizowane i opublikowane przez Dziat Jakosci
Ksztatcenia w formie raportéw ,Sprawozdanie z analizy wynikéw ankiet oceniajgcych warunki
studiowania w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej w Tarnowie” oraz ,Sprawozdanie z analizy
wynikdw ankiet oceniajacych nauczanie zdalne w Panistwowej Wyiszej Szkole Zawodowej w
Tarnowie (rok akademicki 2020/2021)” (raporty prezentowane s3g publicznie na stronie uczelni:
https://pwsztar.edu.pl/uczelniany-system-zapewnienia-jakosci-ksztalcenia/).

W roku akademickim 2018/2019 przeprowadzono dostosowanie efektéw uczenia sie i programow
studiéw do nowych uwarunkowan prawnych Ustawy 2.0. Dziat Jakosci Ksztatcenia przeprowadzit
szkolenia kierownikéw katedr nt. nowego podejscia do efektdw uczenia sie oraz koordynowat
opracowanie kierunkowych efektéw uczenia sie zgodnych z Polskg Ramg Kwalifikacji. DJK wspierat
takze kierownikéw katedr i osoby odpowiedzialne za przygotowanie nowych dokumentacji
programow studiow. W celu ujednolicenia w uczelni stosowanych metod dydaktycznych DIJK
przygotowat stownik metod dydaktycznych osiggania zaktadanych efektéw uczenia sie, a takie
stownik sposobow weryfikacji efektow uczenia sie do zastosowania w tworzonych programach
studiéw. Nowe efekty uczenia sie i programy studiéw zostaty zatwierdzone uchwatami Senatu uczelni
i wprowadzone od roku akademickiego 2019/2020.

Poprawie jakosci ksztatcenia w PWSZ w Tarnowie stuzy funkcjonujacy od roku akademickiego
2020/2021 elektroniczny system ,Wirtualnej Uczelni”, do ktérego zostaty wprowadzone wszystkie
programy studidw rozpoczynajgcych sie od roku akademickiego 2020/2021. System ujednolicit
dokumentacje programow i pozwolit na kontrole poprawnosci konstrukcji programoéw studiéw.
Jakos¢ ksztatcenia na kierunkach studiow w PWSZ w Tarnowie podlega cyklicznej zewnetrznej ocenie
przez Polska Komisje Akredytacyjna.

Weryfikacja zaktadanych efektéw uczenia sie odbywa sie na etapach realizacji i zaliczenia
wszystkich zaje¢/grup zaje¢, praktyk zawodowych, semestréw, kolejnych lat studiow, pracy
dyplomowej oraz egzaminu dyplomowego. Szczegdty weryfikacji przedmiotowych efektéw uczenia
sie zawierajg sylabusy zaje¢. O procedurze ogdlnej traktujg rozdziaty IX-XI Regulaminu Studidow.
Weryfikacja osiggniecia zaktadanych efektow uczenia sie w ramach kierunku Automatyka i robotyka
dokonuje sie poprzez ustalenie:

a) w sylabusach zajeé/grup zaje¢ wymogdw i zasad dotyczacych zaliczen i egzaminéw (gtéwnie ich
formy - pisemna lub ustna), ewentualnie zaliczen kolokwidow, prac zaliczeniowych, projektow,
aktywnosci na zajeciach, pracy wtasnej studenta, przy uwzglednieniu m.in.: zakresu wiedzy,
umiejetnosci i kompetencji spotecznych oraz wskazaniu stosowanych metod ksztatcenia i form
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zajeé; prowadzacy wskazuje w sylabusie metody/sposoby sprawdzenia realizacji i weryfikacji
osiggnietych efektow uczenia sie,

b) sposobu gromadzenia (przechowywania) prac egzaminacyjnych (i zaliczeniowych) i ich
dostepnosci dla studentow, wtadz Wydziatu i podmiotéw kontrolnych (PKA); dokumentacja
weryfikacji efektow uczenia sie jest prowadzona zgodnie z Zarzgdzeniem nr 27/2021 Rektora
Panstwowe] Wyzszej Szkoty Zawodowej w Tarnowie z dnia 31 marca 2021 r. [zat. nr K10-10] w
sprawie gromadzenia i przechowywania dokumentacji potwierdzajgcej osiggniecie zatozonych
efektéw ksztatcenia,

c) zasad dyplomowania uwzgledniajgcych zakres tematyczny, sposéb przeprowadzenia i zasad oceny
egzaminu dyplomowego,

d) zasad przygotowania, wymogow i oceny prac dyplomowych oraz drukdéw opinii i recenzji,

e) ustalania tematéw prac dyplomowych pod katem ich zgodnosci z kierunkiem studiow i
zaktadanymi efektami uczenia sie,

f) procedury weryfikowania samodzielnosci prac dyplomowych; proces dyplomowania objety jest
procedurg antyplagiatowa — Zarzadzenie nr 97/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 3 listopada
2021 r. [zat. nr K3-11] w sprawie zasad funkcjonowania w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej
w Tarnowie Jednolitego Systemu Antyplagiatowego (JSA), procedur obowigzujgcych przy
sprawdzaniu pisemnych prac dyplomowych z wykorzystaniem JSA oraz zasad umieszczania prac w
Ogodlnopolskim Repozytorium Pisemnych Prac Dyplomowych oraz Repozytorium PWSZ w
Tarnowie,

g) metodyki analizy zaktadanych i uzyskanych efektéw w trakcie realizacji praktyk, ktora obejmuje:
* monitorowanie przebiegu praktyk, w tym ich zgodnosci z kierunkiem studidw,
e wlasciwg organizacje praktyk zgodng z procesem ksztatcenia,
e system kontroli praktyk i ich zaliczania,
e uwzglednienie przy zaliczaniu praktyk przez studenta oceny pracodawcdw,
¢ zasady organizowania praktyk oraz ich zaliczania okresla Regulamin praktyk zawodowych
[zat. nr K10-11] i Kierunkowy regulamin praktyk zawodowych [zat. nr K10-12].

Sylabusy poszczegdlnych zajec¢/grup zajeé okreslajg zatozone efekty uczenia sie oraz informujg o
koniecznosci ich osiggniecia przez studenta i stanowig podstawe do udzielenia zaliczenia (lub
niezaliczenia) zajeé/grup zaje¢. Sylabusy dla programu studidw obowigzujgcego od roku
akademickiego 2017/18 oraz sylabusy dla najnowszego programu studiéw obowigzujgcego od roku
akademickiego 2021/22 zawiera [zat. nr 2-7]. Ocena uzyskana po opanowaniu przez studenta
efektdw uczenia sie zalezy od zakresu opanowania przez niego materiatu. Ocena ma forme
wartosciowa, zamykajaca sie skalg ocen okreslonych w Regulaminie studiéw PWSZ w Tarnowie, a
stanowig jg oceny: 2; 3; 3,5; 4; 4,5; 5. Wskazana forma oceniania odnosi sie do wszystkich zajec i
form zajeé, obejmujgc rowniez praktyki zawodowe. W programach studiéw i w sylabusach dla
kazdych zaje¢ zostat takze oszacowany i wyrazony liczbg punktéw ECTS nakfad pracy studenta —
konieczny do osiggniecia zaktadanych efektdw uczenia sie. Studenci dokonujg oceny zajec
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dydaktycznych w formie ankiet. Ocenie jakosci prowadzonych zaje¢ stuzg hospitacje, ktorych wyniki
sg zestawiane na formularzu hospitacji stanowigcego cze$é¢ procedury wewnetrznej zapewnienia
jakosci ksztatcenia.

Po rozpoczeciu pierwszego cyklu ksztatcenia Rada Programowa Kierunku Studidw przystgpita do
oceny efektywnosci pierwszego programu studidéw zgodnie ze wszystkimi opisanymi powyzej
procedurami. W ramach tych dziatan od roku akademickiego 2019/20 uzupetniono ten program o
trzeci modut obieralny o nazwie Inzynieria systeméw automatyki i robotyki. Kolejnym bodzcem do
wprowadzenia zmian w programie studidw byto wejscie w zycie Ustawy o szkolnictwie wyzszym i
nauce z 2018 roku. W wyniku tego w obowigzujgcym od roku akademickiego 2019/20 programie
studiow wprowadzono daleko idgce zmiany ktadace nacisk na zwiekszenie praktycznego wymiaru
studidow, co wigzato sie rowniez z wydtuzeniem czasu realizacji praktyk zawodowych z 360 do 960
godzin. Nastepnie, na podstawie uwag zgtaszanych przez prowadzacych zajecia z przedmiotéw
matematycznych i fizyki, Rada Programowa Kierunku Studiéw zdecydowata o wprowadzeniu zmian
w wymiarze godzinowym zaje¢ z tych przedmiotéw. Kolejna zmiana miata miejsce od roku
akademickiego 2020/21, kiedy to na PWSZ w Tarnowie zaczeto wdraza¢ nowy system Wirtualnej
Uczelni, ktéry wymusit zmiane wzoréw zatgcznikdw do programu studidw oraz wzoru sylabusu
przedmiotow. Ostatnie istotne zmiany w programie studiéw obowigzujgcym od roku akademickiego
2021/22 dotyczg potgczenia wspodlnych wyktaddéw z przedmiotdw wystepujgcych na rdéznych
kierunkach studiow Woydziatu Politechnicznego, wprowadzenia nowego kanonu przedmiotow
spoteczno-humanistycznych i przedmiotu Pracownia dyplomowa. Przy okazji wprowadzono
ponownie do programu studiéw trzeci modut obieralny Inzynieria systeméw automatyki i robotyki
oraz dokonano niewielkich zmian ws$rédd przedmiotdw kierunkowych. Szczegdty wszystkich
powyzszych zmian opisano na str. 11-12.
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Czesc¢ Il. Perspektywy rozwoju kierunku studiow

Analiza SWOT programu studiow na ocenianym kierunku i jego realizacji, z uwzglednieniem
szczegotowych kryteriow oceny programowej

POZYTYWNE NEGATYWNE

Mocne strony: Stabe strony
qs’ e Program skonstruowany w oparciu o e Ograniczone srodki finansowe PWSZ na
i}- najlepsze akademickie wzorce dla AiR przyszia rozbudowe bazy laboratoryjnej,
03, e Dobrze wyposazone laboratoria, e Dtugie procedury przetargowe.
E e Bardzo dobra infrastruktura kampusu,
%‘ e Bardzo dobra kadra.
s
3

Szanse Zagrozenia

e Wysoka pozycja PWSZ w miescie i ¢ Niz demograficzny,

regionie tarnowskim, e Sasiedztwo dwdch duzych osrodkéw

as: e Przychylnos¢ wtadz Tarnowa dla rozwoju akademickich — Krakow i Rzeszow
*E',. PWSZ, a w szczegdlnosci kierunku AiR prowadzacych kierunek AiR
% (wspominat o tym w swoich
E wystapieniach Prezydent miasta),
g e Potrzeby firm z Tarnowa w zakresie
S' zatrudniania specjalistow automatyki,

e Mozliwos¢ otwarcia Il stopnia ksztatcenia.

(Pieczec¢ uczelni)

(podpis Dziekana/Kierownika jednostki) (podpis Rektora)

(miejscowosc)
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Czesc . Zatgczniki

Zatacznik nr 1. Zestawienia dotyczgce ocenianego kierunku studiéw

Tabela 1. Liczba studentéw ocenianego kierunku®

Rok Studia stacjonarne
o
Poziom studiow iez
studiow Dane sprzed Biezacy rok
3 lat akademicki
| 24 (2018/19) 11
. ] 19 (2018/19) 15
| stopnia
]| - 19
v - 12
Razem: 43 (2018/19) 57

Tabela 2. Liczba absolwentéw ocenianego kierunku w ostatnich trzech latach poprzedzajgcych rok
przeprowadzenia oceny

Studia stacjonarne

Liczba Liczba
studentéw, absolwentow
Rok ktérzy w danym roku

Poziom studiéw 3 . .
ukoniczenia | rozpoczeli cykl

ksztatcenia
konczacy sie
w danym roku
| stopnia 2021 25 15

Razem: 25 15

% Nalezy podaé liczbe studentdw ocenianego kierunku, z podzialem na poziomy, lata i formy studiéw (z uwzglednieniem
tylko tych pozioméw i form studiow, ktore sg prowadzone na ocenianym kierunku).
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Tabela 3. Wskazniki dotyczgce programu studiéw na ocenianym kierunku studiéw, poziomie i profilu

okreslone w rozporzadzeniu Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 27 wrze$nia 2018 r.

w sprawie studiéw ((Dz. U. poz. 1861 z pézn. zm.).*

Nazwa wskaznika

Liczba punktéw
ECTS/Liczba godzin

Liczba semestrow i punktow ECTS konieczna do ukorniczenia studiow na
ocenianym kierunku na danym poziomie

7 semestrow
210 ECTS

taczna liczba godzin zajec

3251

taczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zajec
prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich lub
innych oséb prowadzacych zajecia (dla kazdej specjalizacji)

Inzynieria systemoéw
automatyki i robotyki —
127,8
Komputerowe systemy
automatyki
przemystowej — 128,9
Robotyka — 128,2

taczna liczba punktéw ECTS przyporzgdkowana zajeciom ksztattujacym
umiejetnosci praktyczne (dla kazdej specjalizacji)

Inzynieria systemoéw
automatyki i robotyki —
132,2
Komputerowe systemy
automatyki
przemystowej —132,7
Robotyka — 132,7

taczna liczba punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zajeé
z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych — w przypadku

kierunkéw studiow przyporzadkowanych do dyscyplin w ramach dziedzin >
innych niz odpowiednio nauki humanistyczne lub nauki spoteczne

taczna liczba punktéw ECTS przyporzagdkowana zajeciom do wyboru 64
taczna liczba punktéw ECTS przyporzadkowana praktykom zawodowym 32
Wymiar praktyk zawodowych 960
W przypadku stacjonarnych studiow pierwszego stopnia i jednolitych 50

studidw magisterskich liczba godzin zaje¢ z wychowania fizycznego.

W przypadku prowadzenia zaje¢ z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na odlegto$é:

1. taczna liczba godzin zaje¢ okreslona w programie studiow na studiach
stacjonarnych / taczna liczba godzin zaje¢ na studiach stacjonarnych
prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik ksztatcenia na
odlegtoscé.

2. taczna liczba godzin zajec okreslona w programie studidw na studiach
studiach

niestacjonarnych prowadzonych z wykorzystaniem metod i technik

niestacjonarnych / taczna liczba godzin zaje¢ na

ksztatcenia na odlegtosc.

1./ brak

2./ brak

* Tabele nalezy wypelni¢ odrebnie dla kazdego z poziomow studidow i kazdej z form studiow podlegajacych ocenie.
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Tabela 4. Zajecia lub grupy zaje¢ ksztattujacych umiejetnosci praktyczne®

Nazwa zajec¢/grupy | Forma/formy zajec . . ., | Liczba punktow ECTS
. taczna liczna godzin zajec
zajec . . . o charakterze
stacjonarne/niestacjonarne
praktycznym
ZAJECIA PODSTAWOWE
Algebra liniowa Wyktad, ¢wiczenia 30 1,6
Analiza Wyktad, éwiczenia
60 2,3
matematyczna
Bezpieczenstwo i | Wyktad
higiena pracy, 15 0,0
elementy ergonomii
Ekonometria Wyktad, laboratorium 30 1,2
Fizyka | Wyktad, ¢wiczenia 45 0,7
Fizyka Il Wyktad, laboratorium 45 2,0
Metody numeryczne | Wyktad, laboratorium
w obliczeniach 45 2,6
technicznych
Réwnania Wyktad, éwiczenia
L 30 1,0
rézniczkowe
Statystyka stosowana | Wyktad, ¢wiczenia 30 0.9
i probabilistyka ’
tACZNIE 330 12,3
ZAJECIA KIERUNKOWE
Analiza i Wyktad, laboratorium
przetwarzanie 60 2,8
sygnatow
Jezyki i techniki Wyktad, ¢wiczenia,
. . 90 4,7
programowania | laboratorium
Jezyki i techniki Wyktad, laboratorium
. 60 3,0
programowania Il
Modelowanie Wyktad, laboratorium
systemow 60 2,8
dynamicznych
Podstawy automatyki | Wyktad,  ¢éwiczenia, 90 47
laboratorium ’
Podstawy Wyktad, ¢wiczenia,
elektrotechniki laboratorium
75 4,5

*Tabele nalezy wypehi¢ odrebnie dla kazdego z pozioméw studiow i kazdej z form studiéw podlegajacych ocenie.
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Programowanie Wyktad, projekt
. 30 2,0
obiektowe
Programowanie Wyktad, laboratorium 75 28
sterownikéw PLC ’
Programowanie w Wyktad, laboratorium
. 45 3,0
Matlabie
Przemystowe Wyktad, laboratorium
standardy 45 2,3
komunikacyjne
Sieci komputerowe Wyktad, laboratorium 60 2,9
Systemy pomiarowe | Wyktad, laboratorium 60 2,5
Systemy wbudowane | Wyktad, 90 41
i mikrokontrolery laboratorium, projekt ’
Teoria automatow Wyktad, laboratorium 60 3,5
Wstep do automatyki | Wyktad
. ep ' y y 30 0,0
i robotyki
Wykorzystanie loT w | Wyktad, 75 34
automatyce laboratorium, projekt ’
Zabezpieczenie Wyktad,
procesow laboratorium, projekt 45 2,1
technologicznych
Przedmiot obieralny | Wyktad, laboratorium 45 2,9
78,2 tACZNIE 1080 54,00
ZAJECIA DO WYBORU
Pracownia Inne
30 1,7
dyplomowe
Przygotowanie prac -
Y8 . pracy 0 0,0
dyplomowej
Seminarium Inne
30 0,0
dyplomowe
tACZNIE 60 1,7
ZAJECIA UZUPEENIAJACE
Kultura jezyka w Wyktad
Jezy y 30 0,6
praktyce
Ochrona wtasnosci Wyktad
. . 15 0,0
intelektualnej
Podstawy Cwiczenia
przedsiebiorczosci i 30 0,8
zarzadzania
Szkolenie BHP Wyktad
4 0,0

Profil Praktyczny | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl




Szkolenie Wyktad
o 3 0,0
biblioteczne
Wprowadzenie na Wyktad
4 0,0
rynek pracy
Wychowanie fizyczne | Cwiczenia 60 0,0
Lektorat jezyka Lektorat
150 8,0
obcego
tACZNIE 296 9,4
PRAKTYKI ZAWODOWE
Praktyka zawodowa Praktyka zawodowa 960 32,0
ZAJECIA PROFILUJACE — INZYNIERIA SYSTEMOW AUTOMATYKI | ROBOTYKI (ISAR)
Algorytm Whvyktad, laboratori
gory .y ) yktad, laboratorium 60 3.0
optymalizacji
Identyfikacja Wyktad, laboratorium
procesow 45 1,9
technologicznych
Kinematyka i Wyktad, laboratorium
. , 60 3,7
dynamika robotow
Komputerowe Wyktad, laboratorium 60 28
systemy sterowania ’
Komputeryzacja Wyktad, laboratorium
zarzadzania 60 1,9
produkcja
Procesowa aparatura | Wyktad, laboratorium €0 30
automatyzacji ’
Programowanie Wyktad, laboratorium
robotéw
. . . 75 3,5
manipulacyjnych i
mobilnych
Roboty medyczne i Wyktad
.y. .y y 15 0,0
rehabilitacyjne
Systemy monitoringu | Wyktad, laboratorium 60 53
i SCADA ’
Zaawansowane Wyktad
. 30 0,7
metody sterowania
tACZNIE 525 22,8

ZAJECIA PROFILUJACE - KOMPUTEROWE

SYSTEMY AUTOMATYKI PRZEMYStOWEJ (KSAP)

Al t Wyktad, laboratori
gory r'r'1y ) vktad, laboratorium 60 3.0
optymalizacji
Badania operacyjne Wyktad, laboratorium
30 0,9
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Identyfikacja

Wyktad, laboratorium

procesow 45 1,9
technologicznych
Komputerowe Wyktad, laboratorium 60 28
systemy sterowania
Komputeryzacja Wyktad, laboratorium
zarzadzania 60 1,9
produkcja
Podstawy robotyki Wyktad, laboratorium 60 3,0
Procesowa aparatura | Wyktfad, laboratorium 60 3.0
automatyzacji
Systemy monitoringu | Wyktad, laboratorium 60 23
i SCADA
Teoria sterowania Wyktad, laboratorium 45 2,2
Wybrane technologie | Wyktad, laboratorium 45 53
chemiczne !
tACZNIE 525 23,3
ZAJECIA PROFILUJACE — ROBOTYKA (R)
Algorytm Whvyktad, laboratorium
opgtyr:alizyacji ' 60 30
Kinematyka i Wyktad, laboratorium
dynamika robotéw 60 33
Matlab w systemach | Wyktad, laboratorium 45 15
Czasu rzeczywistego
Mechanika Wyktad, laboratorium
techniczna 45 20
Programowanie Wyktad, laboratorium
maszyn CNC 75 30
Programowanie Wyktad, laboratorium
robotéow
manipulacyjnych i & 33
mobilnych
Roboty medyczne i Wyktad
rehabiTitacyjie ' 15 0.0
Systemy wizyjne Wyktad, laboratorium 60 2,7
Teoria sterowania Wyktad, laboratorium 45 2,2
Zapis i podstawy Wyktad, laboratorium 45 23
konstrukcji CAD
tACZNIE 525 23,3
Razem (ISAR/KSAP/R): 3251 132,2/132,7/132,7
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Tabela 5. Zajecia lub grupy zaje¢ stuzgce zdobywaniu przez studentéw kompetencji inzynierskich /

Zajecia lub grupy zajeé¢ przygotowujace studentéw do wykonywania zawodu nauczyciela®

Nazwa zajeé/grupy Forma/formy zajec taczna liczna godzin zajec Liczba punktéw ECTS
zajec stacjonarne/niestacjonarne

ZAJECIA PODSTAWOWE
Metody numeryczne | Wyktad, laboratorium
w obliczeniach 45 4
technicznych
Statystyka stosowana | Wyktad, ¢wiczenia 30 3
i probabilistyka

tACZNIE 75 7

ZAJECIA KIERUNKOWE
Analiza i | Wyktad, laboratorium
przetwarzanie 60 4
sygnatow
Podstawy automatyki | Wyktad,  ¢wiczenia, 90 -
laboratorium

Podstawy Wyktad, ¢wiczenia, 75 6
elektrotechniki laboratorium
Programowanie  w | Wyktad, laboratorium 45 4
Matlabie
Przemystowe Wyktad, laboratorium
standardy 45 3
komunikacyjne
Systemy pomiarowe | Wyktad, laboratorium 60 4
Wykorzystanie loT w | Wykfad, 75 6
automatyce laboratorium, projekt
Zabezpieczenie Wyktad,
procesow laboratorium, projekt 45 3
technologicznych

tACZNIE 495 37

PRAKTYKI ZAWODOWE
Praktyka zawodowa Praktyka zawodowa 960 32

ZAJECIA PROFILUJACE — INZYNIERIA S

YSTEMOW AUTOMATYKI | ROBOTYKI (ISAR)

Identyfikacja
procesow
technologicznych

Wyktad, laboratorium

45

® Tabele nalezy wypelni¢ odrgbnie dla kazdego z pozioméw studiow i kazdej z form studiow podlegajacych ocenie,

w przypadku, gdy absolwenci ocenianego kierunku uzyskuja tytut zawodowy inzyniera/magistra inzyniera lub w przypadku
studiow uwzgledniajacych przygotowanie do wykonywania zawodu nauczyciela.

Profil Praktyczny | Ocena programowa | Raport Samooceny | pka.edu.pl

70




Komputerowe Wyktad, laboratorium 60 s
systemy sterowania
Komputeryzacja Wyktad, laboratorium
zarzadzania 60 4
produkcja
Procesowa aparatura | Wyktad, laboratorium 60 s
automatyzacji
Systemy monitoringu | Wyktad, laboratorium 60 4
i SCADA
tACZNIE 285 22
ZAJECIA PROFILUJACE - KOMPUTEROWE SYSTEMY AUTOMATYKI PRZEMYStOWEJ (KSAP)
Identyfikacja Wyktad, laboratorium
procesow 45 4
technologicznych
Komputerowe Wyktad, laboratorium 60 s
systemy sterowania
Komputeryzacja Wyktad, laboratorium
zarzadzania 60 4
produkcja
Procesowa aparatura | Wyktad, laboratorium 60 s
automatyzacji
Systemy monitoringu | Wyktad, laboratorium 60 4
i SCADA
tACZNIE 285 22
ZAJECIA PROFILUJACE — ROBOTYKA (R)
Kinematyka i | Wyktad, laboratorium 60 c
dynamika robotow
Mechanika Wyktad, laboratorium 45 4
techniczna
Programowanie Wyktad, laboratorium
robotéw
manipulacyjnych i 75 >
mobilnych
Systemy wizyjne Wyktad, laboratorium 60 5
Zapis i podstawy | Wyktad, laboratorium 45 4
konstrukcji CAD
tACZNIE 285 23
Razem: 2100 121
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Tabela 6. Informacja o programach studiow/zajeciach lub grupach zaje¢ prowadzonych w jezykach

obcych’
Liczba
studentéw

Nazwa

L, Forma Forma Jezyk (w tym

programu/zajeé/grupy L Semestr .. .

L realizacji studidw wyktadowy | niebedacych

zajec

18 obywatelami
polskimi)

brak zaje¢ prowadzonych w jezykach obcych

" Tabele nalezy wypetni¢ odrebnie dla kazdego z pozioméw studiéw i kazdej z form studiéw podlegajacych ocenie. Jezeli

wszystkie zajecia prowadzone sa w jezyku obcym nalezy w tabeli zamiesci¢ jedynie taka informacje.
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Zatacznik nr 2. Wykaz materiatéw uzupetniajacych

Dokumenty dotaczone do raportu samooceny wytacznie w formie elektronicznej:

Zatacznik nr 2-1 — Programy studiéw dla kierunku Automatyka i robotyka, studia stacjonarne |
stopnia o profilu praktycznym, opisane zgodnie z art. 67 ust. 1 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r.
Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. poz. 1668 z pdzn. zm.) oraz § 3-4 rozporzgdzenia
Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 27 wrzesnia 2018 r. w sprawie studiéw (Dz. U. poz.
1861 z pdzn. zm.)

Zatacznik nr 2-2 — Obsada zajeé na kierunku Automatyka i robotyka, studia stacjonarne | stopnia o
profilu praktycznym, w roku akademickim 2021/22

Zatacznik nr 2-3 — Harmonogramy zajeé na kierunku Automatyka i robotyka, studia stacjonarne |
stopnia o profilu praktycznym, obowigzujgcy w semestrze zimowy roku akademickiego 2021/22
Zatacznik nr 2-4 — Charakterystyka nauczycieli akademickich oraz innych oséb prowadzacych
zajecia lub grupy zajec¢ wykazane w tabeli 4, tabeli 5 oraz opiekunéw prac dyplomowych

Zatacznik nr 2-5 — brak, poniewaz kierunek Automatyka i robotyka, studia stacjonarne | stopnia o
profilu praktycznym, nie podlegat wczesniej ocenie programowej PKA

Zatacznik nr 2-6 — Charakterystyka wyposazenia sal wyktadowych, pracowni, laboratoridow i innych
obiektéw, w ktérych odbywajg sie zajecia zwigzane z ksztatceniem na kierunku Automatyka i
robotyka, studia stacjonarne | stopnia o profilu praktycznym, a takze informacja o bibliotece
i dostepnych zasobach bibliotecznych i informacyjnych

Zatacznik nr 2-7 — Wykaz tematdéw prac dyplomowych na kierunku Automatyka i robotyka, studia
stacjonarne | stopnia o profilu praktycznym, obronionych w roku akademickim 2020/21

Zatacznik nr 3. Wykaz materiatéw dotyczacych opisu kryteriéw w raporcie samooceny

Dokumenty dotgczone do raportu samooceny wytacznie w formie elektronicznej:

Zatacznik nr K1-1 — Uchwata nr 49/2012 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28 wrze$nia 2012 r.
Zatacznik nr K1-2-1 — Uchwata nr 2/2020 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 24 stycznia 2020 r.
Zatacznik nr K1-2-2 — Strategia rozwoju PWSZ w Tarnowie na lata 2020-25

Zatacznik nr K1-3 — Uchwata nr 26/2021 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 czerwca 2021 r.
Zatacznik nr K1-4 — Uchwata nr 77/2021 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 29 pazdziernika 2021 r.
Zatacznik nr K2-1 — Miejsca praktyk studentéw kierunku Automatyka i robotyka, rocznik 2017
Zatacznik nr K2-2 — Miejsca praktyk studentdw kierunku Automatyka i robotyka, rocznik 2018
Zatacznik nr K2-3 — Zarzadzenie nr 49/2020 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 26 maja 2020 r.
Zatacznik nr K2-4 — Uchwata nr 5/2021 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 26 lutego 2021 r.
Zatacznik nr K2-5 — Zarzadzenie nr 52/2020 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 28 maja 2020 r.
Zatacznik nr K2-6 — Zarzadzenie nr 75/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 27 wrze$nia 2021 r.
Zatacznik nr K2-7 — Uchwata nr 101/2019 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 24 wrzesnia 2019 r.
Zatacznik nr K3-1 — Uchwata nr 49/2017 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 13 czerwca 2017 r.
Zatacznik nr K3-2 — Uchwata nr 47/2017 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 26 maja 2017 r.
Zatgcznik nr K3-3 — Uchwata nr 41/2018 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 25 maja 2018 r.
Zatacznik nr K3-4 — Uchwata nr 58/2019 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 28 czerwca 2019 r.
Zatacznik nr K3-5 — Uchwata nr 44/2020 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 16 czerwca 2020 r.
Zatacznik nr K3-6 — Uchwata nr 152/2020 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 21 grudnia 2020 r.
Zatacznik nr K3-7 — Uchwata nr 34/2015 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 26 czerwca 2015 r.
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e Zatacznik nr K3-8 — Uchwata nr 106/2019 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzes$nia 2019 r.

e Zalacznik nr K3-9 — Uchwata nr 30/2014 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 3 lipca 2014 r.

e Zatacznik nr K3-10 — Regulamin dyplomowania Wydziatu Politechnicznego PWSZ w Tarnowie

e Zalacznik nr K3-11 — Zarzadzenie nr 97/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 3 listopada 2021 r.

e Zatacznik nr K4-1 — Zarzadzenie nr 20/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 11 marca 2021 r.

e Zatacznik nr K8-1 — Zarzadzenie nr 95/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 28 pazdziernika 2021
r.

e Zatacznik nr K8-2 — Zarzadzenie nr 98/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 5 listopada 2021 r.

e Zatacznik nr K8-3 — Zarzadzenie nr 82/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzesnia 2021 r.

e Zatacznik nr K8-4 — Zarzadzenie nr 30/2020 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 26 marca 2020 r.

e Zalacznik nr K8-5 — Zarzadzenie nr 100/2020 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 16 pazdziernika
2020r.

e Zatacznik nr K8-6 — Zarzadzenie nr 9/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 27 stycznia 2021 r.

e Zatacznik nr K8-7 — Komunikat nr 6/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 23 wrzesnia 2021 r.

e Zatacznik nr K10-1 — Uchwata nr 44/2021 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 14 wrzes$nia 2012 r.

e Zatacznik nr K10-2 — Zarzadzenie nr 6/2019 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 24 stycznia 2019 r.

e Zatacznik nr K10-3 — Struktura i funkcje USZJK w PWSZ w Tarnowie

e Zatacznik nr K10-4 — Zarzadzenie nr 61/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 16 lipca 2021 r.

e Zatacznik nr K10-5 — Uchwata nr 4/2019 Uczelnianej Rady Samorzadu Studentéw PWSZ w
Tarnowie z dnia 25 lutego 2019 r.

e Zatacznik nr K10-6 — Zarzadzenie nr 7/2020 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 24 stycznia 2020 r.

e Zatacznik nr K10-7 — Uchwata nr 13/2019 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 12 kwietnia 2019 r.

e Zatacznik nr K10-8 — Uchwata nr 65/2020 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 30 wrzes$nia 2020 r.

e Zatacznik nr K10-9 — Zarzadzenie nr 18/2019 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 18 kwietnia 2019 r.

e Zatacznik nr K10-10 — Zarzadzenie Rn 27/2021 Rektora PWSZ w Tarnowie z dnia 31 marca 2021 r.

e Zatacznik nr K10-11 — Uchwata nr 6/2021 Senatu PWSZ w Tarnowie z dnia 19 marca 2021 r.

e Zalacznik nr K10-12 — Kierunkowy regulamin praktyk zawodowych
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